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qtVIm est développé dans l’espoir qu’il sera utile, mais sans aucune sorte de garantie.
qtVlm est une aide et ne remplace en aucune facon les maniéres traditionnelles de
naviguer, ni les cartes papiers.
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PRISE EN MAIN RAPIDE

INSTALLATION

Les différentes versions de qtVIm pour PC (Windows/Linux/MacOS) et également Raspberry Pl2, PI3 et
Pi4 sont disponibles ici : http://www.meltemus.com

Les versions mobiles (Android et iOS) sont disponibles sur les stores. Voir a la fin de ce document pour
plus d'informations sur les versions mobiles.

Dans tous les cas, il vous sera demandé de télécharger les cartes nécessaires au fonctionnement de
1
qtVIm. Aucun identifiant n’est nécessaire. qtVIm ne collecte aucune information personnelle.

WINDOWS

L'installation se fait en langant I'installateur. La version tablette (payante) supporte les architectures 32
et 64 bits, la version PC (gratuite) ne supporte que I'architecture 64 bits. La version minimum requise
est Windows 7.

LINUX

L'installation se fait en décompressant I'archive quelque part, et ensuite lancer qtVIim. Un répertoire
«.qtVIm » est créé qui contient les données spécifiques a I'utilisateur. A noter que le lancement ne peut
se faire que depuis le répertoire oU est installé qtVIm. Les versions 32 bits ne sont plus supportées.

Note 1: Sur certaines distributions, il est nécessaire d’installer les librairies SSL a la main, par exemple
pour pouvoir télécharger les gribs Squid directement depuis qtVIim.

Note 2: Si vous rencontrez un message d'erreur concernant XCB, alors vous devez probablement
installer des librairies supplémentaires (en particulier pour Ubuntu 20.04). Dans un terminal faire :

sudo apt install libxcb-xineramao

Note 3 : Des problémes avec le son ont été rapportés sur RPUs/derniere version de I'OS. Si c'est le cas
VOous pouvez tenter :

sudo apt -y purge "pulseaudio*" et reboot.


http://www.meltemus.com/

MACOS

L'installation se fait en double-cliquant I'application « install_qtVIm » qui se trouve a a racine du DMG. Il
vous sera demandé un répertoire d'installation, qui doit étre vide ou bien contenir une version
précédente de qtVim.

L'installation peut également se faire en copiant le répertoire « qtVIm » du DMG localement. Ensuite
lancer qtVIm a partir de ce répertoire local. Il n’est pas possible d’exécuter qtVIim directement a partir
du DMG.

RASPBERRY

L'installation se fait en décompressant I'archive. Dans un terminal faire :
tar zxvf gqtVIim-5.12.7-rpi.tar.gz

puis vous pouvez lancer qtVIm avec la commande :

cd gtVim
./qtVim

Vous pouvez aussi lancer : ./qtVIm_touchscreen pour une version purement tactile.

Note 1: Sur certaines anciennes versions de Raspbian (par exemple la version de Jessie venant avec
openPlotter), il est nécessaire d'ajouter l'option « -platform xcb » au lancement de qtVIm.

JqtVIm -platform xcb
A noter que le lancement ne peut se faire que depuis le répertoire ou est installé gtVIim.

Note 2 : Si vous désirez un lanceur de qtVIm sur le bureau, il faut suivre les instructions contenues dans
le fichier instructions_launcher_rpi.txt.

Note 3 : Si vous avez des problémes de son vous pouvez tenter :
sudo apt -y purge "pulseaudio*" et reboot.
Note 4 : L'installation de qtVIm ne peut pas étre faite dans un répertoire contenant des accents.

Note 5 : Si vous rencontrez des problemes avec xcb sur des versions récentes de RPl4 vous pouvez
tenter:

cd Jusr/lib/arm-linux-gnueabihf

In -s libxcb-util.so.1 libxcb-util.so.o
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POLAIRES

Dans le menu « bateau->paramétres du bateau » choisissez une polaire pour votre bateau. qtVIim est
installé avec quelques polaires typiques, et vous pouvez facilement importer une polaire personnalisée
en la mettant dans le répertoire polar de qtVIm. Il est possible de dégrader les performances d'une
polaire, de préciser la durée des manceuvres d’empannage et de virement de bord, de préciser en
dessous de quelle vitesse le moteur est utilisé, etc.

Il est également possible de définir des « polaires de vagues ».

L Analyse de la polaire: boat_Imoca2015.csv ? X

[ Tout afficher
Meilleur VMG pré
40.0°/12.9n
Meillaur VMG p

Fermer Racharger la polaire

En savoir plus sur les polaires

ENVIRONNEMENT

qtVIm est divisé en plusieurs zones : la barre d’outils et le menu, la carte, les instruments et la barre de
statut, plus différents tableaux de bord. Le tableau de bord principal s'affiche et se cache en cliquant sur
le bateau du micro-tableau de bord, a droite de I'écran, ou bien par I'icbne équivalente de la barre
d’outils.

Cliquez ici pour
centrer la carte
sur le bateau

COG: 130°
os: 16,0nds}

| R

L'outil de sélection Hsert a définir une zone sur la carte, et est également disponible avec la souris
via la touche <maj>.
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En savoir plus sur I'environnement gtVim

GRIBS ET IMAGES METEO

qtVIm peut ouvrir ou télécharger un grand nombre de types de grib différents, au format1ou2.1lya3
emplacements oU I'on peut charger un grib, ces trois emplacements étant indépendants. On peut par
exemple charger un grib Vents dans un emplacement et un grib courants dans un autre, ou bien des

gribs de résolutions différentes. Les données grib affichées sur la carte sont définies dans I'outil de
tay

configuration| de la barre d'outils. En cas de données identiques dans plusieurs gribs, qtVIm utilise

et affiche toujours la donnée avec la meilleure résolution.

qtVIm est certifié Iridium GO!. Il est possible d'utiliser directement la connexion internet via le wifi ou
pour Android et iOS, il est possible de recevoir des gribs via les applications « Iridium Web and Mail » ou
XGate. La génération et réception de grib via XGate est également possible sur Windows et MacOS.

Il est également possible sur toutes les versions de télécharger directement (également via Iridium
GO !) des gribs Xygrib ou Squid.

Il est également possible d’indiquer des adresses personnalisées pour le téléchargement des gribs,
comme par exemple :

ftp://ftp.bsh.de/Stroemungsvorhersagen/gribi/hires_exp/ (courants Danemark)

Les gribs SKIRON sont également une source trés utile :

https://www.openskiron.org/gribs_wrf 4km
https://www.openskiron.org/gribs_wrf 12km
https://www.openskiron.org/gribs_skiron
https://www.openskiron.org/gribs_icon_eu
https://www.openskiron.org/qgribs_icon_d2
https://www.openskiron.org/saildocs

Il est également possible de superposer des images météo a I'affichage des cartes. qtVIm accepte tous
les formats d'images, et permet de préconfigurer 8 images météo. qtVIm peut également afficher des
images météo au format KML et KMZ, que I'on peut par exemple trouver ici :

https://ocean.weather.gov/gis/index.php
https://earthdata.nasa.qgov/earth-observation-data/near-real-time/rapid-response/modis-subsets

En savoir plus sur les gribs et les images météo
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ftp://ftp.bsh.de/Stroemungsvorhersagen/grib1/hires_exp/
https://www.openskiron.org/gribs_wrf_4km
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https://www.openskiron.org/gribs_skiron
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https://ocean.weather.gov/gis/index.php
https://earthdata.nasa.gov/earth-observation-data/near-real-time/rapid-response/modis-subsets

CARTES
Il'y a plusieurs types de cartes disponibles dans qtVIm, par le menu « qtVIm->configuration ».

Général Bateau Instruments Co s NMEA | AIS  Cartes Routes Grib Harmonics  Internet Avancé
Traits de cdte par cartes vectorielles ) 557/63 ® CM93
Gshhs et Mbtiles Online = R
Mbtiles et cartes de Visit My Harbour
Mbtiles au dessus des cartes Visit My Harbour
rasters et vectorielles

o ’ Répertoires Activation VMH
Autoriser l'overzoom Indiquer Overzoom sur les tuies P :

~ p Taille du cache
Opacité

G5HHS

Nom des pays Frontiéres @ Rivieres

Nom des viles Aucun v

Répertoire D:/QtDev/qtVim2/maps/

LES CARTES HORS-LIGNE (MBTILES ET CARTES VISIT MY HARBOUR)

Elles sont constituées des cartes gshhs qui sont utilisées par qtVIm pour détecter la cote, ainsi que des
cartes au format mbtiles. C'est également a cet endroit que sont gérées les cartes provenant de Visit

My Harbour.

LES CARTES EN LIGNE

Plusieurs choix a ce niveau :

Les tuiles VLM qui sont en fait les mémes que les cartes gshhs mais incluant une colorisation du relief
Les tuiles OpenStreetMap, sur mobile (Android et iOS) seulement,

Les tuiles OpenSeaMap, qui peuvent s'afficher au-dessus de n‘importe quelle autre carte,

Les tuiles Wikimedia (OSM).

Les tuiles OpenTopoMap.

LES CARTES RASTERS ET VECTORIELLES

Les cartes vectorielles au format Sg7 sont acceptées par qtVIm. Certifié IHO, qtVIm lit les cartes S63
telles que fournies par chartworld ou tout autre fournisseur de ce genre de cartes encodées. qtVIm peut
également lire des cartes au format CMg3. Les cartes NVCharts sont supportées seulement sur
Windows.

qtVim peut également afficher des cartes géo-référencées (rasters) au format kap, geotiff, geojpg,
etc. Il suffit d'indiquer un répertoire contenant ces cartes, ou de les placer dans le répertoire kap de
qtVim.
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AUTRES PARAMETRES DES CARTES

La sélection des cartes a afficher peut se faire directement dans la barre d’outils.

L'icone O affiche les cartes online, R les cartes Rasters, M les mbtiles, V les vectorielles (S57 ou S63), et
enfin C affiche les CMg3.

Une option accessible dans I'écran de configuration permet de choisir si les Rasters sont affichés au-
dessus ou en dessous des mbtiles, au cas ou les 2 seraient affichés en méme temps.

Une autre option (configuration->grib) permet si on le souhaite d'afficher le/les gribs par-dessus les
cartes, avec un plus ou moins grande transparence.

En savoir plus sur les cartes

CONNEXIONS NMEA

qtVIm peut se connecter a une grande variété de source NMEA (Port série, GPS interne, GPSD, TCP,
UDP et B&G WebSocket). Plusieurs sources peuvent étre utilisées simultanément.

La plupart des messages NMEA sont implémentés, et servent a alimenter les instruments et/ou I'AlS.
A noter que le NMEA 2000 n’est pas supporté directement, il faut ajouter un convertisseur.

Général Bateau  Instruments
Entrants

Serveur 1 127.0.0.1 10110
= Port 1

Serveur 2

Fort 2
Serveur 3

Forcer une reconnexion si pas Port 3
de données pendant 6 secondes

Serveur 1

Serveur 2

Serveur 3

En savoir plus sur les connexions NMEA
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MODULE AIS

qtVIm permet d’afficher les cibles AIS regues a partir des connexions NMEA. Il peut calculer un CPA et
un TCPA, et gérer des alarmes configurables.
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SUBMARINE CABLE i =~ A 22

Général Bateau Instrumer on A S R Grib Internet

Ignorer sila distance a

la cible est supérieure a 200 nm

Noms

Montrer seulement les amis

Trace

Les cibles sont considérées perdue aprés 10 min

Estime 30min +

Ne pas afficher les cibles au mouilage,

L - 0,10 nds
ou avec une vitesse inférieure a

Taille réele
Utiliser le message VDO pour acquérir la position

[ AIS via Internet (implique le partage de son propre flux) [ Alarme sur lapparition de MMSI spécifiques

Liste des MMSISs (séparés par une virgule)
. . Montrer amis seulement

VHF virtuelle @  Montrer bateaux de simulation o

En collaboration avec sinagot.net et AisHub, un mode simulation est proposé qui permet de naviguer
virtuellement entre des cibles réelles acquises via Internet. Ce mode est accessible par le menu bateaux-
>Mode simulation de navigation.

Il est également possible de recevoir ces cibles AIS via Internet en mode Réel, et de partager sa
position avec d'autres utilisateurs gtVIim.

Les cibles ARPA (radar) sont également supportées.

En savoir plus sur le module AIS
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INSTRUMENTS ET TABLEAUX DE BORD

La plupart des instruments classiques sont disponibles dans gtVIm. Ils apparaissent soit en bas, soit a
gauche de I'écran, en fonction de son orientation. Ils peuvent étre cachés ou montrés en cliquant sur le

bouton instruments de la barre d’outils @ Un panel complet peut étre affiché via le bouton .

Les cadrans s'affichent et se cachent en cliquant sur les afficheurs numériques. Les histogrammes
s'affichent par clic long.

Les LCDs, cadrans et histogrammes sont déplagables et redimensionnables. Il est également possible
de choisir quels instruments sont affichés.

23R (.93 199F5 2--------

T LS . SN e
/ < Y Ll shelisap 1165 39 *'1
Sy ~— X\de Glenan

s -
- ’ VLS

B

= - %
< mudsand

/
E § ® 4 sendmudshells
a0 (3310 | 50

10 ., 120
150
e

100,00%
1,8

Ne=uds

HREEEEREEER

En savoir plus sur les instruments
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MODULE ROUTAGES

La principale fonction de qtVIm reste la possibilité de calculer des routes et des routages, basés sur la
polaire du bateau et les conditions météo issues des gribs chargés.

Une fois une polaire et un ou plusieurs gribs chargés, un routage se fait de maniere trés simple, par
exemple par clic droit sur un POl ou sur un endroit de la carte.

Nouvelle Marque

Créer un routage

Trrk_‘cer une estime Grib

Tirer un cap

Compas

Déplacer le bateau ici
Centrer la carte ici
Placer I'échelle ici
Nouvelle barriére

Coller une marque

Il est possible de demander un multi-routage, auquel cas qtVIim calculera le nombre de routages
demandés pour déterminer la meilleure date et heure de départ possible. Il est possible également de
demander un multi-routage faisant varier I'efficacité de la polaire, ou bien appliquant une série de
corrections au vent du grib, ou encore en comparant les routes issues de plusieurs gribs.

] Mult-routage
. L = 0 jours 0 heures 0 minutes
avec un pasde 10,0%
100,0% avec un pas de

Sélection gribs

Le résultat s’affiche dans un comparateur de routes, exportable au format csv.

;. Comparateur de routes

Ajouter une route dans le comparateur ~  Ajouter foutes Export [ Avec données brutes

Couleur = MNom

9:04 0j11h33m
)1 0j11h50m

Le routage peut également se faire sur un parcours, dans ce cas le routage ira d’'un point a I'autre selon
la séquence définie par le parcours.
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Une fois le routage terming, il est possible de le convertir en route, puis éventuellement de simplifier et
d’optimiser celle-ci. Cette fonction s’obtient en cochant I'option « convertir en route » dans I'édition du
routage.

e Wroch
e dErch _ Position et heure de départ

. = o
g ¥ Neve @® Bateau (position et heure)
%f ';L-mdern 5
Z

Pk

i d'Ouessarit
o g O Du routage

l" k‘.‘fmfkﬂi—-_ 2 -
4 fe &_% : | [ Simplifier/Optimiser
: “-"— ] N @® Optimum
) Maximum
| .
{ ) = 3
\ by = X \ [] Supprimer les autres routages
‘ -
7 fie o2, Soin

Annuler

Beaucoup d'autres options sont disponibles, comme par exemple demander des pivots, calculer les
isochrones inverses, placer des barriéres, router sur un parcours, etc.

En savoir plus sur le module Routage
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MODULE ROUTES

La route dans qtVIm posséde plusieurs modes de navigation entre les POls (vbvmg, vmg ou ortho). Elle
permet également d'afficher le tableau de route et éventuellement de I'exporter au format csv. On peut
également importer/exporter des routes dans différents formats.

[ Avec donné O Ecart HDG

T ' ] 5| D R/ PLUIE ~ CAPE PR
0,00 Jkg
> 15,78nds 5 2 ) n2 0,00 kg
15,75 nds 5 5,56° A 0,00 Jjkg
> 15,72nds 5 21,41 nds > A 0,00 0,00 Jjkg
15,69 nds 56,59° 15,69nds 56,59° 21,35nds 45,40° 0 kg/m2 | 0,00 Jka
15,66 nds 15,66 nds 5 1,29 nds > n2 0,00 kg
15,63nds 56,5° 15,63nds 5 3 > A 0,00 Jjkg
15,60 nds 56,54° 15,60nds 5 > 21,16 nds A 0 0,00 Jkg
15,55nds 56,52° 15,55nds 56,52° 21,09nds 45,07 0 0,00 Jka
15,51nds 56,51° 15,51nds 56,51° 21,02nds 45,01° A 0 kgjm2 | 0,00 Jjkg
15,46 nds 56,99° 15,46nds 5 20,95nds 44,94 A 0,00 Jjkg
* |15,42nds 56,47° 44,88° 0 0,00 3kg
16 15:50 [RSd 5° 115,37nds 56,46° 20,81nds 44,81° 0 0,00 Jka
16 15:55 RS 56, 3 56,44° 20,73nds  44,75° 0 0,00 Jjkg
56,42° 20,66 nds 687 A 0,00 kg

56,41° 20,59 nds 44,62 0,00 3kg

Moteur
Nuit 0 jou 5 ) Pluie h 15min (17,3%)
Empannage 0 Fr

Portant 0 jou 55min ( Largue 1j 9h 40min (91

teau des

[ o
Roches Douvrés | @),

5w

“ &=

s Sept lles 4
-

En savoir plus sur le module Routes
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POIS ET BARRIERES

Les POls (Points of Interest) sont les points que I'on peut positionner dans qtVIm. Ils peuvent servir de
point de départ ou d'arrivée aux routages et de point de passage aux routes. lls peuvent aussi étre
définis comme étant le WP actif du bateau, et a ce titre peuvent étre envoyés sur la sortie NMEA.

On peut également afficher les laylines a partir de ces points, basées sur les informations grib et/ou
recues de la centrale NMEA. Le courant est pris en compte dans ces calculs.

2 oV 64 5 5,34 k1. 015031306.15,9 ot Bretgne grb g (90 19

Il est également possible de créer des barrieres, qui seront prises en compte par les modules Routes et
Routages.

En savoir plus sur les POls et les barriéres
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MODE LIGNE DE DEPART

Ce mode est activé par le menu « bateau->mode ligne de départ ». Il permet d'afficher un chronomeétre
avec deux tops configurables, d'afficher les temps et distances a la ligne ainsi qu’une zone de sécurité.
Optionnellement les laylines aux bateau comité et bouée peuvent également étre affichées.

. = '.‘_

3mn 9 mn

0,72nm 0,84 nm
05:08 07:03 MAITAL WINBOWS

{118 Wk

102 R

ey
5 "

L]
Taame

En savoir plus sur le mode ligne de départ
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VERSIONS MOBILES (ANDROID ET I0S)

Les versions Android et iOS sont disponibles sur Google PlayStore ou Apple Store. Contrairement aux
versions PCs qui sont 100% gratuites, elles sont limitées dans leur version gratuite et la version
compléte doit étre activée pour bénéficier de toutes les fonctionnalités. Une fois activée, la version
compléte est disponible sur tous les appareils pour ce systéme d’exploitation (une licence Android est
valable sur tous vos appareils Android, mais pas pour vos appareils iOS, et vice versa).

La version compléte ajoute :

e Les modules Routes et Routages, le module Sg57, le module mbtiles et le module rasters.
e Lesmodule Instruments, AlS et ligne de départ.
e Le module marée et courant de marée via Harmonics files.

e La possibilité de recevoir des gribs via Iridium, et d’accéder directement a ses abonnements
grib Great Circle (Squid).

qtVIm sur mobile est congu pour étre utilisé en collaboration avec les versions PCs. Il est donc possible
de charger les gribs, les cartes, de préparer routes et routages sur un PC et ensuite de tout transférer sur
le téléphone ou la tablette. Pour ce faire il suffit sur le PC de faire qtVIm->exporter, de copier le fichier
zip ainsi généré sur l'appareil Android ou iOS, et de faire importer. Suivant les options utilisées le
mobile se retrouvera dans la méme configuration, avec les mémes données que le PC (routes, polaires,
gribs, cartes, etc.). SuriOS le transfert se fait via iTunes ou via Airdrop, par exemple.

Les versions mobiles sont bien sur également utilisables sans PC, de facon 100% autonome. Toutes les
fonctions décrites dans cette documentation existent sur les versions mobiles.

T E
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https://play.google.com/store/apps/details?id=org.meltemus.qtvlm/
https://itunes.apple.com/br/app/qtvlm/id999110023?l=en&mt=8/

GESTION DES FICHIERS SUR MOBILE

ANDROID

Sur Android le gestionnaire de fichier d'un PC permet de manipuler directement les données qtVim. Le
dossier qtVIm se trouve a la racine de votre carte interne, et vous pouvez donc copier/supprimer des
gribs, des polaires, des cartes, etc. A noter que la plupart des dossiers peuvent éventuellement étre
transférés sur une carte externe, le mieux étant de les mettre dans le dossier dédié a qtVim
(/Card/Android/data/org.meltemus.qtvimf/files).

Attention : depuis Android 11 les fichiers de qtViIm ont été migrés vers
/Android/Data/org.meltemus.qtvim/files. Il est possible que vous n‘ayez pas accés a ce répertoire
depuis I'explorateur de fichiers standard de Android. Dans ce cas il est recommandé d’installer un
gestionnaire de fichier capable de voir tous les fichiers, par exemple « Files », disponible sur le store et
gratuit.

10S

SuriOS le transfert des fichiers peut se faire de différentes fagons.

La premiéere fagon est via email avec une piéce jointe. iOS vous proposera d'ouvrir la piéce jointe avec
qtVIm dans le cas d'un fichier zip, d'un fichier grib, d'un fichier polaire, etc.

Sil'on posséde un Mac, le transfert peut se faire également de fagon trés simple, via Airdrop.
Enfin, il est possible d'utiliser iTunes pour transférer des fichiers.

Une fois votre appareil connecté a votre PC, commencez par cliquer sur le symbole représentant votre
iPhone ou votre iPad :

<« P » O [@ 3 (=] (o~ Rechercher ] - 2X
Fichier Edition Morceau Présentstion Commendes Compte Aide
11 Musique @ Pourvous Explorer Radio  Store
Bibliothéque
[ Ajouts récents
A Atistes

Albums
I Morceaux
1 Genres
Appareik
* [0 rhilippe's iPhone .
1 Motiae Musique
H Fims
[ séries TV s - i
= Les morceaux et les vidéos que vous ajoutez a iTunes apparaissent
AR Livies dans votre bibliothéque musicale. La musique achetée dans iCloud
[¥] Livres audio apparait égalementlorsque vous vous connectez al'iTunes Store.
1 sons
Playlists de musique v
# Genius
£¥ Années 20
£¥ Les 25 plus écoutés
£L¥ Meilleur classement

£¥ Morceaux récents

Aller sur I'iTunes Store Se connecter a I'iTunes Store

£¥ Musique dassique
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Puis cliquez sur « Partage de fichiers »

« p » O
_Ed\'tiun Présentation Commandes
Philippe's iPhone E

100 % (=) 4
Réglages
Il Musique
i Films
[C] Séries TV
i8] Photos

@ Infos

1’\- Partage de fichiers
Surmon appareil

ﬂ Musique

B Films

[] Séries TV

AR Livres

[¥] Livres audio

,O. Sons

Compte Aide

iPhone 5

Capacité : 26.65 Go
Numéro de téléphone : N/D
Numéro de série : C39J9533DTWG

i0510.33

Le logiciel de votre iPhone est a jour. iTunes lancera
automatiquement une nouvelle recherche de mise a jour le

02/06/2018.

Rechercher les mises a jour | | Restaurer [iPhone...

Sauvegardes
e gard iq
® iCloud
Sauvegardez les données les plus importantes de votre iPhone
sur iCloud.

) Cet ordinateur
Une sauvegarde compléte de votre iPhone sera stockée sur cet
ordinateur.
[ Chiffrer la sauvegarde de I'iPhone
Cela permet de sauvegarder les mots de passe des compies et les dormées.
Santé et HomeKit

Changer de mot de passe...

23,82 Go libre

Et enfin dans la liste des applications sélectionnez qtVIm.

. garder et
Sauvegardez manuellement votre iPhone sur cet
ordinateur ou restaurez une sauvegarde de cet
ordinateur.

| Sauvegarder maintenant |

Restaurer la sauvegarde...

Derniére sauvegarde :
23/04/2018 10:24 vers iCloud

| synchroniser

“«p» ® q’ =) s
Fichier Edition Présentation Commandes Compte Aide
<>
Philippe’s iPhone E] L
E— Partage de fichiers

Réglages Les apps de la liste ci-dessous peuvent transférer des documents entre votre iPhone et cet ordinateur.

= Résumé Apps Documents gtVlm

n Musique @ geoData zéro Ko

EE Films Iridium Mail grib 116 Ko

[] Séries TV hdx 4 Ko

i@ Photos \\ Inbox zéro Ko

@ Infos kaps 380,9 Mo 05/02/2018 08:37

/A Partage de fichiers XGate mbTiles 122 Go 27/03/2018 10:09
polar 25 Mo

Surmon apparei receivedimages 72 Ko

£l Musique tracks zéro Ko

H rilms vectors zéro Ko

[ Séries TV

WA Livres

[¥] Livres audio

J_:l Sons

23,82 Go libre
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Vous pouvez maintenant copier/coller ou déposer des fichiers a la racine de ce dossier. Par exemple
imaginons que vous vouliez intégrer des cartes « Visit My Harbour ». Il vous faut copier les fichiers vmh
et hdx dans ce répertoire, en les y glissant.

A Nem Medifié|

| vmhUK-1B-2018.hex
] vmhUK-1B-208ymh

Rechercher

b
a.
]

o avim

win_setup
comptanpple
0 decumentation

g -
Mektemus Partage de fichiers

H @ Onedrive Les apps de la liste ci-dessous peuvent transférer des documents entre votre iPhone et cet ordinateur.

Documents gtVim

geoData
[ Documents grib
hdx

Inbox

=] Images
b Musique
J Objets 30 kaps
i Philppes iPhone mbTiles
& Téléchargements polar

B Vidéos
tracks

i 0S(C)
— DATA(DY S5 9
£) Lecteur de DVD (F) UC-UK-1B-2018.3 )

CPN+Others_Charts

receivedimages

|
[0 Install OpenCPN o PolarView & Polar.com N
qtvim
qtVim Charts
SeaClear_Image_Charts.

= Disaue dur (\freebo) (Z) v« >
2 élément(s) 2 éléments sélectionnés 2,39 Go = |

R

@

Demandes d'améliorations sur gtvim
% Re: Tech issue with virtual DVD installation

# Re: Avast: False positive file dongle.exe [ ref:_( 23.82 Go libre

Ensuite il vous suffira sur I'appareil iOS de lancer gtVIm (ou bien, si qtVIm est déja lancé, d’exécuter
« gtVIm->Importer depuis le répertoire iTunes ») pour intégrer ces fichiers. Dans le cas des cartes VMH il
vous faudra également les activer via I'écran de configuration des cartes pour y indiquer votre code
d'activation.

A noter que les sous-dossiers présents (kaps, mbTiles, gribs, etc) ne sont pas accessibles directement
depuis iTunes. On peut cependant les « glisser » sur le PC pour les manipuler (ajouter, supprimer des
fichiers), et ensuite les remettre sur I'appareil iOS en les « glissant » de nouveau dans iTunes.

Il est également possible de transférer des fichiers directement depuis Finder sur un Mac. Pour ce faire il
faut ouvrir deux fenétres Finder, l'une d’elles montrant l'onglet « Fichiers » de I'appareil iOS connecté
ou l'application « qtVIm » doit apparaitre. Ensuite depuis I'autre fenétre Finder il suffit de glisser le ou
les fichiers dans 'application gtVIm.

EXPORTATION DE FICHIERS DANS IOS, ENVOYER DANS UN EMAIL

Il est possible depuis qtVIm d’exporter de nombreux fichiers, par exemple une route au format GPX ou
un tableau de marche au format CVS. Il y a une option dans la configuration générale « Ouvrir
automatiquement les fichiers exportés ». Quand cette option est active, iOS propose une liste
d'applications et d’actions pour ce fichier. L'action « Envoyer un email » n’est pas proposée, mais vous
pouvez faire « Sauver dans Fichiers » et ensuite depuis I'application « Fichiers » de iOS sélectionner ce
fichier, faire « partager » et I'envoyer comme piéce jointe dans un email.
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POLAIRES ET PARAMETRES DE COMPORTEMENT DU BATEAU

CHOISIR LA POLAIRE DE VENT POUR SON BATEAU

Dans le menu Bateaux->Parametres du bateau, choisir une polaire :
Lanmon
Nom e
Polaire
Importer une polaire
boat_Class40.csv Serveur de polai
Supprimer

Efficacité au prés  100% <
Efficacité au portant 100 %
Efficacilté la nuit 100 % =

Meilleurs angles

uto O Forcé

Portant ® Auto O Forcé

“NROISEF5wm

Pour importer une polaire personnalisée, on peut soit copier le fichier polaire directement dans le
répertoire « polar » de qtVIm, soit utiliser le bouton « Importer une polaire ».

Vous pouvez également choisir une polaire via notre serveur de polaires (connexion internet requise).

Une source utile pour les polaires : http://jieter.github.io/orc-data/site/

Il est également possible de modifier une polaire en lui appliquant un coefficient, configurable
différemment pour le portant et le pres, et pendant les périodes nocturnes.

Les meilleurs angles au vent peuvent étre calculés automatiquement par qtVim, ou bien forcés par
I'utilisateur. Par défaut la polaire calcule automatiquement le BVMG (Best Velocity Made Good) pour
toutes les forces de vent, au prés et au portant. La route et le routage en mode VBVMG ne dépasseront
jamais ces limites (sauf au moteur, bien sir). On peut forcer ces valeurs, dans ce cas elles seront
identiques a toutes les forces de vent. En mode croisiére on n’a pas toujours envie de rechercher le
meilleur angle de remontée donc on peut demander un 45° ou 50° max par exemple.

Il est possible d’éditer une polaire dans un tableur (Excel ou autre), ou bien directement dans qtVIm via
le menu « Bateau ».
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PARAMETRES DES VOILES

qtVlm permet de paramétrer les plages d'utilisation des voiles. Ces informations seront ensuite reprises
dans le module route (tableau de marche, info bulle, statistiques), et pourront également étre affichées
en temps réel dans un instruments dédié permettant de connaitre la meilleure configuration de voile
pour les conditions de vent actuelles.

B A 2
N A L 9,

a0

w3 L,

Lannign

COG: 21°
S0G: 14,0nds

e

Haie
Ay

Marlaix

AAORCAELIEPY
- o=
LT

:
& &

LA
> Simulation
A2 T D
O
B GV + Genois
B GV + Inter F R
r:;y v}; E 1nis + Inter
N e 2ris + Foc
FI{3)23M s g ,._,g! 3ris + Foc
GV + Leger
B GV + Assym
Pl GV - Sym A
4 *— = : _.

§ Fﬂw

2 ok *
By - T — A

Pon-mui:‘j'g;j
= C fY—

Configurations voiles

Définitions des voiles sample saildef

Voiles par TWS/TWA sample sailselect
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Le premier fichier (extension saildef) définit chaque configuration de voile :

A B C D
1 ElE‘u' + Genois
2 |2 GV +Inter

3 | 3 1ris +Inter
4 |4 2ris+Foc

5 |5 3ris+Foc

& b GV +Leger
7 |7 GV + Assym
8 |8 GV +5ym

¥

Le deuxieme fichier (extension sailselect) définit I'utilisation de ces jeux de voiles en fonction de la force
du vent (TWS) et de I'angle du vent (TWA).

A BEC D E F G H

1 [TWA/TWS 8 12 16 20 25 30 32
2 401 1 2 3 3 4 5
3 806 6 6 2 2 4 5
4 wa s 7 7 6 2 4 5
3 1107 7 7 6 2 2 5
B 1207 7 7 7 2 2 5
7 1308 8 8 7 2 2 4
8 1408 8 8 7 7 7 3
9 1508 8 8 8 7 7 3
|0 1808 8 8 8 &8 7 3

Dans les 2 cas le séparateur est le point-virgule. Ces fichiers doivent étre placés dans le répertoire
« polar » de gtVIim.
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PARAMETRES DES VAGUES, DES RAFALES ET DE LA DENSITE DE LA GLACE

Faramétres vagues, rafales et densité de glace

Folaire de vagues

Importer
<Aucunz
Supprimer

B Appliguer une correction de cambrure

Cambrure de référence 3,0% -

Limite basse de cambrure  1,0% =

Paramétres mer croisée

Hauteur houle minimum 1,0 m

Angle entre vent et

G o 45°
houle supérieur &

Efficacité dans mer

- oz 1009
croisée par défaut ’

Rafales

30% =
alors 'efficacité de la polaire est de 100% =
[l Densité Glace

Densité maximale  20% +
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PARAMETRES DES VAGUES

Le comportement du bateau dans les vagues peut étre défini de deux fagons :

Par la définition d'une polaire de vagues, qui indique quel est le gain ou la perte en % de polaire
pour un angle entre le bateau et les vagues, et une hauteur de vague. Il est possible de définir
des valeurs pour des forces de vent différentes, et qtVIm interpolera les données. La polaire de
vagues peut étre affichée graphiquement via le menu bateau. Un exemple simple est fourni.
Voir Format de polaire de vagues pour une définition du format, ainsi qu’une explication
détaillée de la fagon dont la cambrure des vagues peut étre prise en compte.

Les données sont utilisées en priorité dans cet ordre :

Direction des vagues primaires et hauteur des vagues combinées
Direction et hauteur des vagues du vent

Direction et hauteur de la houle

Direction moyenne des vagues et hauteur des vagues combinées
Direction et hauteur des vagues maximales

Direction des vagues de vent et hauteur des vagues combinées
Direction du vent et hauteur des vagues combinées

Y ou kW N B

Par la définition de la mer croisée : Pour cela on indique quelle hauteur minimale de houle peut
générer de mer croisée, et a partir de quel angle avec la mer du vent on considere qu'il a une
condition de mer croisée. Si la condition de mer croisée est avérée, on applique alors un
coefficient sur la polaire. Les données utilisées sont Hauteur et Direction de la houle, et
Direction des vagues du vent (si absent la direction du vent sera utilisée).

PARAMETRES DES RAFALES

Les rafales peuvent dans certains cas impliquer de naviguer sous-toilé par rapport au vent moyen, et
donc induire une réduction de la vitesse du bateau par rapport a sa polaire basée sur le vent moyen.

Il est possible de définir une dégradation de la polaire si les rafales dépassent le vent moyen d’un certain
seuil. Ce paramétre s'applique dans le module Routages et le module Route, et est calculé a partir des
données du ou des gribs.

Il est également possible d’indiquer une valeur d'efficacité supérieure a 100%.

Rafales

Si les rafales sont plus fortes que le vent de

alors l'efficacité de la polaire est de

A noter qu'indépendamment de ces paramétres, une vitesse maximale de rafales peut étre indiqué
dans les paramétres du routage.
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PARAMETRES CONCERNANT LA DENSITE DE LA GLACE

B Densité Glace

Densité maximale 20% &

La densité maximale est prise en compte par le routage et la route. C'est la valeur pour laquelle le
bateau n'avance plus. Entre 0% et cette valeur, un coefficient est appliqué sur la polaire, suivant la
formule Vitesse Bateau = Vitesse polaire * (1 — Densité / Densité max).

Par exemple si le maximum de densité est 20%, alors la vitesse du bateau sera diminuée de 50% pour
une densité de 10%, et de 25% pour une densité de 5%. Au-dela de la densité max la vitesse est forcée a
0.
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MOTEUR ET CHANGEMENTS D'AMURE

Mom et Polaire
Paramétres

Moteur et changements d'amure

Moteur

Moteur si vitesse

inférieure 2 0.0 nd

Vitesse au moteur 4.0 nds

[ 1 Changements d'amure

Virements

> pendant

. pendant

Il est également possible de préciser qu’en dessous d’une certaine vitesse, le moteur est mis en route,
en précisant a quelle vitesse le bateau avance dans ce cas. Attention : si vous avez paramétré des
parameétres liés aux vagues, ceux-ci s'appliquent également a la vitesse moteur.

La perte de vitesse lors des empannages et virements de bord ainsi que le temps incompressible de la
manceuvre peut également étre paramétrée ici. Le terme de « vacs » fait référence au pas interne de
qtVIm (configurable), par défaut il est de 5§ minutes.
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FORMATS DE POLAIRE DE VENT

FORMAT CSV

Le format CSV est le format le plus communément utilisé. Il est éditable dans un tableur.

A B C D E F G H | 1 K L

|TWA\TWE. 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20

0 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.0

5 0.000 0.220 0.440 0.620 0.770 0.910 0.950 0.980 1.010 1.020 1.030 1.0

10 0.000 0.440 0.890 1.250 1.530 1.810 1.880 1.950 2.000 2.030 2.050 2.0
15 0.000 0.660 1.330 1870 2.300 2.720 2.830 2.340 3.010 3.040 3.080 3.1
20 0.000 0.890 1.780 2.500 3.060 3.620 3.760 3.910 4.000 4.050 4.100 ¢p 4.1
25 0.000 1.110 2.220 3.120 3.830 4.530 4.710 4.890 5.010 5.070 5.130 5.1
30 0.000 1.330 2.660 3.750 4.590 5.430 5.650 5.870 6.010 6.080 6.150 6.1
35 0.000 1.550 3.100 4.350 5.300 6.240 6.460 6.670 6.810 6.870 6.930 6.9
40 0.000 1.750 3.540 4.930 6.090 7.140 7.210 7.350 7.430 7.430 7.560 7.5
45 0.000 2.060 4.150 5.780 6.930 8.030 8.070 8.190 8.050 8.120 8.190 8.1
50 0.000 2.210 4.450 6.150 7.250 8.290 8.380 8.350 8.670 8.740 8.810 8.7
a1

5= nann 2 260 a7 & 5n 750 o =en © ran 2 a1n o nsn a1an an9n

Il doit impérativement commencer par TWA/TWS ou bien TWA\TWS.
C'est un fichier texte, dont les champs sont séparés par des «; ». Le séparateur décimal est le point.

Mj boat_Classd4.csv - Bloc-notes

Fichier Edition Format Affichage 7

TWANTWS;8;2;4;6,8;10;12,14;16;18,208;22,;24,26
B8;8.000;0.00025;0.800;1.119;2.228;3.128;3.8:
.818;8.7990;8.840;8.790;8.630;8.2808;8.118;7.9%
1.298;11.368;18.258;9.158;6.878;4.588;2.298;i
.588;13.568;12.748;11.918,;9.380;6.858,;5.878;:
16.898;15.9808;15.8808;15.778;15.228;14.688;13
@;16.150;16.728;16.530;16.350;16.228;16.188;:
;18.228;18.838;11.628;12.418;12_768;12.698; 1.

La 1% ligne contient des forces de vent en nceuds. Il s'agit du vent réel (TWS) et non pas du vent
apparent. La 1" colonne contient des angles au vent (TWA). Le tableau est ensuite rempli en précisant
pour chaque case la vitesse du bateau pour un couple TWS/TWA. Le pas des TWS et des TWA est
indifférent. Cependant, chaque case doit étre renseignée avec une vitesse de bateau (une case vide
équivaudrait a zéro).

FORMAT POL

C'est le méme format que le format CSV, sauf que le séparateur est le <tab> au lieu d’étre le point-
virgule.

FORMAT XML

C'est le format utilisé par Maxsea. Il se présente sous la forme d’un fichier xml.
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FORMAT DE POLAIRE DE VAGUES ET CAMBRURE DES VAGUES

FORMAT POLAIRE DE VAGUES

Les polaires de vagues sont définies dans un fichier avec une extension « .polwave.csv ». C'est un fichier
csv donc chargeable dans un tableur de type Excel.

A B C D E F C

1 | TW5=5 | 0 1 2 5 10
2 0 100 90 85 80 50
3 50 100 95 S0 85 70
4 90 100 100 95 95 90
] 120 100 101 103 105 110
B 180 100 102 105 110 120
7

8 |TwWs=10 0 1 2 5 10
g 0 100 S0 85 &0 50
10 50 100 95 90 85 70
11 S0 100 100 95 95 S0
12 120 100 101 103 105 110
13 150 100 102 105 110 120
14

La polaire de vagues peut contenir des définitions pour plusieurs force de vent (par exemple des vagues
de 1m dans un vent quasi nul sont beaucoup plus perturbantes que dans un vent de 10 nds).

La premiére donnée indique donc pour quelle force de vent cette polaire s'applique. Si un tableau est
défini (une seule valeur de vent donc), alors quel que soit le vent c’est cette polaire de vagues qui sera
appliquée.

Les données en abscisse représentent la hauteur des vagues en metres, et les données en ordonnée
représentent I'angle entre les vagues et I'axe du bateau.

Enfin les données elles-mémes représentent le pourcentage d’efficacité a appliquer a la polaire. Dans
I'exemple ci-dessus, la vitesse du bateau sera a 103% de la polaire pour un vent de 1onds et un angle
avec les vagues de 120°.

gtVIim interpolera toutes les données intermédiaires si nécessaire.
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PRISE EN COMPTE DE LA CAMBRURE DES VAGUES

La cambrure d’'une vague est définie par la formule « Hauteur de la vague divisée par la Longueur de la
vague », c'est la pente de la vague en %. Pour rappel la hauteur d'une vague est la distance verticale
entre le creux et la créte de la vague, et sa longueur est la distance horizontale entre deux crétes.

Il est possible de prendre en compte la cambrure des vagues dans I'utilisation de la polaire de vagues :

Polaire de vagues

Importer
example.polwave.csv
Supprimer

B appliquer une correction de cambrure

Cambrure de référence 3,0%

Limite basse de cambrure  1,0%

Pour cela il faut définir 2 valeurs : la limite basse de cambrure, et la cambrure de référence.

La limite basse de cambrure est la valeur en dessous de laquelle la polaire de vagues ne s’appliquera pas
du tout, car la pente de la vague est trop faible pour avoir un impact.

La cambrure de référence est la cambrure utilisée pour construire la polaire de vagues. En général 3%
est la valeur moyenne de la cambrure des vagues dans les eaux profondes. A noter que a partir de 14%
les vagues déferlent.

Une fois ces valeurs définies et activées, qtVIm va donc ignorer la polaire de vagues si la cambrure est
inférieure a la limite basse, et au-dessus va interpoler ou extrapoler un coefficient en considérant que
0% est a la limite basse et 100% est a la limite de référence. Ce coefficient sera appliqué au coefficient
généré par la polaire de vagues.

Par exemple, avec une limite basse de 1% et une référence de 3% :

Si la polaire de vagues retourne 85% (une perte de vitesse), et que la cambrure actuelle est de 2%,
gtVim appliquera seulement la moitié de cette perte, c'est-a-dire 92,5%.

De méme, si la polaire de vagues retourne 110% (un gain de vitesse), et que la cambrure est de 4%, le
nouveau gain sera de 115%.

Pour que la cambrure de vagues puisse étre calculée, il faut que le grib contienne les données Hauteur
et Période de vagues

L'ordre de priorité des données est :

1. Hauteur des vagues combinées + période des vagues primaires
2. Hauteur des vagues du vent + période des vagues du vent
3. Hauteur de la houle + période de la houle
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VISUALISER LA POLAIRE DANS QTVLM

ETUDIER LA POLAIRE

Cette fonction est accessible par le menu bateaux->Analyser la polaire de vent.

Cet écran permet d'afficher les angles critiques de la polaires (VMG). Il est également possible de
modifier la polaire dans un tableur en méme temps, et de visualiser les changements en cliquant sur
« Recharger la polaire ».

EDITER LA POLAIRE DE VENT

Cette fonction est disponible via le menu Bateau->Editer la polaire de vent.

W Editeur de polaire T X

002040 60 80 140/ 16,0 18,0 2 24,0 28,0 30,0/ 32,0 34,0 360/ 38,0 40,0
0,0° 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,0(
500 0,00 0,22 0,44 0,62 0,77 0,98 1,02 1,04 1,00 0,93 086 078 0,71 0,64 0,56 0,48 0,2

Ajout TV
10,00 0,00 0,44 0,89 1,25 1,53 1,95 2,03 2,07 2,01 1,86 1,74 1,5 1,41 1,27 1,12 095 0,500

150° 0,00 0,66 1,33 1,87 2,30 2,94 3,04 311 3,01 2,79 2,57 2,35 2,13 1,90 168 1,42 o,pffl AoutT

20,00 0,00 0,89 1,78 2,50 3,06 3,91 4,05 4,14 4,00 371 342 3,13 2,84 254 2,25 191 1,1 [Suppression
25,0° 0,00 1,11 2,22 3,12 3,83 4,89 5,07 518 501 464 428 391 3,54 3,17 2,81 238 1,4
30,00 0,00 1,33 2,66 3,75 4,59 5,87 6,08 621 601 557 513 460 4,25 3,81 3,37 285 1,7
3500 0,00 1,55 3,10 4,35 5,30 6,67 6,87 6,95 678 642 606 570 534 4,97 4,61 4,00 2,54
40,00 0,00 1,75 3,54 4,99 6,00 7,35 7,49 7,58 7,45 7,16 6,80 650 6,21 592 563 496

450° 0,00 2,06 4,15 578 6,93 8,12 821 812 7,89 7,54 7,31 7,08 687 665 591

50,00 0,00 2,21 445 6,15 7,25 8,74 884 879 863 828 811 7,94 7,81 7,68 686

55,0° 0,00 2,36 4,77 6,52 7,57 9,25 9,27 9,25 9,02 891 88l 875 870 7,81

60,00 0,00 2,52 509 6,89 9,45 9,69 973 9,74 9,76 9,72 9,68 9,70 9,72 876

65,00 0,00 2,56 516 7,03 9,76 9 10,04 10,40 10,14 10,18 10,15 10,13 10,20 10,26 9,26

70,00 0,00 2,67 534 7,18 10,07 10,19 10,30 10,30 10,40 10,47 10,53 10,59 10,59 10,50 10,64 10,70 9,65

75,0° 0,00 2,73 547 7,28 ,08 10,38 10,51 10,65 10,78 10,90 11,00 11,08 11,16 11,19 11,21 11,29 11,36 10,25

80,00 0,00 2,78 556 7,40 10,71 10,87 11,02 11,19 11,35 11,45 11,50 11,67 11,68 11,69 11,74 11,80 10,75 9,70
85,00 0,00 2,75 550 7,47 10,60 10,59 11,22 11,42 11,66 11,88 12,01 12,04 12,17 12,17 12,16 12,20 12,24 11,25 10,26
90,0° 2,72 543 7,55 10,84 10,58 11,56 11,83 12,12 12,41 12,56 12,57 12,68 12,66 12,64 12,66 12,68 11,75 10,81

2,68 5,37 7,62 10,40 11,08 10,56 11,91 12,23 12,59 12,94 13,11 13,11 13,18 13,15 13,12 13,12 13,12 12,24 11,36
]
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AFFICHER LA POLAIRE DANS LE TABLEAU DE BORD

La polaire est également affichable directement dans le tableau de bord :

NMEA

Vitesse max:
17.75nds a
115.00°

Vitesse max
absolue:
TWS:
25.00nds

BS:
o | 19.75nds
- eec:
91.45%

(40.0°/155.0°)

Si la donnée TWS est disponible via NMEA, la polaire sera affichée en temps réel avec cette force de
vent, permettant de comparer la vitesse théorique de la polaire avec la vitesse réelle du bateau.

AFFICHER LA POLAIRE SUR LA CARTE

La polaire peut également étre affichée sur la carte. Pour cela aller dans le menu Afficher-
>Montrer/Cacher et demander I'affichage de la polaire (ou utilisez la touche « Ctrl + L »). La polaire
utilise le vent du grib, ou bien le vent des instruments si I'acquisition NMEA est lancée et contient
TWD/TWS et la polaire est centrée sur le bateau.
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DECLINAISON MAGNETIQUE

La déclinaison magnétique peut étre saisie dans les paramétres du bateau, dernier onglet :

@ Valeur forcée
@ Valeur par NMEA
@ Valeur par WMM

® True Mode @ Magnetic Mode

Les instruments et les autres données de cap utiliseront cette donnée si le mode magnétique est
sélectionné. La valeur est soit forcée, soit prise des données NMEA (message RMC), soit prise du
modéle WMM (World Magnetic Model).

La valeur fournie par WWM est également affichée dans le tableau de marche d'une route, et dans
I’écran « Affichage des données grib » a n‘importe quel point.

AFFICHAGE DES DONNEES MAGNETIQUES A N'IMPORTE QUEL POINT OU DATE

Via le menu contextuel de n'importe quel point sur la carte, il est possible d'afficher les données
magnétiques fournies par WMM

09/10/2023
01°55'15"W 46°24'06"N
Déclinaison 0,6°E

Inclinaison 61,8°E

Changement annuel déclinaison 0,2° E

Fermer
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ENVIRONNEMENT

OPTIONS D'AFFICHAGE

L'écran de configuration principal permet d'ajuster la fagon dont les différents éléments de qtVIm sont
affichés. Il est possible de sélectionner la langue, les unités pour les distances ou la profondeur, la fagon
dont les coordonnées géographiques sont affichées, etc.

Police de caractére:
MS Shell Dig 2
Taile 4

Talle des étiquettes Taile de la police de la barre de status Taile barre d'outis

4

Taile du compas Taille Balisage SHOM

Montrer les lumigres Montrer les labels

Style des histogrammes | ChartThemeDark
Couleurs

Estime Grib
138
Tout réinitialiser

OpenGL Vue étendue
Autoriser les POIs a étre déplacés immédiatement

Mode COG en haut

Ajuster la rotation aprés  1secs = ou sila différence de cap est supérieurea  0°

utes  Gribs et Harmonics |~ Internet

Langage

Francals = Séparateur décdmal pour export CSV , ~ Séparateur CsV ; =
Coordonnées, Distances et Vitesses

Coordonnées  dd,dd® v @ Noeuds et miles O Km/h et métres

Profondeur et Hauteur

(@) métres () Pieds

O utc (®) Local

O Jour Mois @ Mois Jour

L'option openGL est recommandée si vous utilisez le mode « Course UP ». L'option « Vue étendue »
permet a qtVIm de dessiner les cartes en dehors de I'écran pour une meilleure fluidité lors des
déplacements de cartes, au prix d'un rendu des cartes plus long.
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RAYON DE LA TERRE

Dans la section « Avancé », il est possible de demander a qtVIm d'utiliser comme rayon de la Terre une
valeur céleste, utile pour les calculs astronomiques. En fonctionnement normal il faut utiliser le rayon
moyen.

Instr s Cor s NMEA
M Collecter les informations de log pour le support

Position et taille de qtvlm
Sauvergarde a la fermeture R s positions et tailles de fenétres Taille des boutons switch
Systéme son
MediaFlayer ® SoundEffect
Interpolation des données Grib
andard @ Spatial seulement @ SOL @ Real Sail

Rayon de la Terre

Moyen (recommandé) @ Céleste

Lignes de cd
o (trés haute) @ Haute résolution @ lution intermédiaire @ solution
Xportés
Ouverture automatique
Mode d'affichage du grib

s de |'animation du grib @  Affichage du grib méme en arriére plan

@ MultiThread ® MonoThread @ Auto

Le rayon moyen correspond a l'ellipsoide WSG84 (6 371 NM), et est le plus précis pour calculer des
distances orthodromiques sur la terre.

Le rayon céleste correspond a une terre parfaitement ronde (6 366,707 NM) et permet de calculer
I'intersection de cercles d'égale altitude pour des corps célestes.

40



MENU

Le menu de qtVIm est divisé en plusieurs sections :

MENU QTVLM

l'_l_.,. L|L'.|'Ilrl L LIS 1S 1 - ELas (ITISTLETIIS ] SO IS S LELF T
QtVim Affichage Cartes
& Quitter Ctri+0Q

@ Quitter sans sauver

Exportation des données gtVim

Importation données gtVim

Exécuter batch Ctrl+B
Fhoto d'écran Ctrl+E
Mode Réel ou VLM

Gestion des licences

Configuration

Ce menu permet de quitter qtVIm (éventuellement sans sauver les données routes, etc.). Il permet aussi
de basculer en mode réel ou VLM.

Il permet d’exporter ou d'importer tout ou partie des données vers une autre installation (PC ou mobile).

La gestion de licences permet d'associer un appareil a un permis S63, une licence tablette Windows ou
des packs de cartes Meltemus.

Enfin il permet d’accéder a I'écran de configuration générale et ses nombreuses options.
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MENU AFFICHAGE

Aﬁfichige Cartes Données Routages

Mode plein écran
Montrer le tableau de bord Ctri+alt+T
Montrer la barre d'outils
Tout montrer
Tout cacher sauf les bateaux actifs
Montrerf/Cacher...
Mode d'éclairage
Augmenter I'échelle de la carte
Diminuer I'échelle de la carte
Zoom sur sélection ou grib
Afficher la carte entiére

=, Montrer la loupe

Mode sélection

Ce menu permet de montrer/cacher les éléments de la carte (POls, traces, routes, etc.), ou bien
d’afficher des éléments complémentaires.

Il est également possible de changer I'éclairage jour/nuit/crépuscule depuis ce menu :
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MENU CARTES

Bateau Routages Routes Parcours Bi
Groupes de cartes
Catégorie d'affichage cartes vectorielles
Carte unigue
Recherche dans cartes vectorielles Ctrl+F
Zoomer exactement a
Géo-référencer une image
Catalogue 563
Catalogue mbtiles
Catalogue NOAA
AVURNAY
Shapefiles et Shom
Vues 3D

Montrer dans Google Earth

Pack de cartes Meltemus

Le menu est dédié aux fonctions de cartographie. Vous pouvez y choisir d'afficher une carte unique, un
groupe de cartes prédéfini, changer le mode d'affichage des cartes vectorielles, etc.

Il permet de zoomer a une échelle exacte.
Il donne également acceés a divers catalogues de cartes.

Le sous menu AVURNAV permet I'affichage sur I'écran des Avis a la Navigation pour la France
métropolitaine.

Quelques vues en 3D sont disponibles

Le sous menu Shapefiles et SHOM permet de charger des fichiers Shapefiles génériques ou issues des
données open data du SHOM.

Il est également possible d’afficher la vue dans Google Earth.
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MENU DONNEES

Donneées Bateau Routage
Grib emplacement 1

Grib emplacement 2

Barrieres Marques (
» = Ouvrir

v ™ Recharger

tribuer Aide

Ctrl+0

Grib emplacement 3 » ® Fermer
Ctrl+I  # Grib Xygrib
Ctrl+W & Grib VLM
& Téléchargement grib VLM partiel

T Informations
® Fermer tous les gribs
(¥} W Grib Saildocs
Images Météo v & Téléchargement Squid
Vignettes SHOM =3 Téléchargement personnalisé
185

20 prs |
. Pulpit Rock Buoy 1
® Maintenant g 79 P b

ectionner une date grib

"™ Configuration grib
Pas d'avance du grib

1 Prévision précédente

i » Prévision suivante

;  © Animation du grib

Wue 3D pression atmosphérique
Vue 3D profondeur d'eau
Particules vent
Particules courants
Fusionner des gribs
Calculateur de marées

Hamonics

. : : N
11a = O

Ce menu permet de gérer les gribs et les informations maritimes telles que marées, courants, etc. Trois
emplacements sont disponibles, oU vous pouvez charger des gribs de différentes sources, contenant
différentes données. En cas de données identiques, qtVIm utilise et affiche le grib qui a la meilleure
résolution.

Différents types de téléchargement sont disponibles. Il est également possible de fusionner des gribs
entre eux, afin par exemple d'obtenir un seul grib contenant vent, courants et vagues.

Depuis ce menu, il est également possible d'afficher les vignettes SHOM (prévisions océanographiques
pour la France) et des images météo ou satellite.
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MENU BATEAU

E:at'*au Routages Routes Parcours Barriéres Marques Contribuer Aide

Paramétres du

Centrer sur le bateau actif Alt+B
Conserver la position du bateau dans I'écran lors de zoom +/- Alt+Z
Alarmes

Statistiques

Mode simulation de navigation Alt+5
Mode ligne de départ

Données course (DCC) Ctrl+D
Instruments

Traces

Polaires

Voyage Data Recorder

Liste des Cibles AIS

Flotte AIS

Ce menu permet d’accéder aux différents réglages du bateau. En particulier c’est dans les paramétres
du bateau que I'on précise quelle polaire utiliser. || permet également de lancer la simulation de
navigation/AlIS, et de définir plusieurs alarmes par le menu « Alarmes ».

La liste des cibles AlIS ainsi que I'instrument « Flotte AIS » peuvent étre affichés a partir de ce menu.
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PARAMETRES DU BATEAU

W Paramétrage du bateau ? *

Nom

Nom du bateau

myBoat

MMSI

Taile de licone sur la carte

[ Icéne personnalisée

Parcourir

Image bateau en taile réelle

C:/Users/maitai/Documents/Clipboard04.png ~ Parcourir

Autres paramétres

Cet écran de configuration permet de définir les parameétres du bateau, en particulier la polaire de vent
a utiliser, la polaire de vagues, les options moteurs, etc. Voir le chapitre Polaires et parametres de
comportement du bateau pour plus d’informations.

Par ailleurs, il permet d'ajuster la taille de I'icone utilisée pour représenter le bateau sur la carte (une
taille a zéro affiche un simple point et le nom du bateau).

L'image utilisée pour le dessin du bateau sur la carte peut étre changée (par défaut un Imoca). Une
autre image peut éventuellement étre utilisée lors des zooms importants pour représenter le bateau en
taille réelle en fonctions des paramétres indiqués dans I'onglet « Dimensions ».

47



La régle est que si la longueur du bateau telle que définie dans I'onglet Dimensions une fois mise a
I’échelle représente plus de 5 mm sur I'écran alors c’est cette image qui est utilisée, sinon c’est I'icone
choisie.

L’emplacement du récepteur GPS est également défini, ce qui permet de prendre en compte la taille du
bateau et des cibles AlS lors du calcul des trajectoires de rapprochement (CPA et TCPA). Le tirant d'eau
n’est pas utilisé dans qtVIm pour le moment.

Le MMSI du bateau peut étre saisi, auquel cas les messages provenant de ce MMSI seront ignorés par le
module AlS.

Dimensions

Dim A 10,0 m

Dim B 2.0m

Dim C 1.0m
Dim D 3.0m

Tirant d'eau 20m

Lorsque le bateau en taille réelle est affiché, il est orienté en fonction de CTW en priorité, ou de COG si
CTW n’est pas disponible.

Il est possible d'afficher un ou plusieurs cercles, centrés sur le bateau, a une distance paramétrable.
Cercles

Cercles

0 = aune distance de 1,0000 NM =

48



D’autres options sont disponibles dans les parametres généraux, onglet « Bateau ».

Instrumen

1
Afficher le micro board
Calcul de I'estime Style d'estime Trace

@ En temps 234 min = Précision Défaut

® En nombre de vacations 10 vac Longueur max Pas de limite

de dangers
sauvegarde automatique 15mins 3

® En distance 100,0 nm [ ]
Vecteur de dangers 20m

et ligne de foi au _ o T P
TSR £ G @  Longueur ligne de foi spécifique 1000 m
Durée d'une vacation 5min ¥

@  cCentrer sur le bateau au démarrage

Durée de I'historique des laylines 5 min <

La durée par défaut d'une vacation (le pas interne utilisé par qtVIm pour tous les calculs) peut étre
modifiée. Plus la valeur est petite, plus le calcul sera précis, mais demandera plus de ressources, et de

temps.

Via le menu contextuel du bateau, il est possible de demander un verrouillage de la position du bateau a
I’écran. Cette option est annulée des que la vue est déplacée.

COG: 130°
41SOG; 16,0nds

Cliquez ici pour §
centrer la carte
sur le bateau

Cliquez ici pour
afficher/cacher le
tableau de bord
complet

Cliquez ici pour
tiver/désactiver la ou
s connexions NMEA
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MENU ROUTAGES

QtVim  Affichage Grib Bateau RDLﬂages Routes Parcours Barriéres

ﬂl ﬂ w n w .ﬁ_ Creer un routage ,.
Editer un routage
Réf: 29/06/2019 18: ﬂﬂ primer un rout

sam. 29/06/2019 18:00" ; =Up
uTC

N
Ce menu permet la gestion des routages (création, édition, suppression). A noter que les routages ne

sont pas sauvés d'une session a l'autre, il n'y a pas d'importation/exportation possible. Les routages
sont destinés a étre convertis en route.

MENU ROUTES

: 20181130001 5.grb (du 30/11/2018 01:00 au 05/12/2013 01:00)
loutages Rc*kgte.q Parcours Barriéres Marques Co

e @ Créer une route
Editer une route
Exporter une route
Coller une route Ctrl+V
Importer une route
Comparateur de routes
Supprimer réféerence XTE
Supprimer une route

Supprimer des routes

Ce menu permet la gestion des routes : création, suppression, édition, import et export.

MENU PARCOURS

Qtvim Affichage Grib Bateau Routages Routes Parcours Barriéres Margues Con

0 m w n "{(ﬂ .£_ 0 ﬂ.!.[ Créer un parcours
ik 4 I caitor un oarcoure
RET: 29"]8.1'2019 18:00

sam. 29/06/2019 18: CH.'!
uTC

Importer
mand Feele
Ce menu permet la gestion des parcours (création, édition, suppression). Les parcours matérialisent par

exemple une régate, et peuvent étre utilisés dans le module routage pour faire du routage multi-points.
Un parcours peut également étre activé via ce menu. Voir Module Parcours pour plus d'informations.
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MENU BARRIERES

Contribuer Aide

Ajouter un ensemble de barrieres

Verrouiller les barriéres sur la carte

REf: 29/06/2019 18:00
sam. 29/06/2019 18:00™
uTc {

Ce menu permet la gestion des barriéres. Les barriéres peuvent étre fermées ou non et seront évitées
par le routage de la méme fagon que les cotes. Elles servent a matérialiser les zones interdites a la
navigation.

MENU MARQUES
Mpeques Contribuer  Aide
Ajouter une marque Ctrl+P
Ajout en masse
Coller une marque
Importer
Gestion des margues Ctrl+m
Supprimer des marques par type...

Sauvegarder POIs et routes Ctrl+S

Recharger POIs et routes Ctrl+R

Ce menu permet la gestion des marques (POls : Point Of Interest). Il permet également d'importer des
points a partir d'une autre source.
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MENU AIDE

mtlﬁ‘
A propos de gtVlm
Mouveautés dans cette version
Envoyer info au support

8 Documentation gtvim

@ Documentation Companion
Wiki

Forum gtVlm

qtVim sur Facebook

Ce menu contient les acces a différentes ressources de documentation. Il permet également de
connaitre les récents changements apportés a gtVim.

52



RACCOURCIS CLAVIER

Certaines actions sont accessibles via des raccourcis clavier :

Alt+A
Alt+B
Alt+C
Alt+E
Alt+F
Alt+H
Alt+l
Alt+K
Alt+L
Alt+O
Alt+Q
Alt+R
Alt+S
Alt+T
Atl+W
Alt+X
Alt+Z
Ctrl+B
Ctrl+D
Ctrl+E
Ctrl+F
Ctrl+G
Ctrl+H
Ctrl+1I
Ctrl+K
Ctrl+L
Ctrl+M
Ctrl+O
Ctrl+P
Ctrl+Q
Ctrl+R
Ctrl+S
Ctrl+V
Ctrl+W
Ctrl+Alt+A
Ctrl+Alt+B
Ctrl+Alt+D
Ctrl+AlIt+G
Ctrl+Alt+H
Ctrl+Alt+
Ctrl+Alt+L
Ctrl+Alt+O
Ctrl+Alt+P

Gestion des alarmes

Centrer sur le bateau actif

Cacher/Montrer le compas

Cacher/Montrer les étiquettes

Cacher/Montrer les pavillons sur la carte
Verrouiller/Déverrouiller les cadrans et histogrammes sur la carte
Cacher/Montrer les instruments

Fermer la carte unique

Cacher/Montrer la polaire

Cacher/Montrer les bateaux opposants

Montrer la loupe

Créer un routage

Mode simulation de navigation

Cacher/Montrer les traces

Ouvrir une image météo

Configuration

Conserver la position du bateau dans I'écran lors de zoom +/-
Lancer un batch

Données course (DCC)

Photo d'écran

Outil de recherche dans les cartes vectorielles
Configuration affichage Gribs

Ouvrir/Fermer balisage SHOM

Informations Gribs

Ouvrir une carte

Afficher/Cacher les secteurs de feux sur les cartes vectorielles
Gestion des POls

Ouvrir un grib

Ajouter un POI

Quitter

Recharger POIs et routes

Sauvegarder POIs et routes

Coller une route

Fermer tous les gribs

Cartes vectorielles affichage « Tous » (All)

Cartes vectorielles affichage « Base »

Cartes vectorielles affichage « Détaillé »

Montrer dans Google Earth

Verrouiller/Déverrouiller les LCDs sur la carte
Information sur la carte vectorielle ou raster a la position du curseur
Matérialiser les lumicres visibles depuis le bateau
Afficher/Cacher les contours des cartes

Eléments de la carte vectorielle a la position du curseur
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Ctrl+AIt+T Cacher/Montrer le tableau de bord

Ctrl+Alt+S Cartes vectorielles affichage « Standard »

Ctrl+Alt+V Affichage des options des cartes vectorielles et rasters.
Ctrl+Alt+W Affichage historique alarmes.

F1 Documentation

F5 Sync bateau (mode VLM)

Cul F9aF12 Enregistrer la position et le zoom de la carte

F9aF12 Restaurer position et zoom de la carte

A noter également que lors du déplacement d’un POI, ’appui sur la touche MAJ (shift) avant de
lacher le POI le remet a sa position initiale.

Le zoom avec la molette de la souris peut étre modifi¢ via les touches CTRL (force le zoom a
I’emplacement du curseur méme si I’option « conserver la position du bateau a 1’écran lors des
zoom » est cochée), MAJ (zoom tres lent) et ALT (zoom trés rapide).
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BARRE D'OUTILS
La barre d'outils contient différentes icones, regroupées par fonction.

Il est possible de choisir quelles icones sont affichées dans les options générales, onglet « affichage » ou
« barre d'outils » sur les versions mobiles.

Barre d't
Icdnes

" B cacher a barre d'outis W H cartes Online w E Cartes Raster ﬁ E Cartes Mbties W H Cartes ve ctorielles
? M Cartes CM93 B North up / Course up f B Lumigres es depuis le bateau 0 B Instruments sur carte 0 B Tableau d'instruments
® T Mode d'échimge W AlS '} | Flotte AIS VOR : 4 @ Tableau de bord
© Bzom+ @ B zom- @ W carte entitre | B Mode sélection ® B z0msurone
'-\ B Loupe # W Compas B W marses Harmonic B Courants Harmonic © B Téléchargement Grib VLM
B2 W ouvrir un grib ™ W Configuration Grib H Activation emplacements grib o E Montrer/cacher le grib . [ sélectionner une date grib
¥ © Maintenant 4 B Reculer Grib M pas d'avance du grib P B Avancer Grib © E phy Grib
& B Abrmes B Longueur de l'estime B Goto WP .‘ _‘ B Homme 3 la mer

2 B Ajouter une barriére

ey 3?,.‘ 11h

L'ICONE MONTRER/CACHER LA BARRE D'OUTILS

Cette icone permet de cacher la barre d’outils, tres utile sur les petits écrans. Lorsque la barre d’outils
est cachée une icone unique apparait sur la carte permettant de réafficher la barre d’outils.

Réf: 08/21/2022 00:00
im. 08/21/2022 16:29
(UTC)
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LES ICONES CARTES ET INSTRUMENTS

“9 Les cinqg premiéres icones activent ou désactivent respectivement les cartes
Onllne Rasters (Kaps, Geotifs, etc.), mbtiles et VMH, les cartes Vectorielles (S57/S63) et les cartes de
type CMg3. A noter que le bouton mbtiles a trois états permettant de verrouiller les tuiles sur le
niveau en cours.

- N . T .‘ .. . .
am L'icone phare afficher la matérialisation des lumiéres visibles depuis le bateau (cartes vectorielles
seulement).

D

fock

-~

Bas<edu Grognonl 7
rdck

.

/ Cette icone permet de basculer entre les modes « Nord en Haut » et « Cap en Haut ». Il est
conseillé d'avoir activé I'affichage openGL dans les paramétres généraux pour utiliser cette fonction.

@ L I Ces six icOnes permettent respectivement d'afficher ou de cacher les
instruments sur la carte et dans le tableau d'instrument, d’afficher ou de cacher le tableau de bord
complet, d’activer ou non la réception AIS, d'afficher I'instrument « flotte AIS » et de démarrer ou
stopper 'enregistrement VDR.

Cette icone permet de changer le mode d’éclairage (jour/crépuscule/nuit).

=) (#) @) ()
S TN TN TN Ces quatre icones servent a zoomer, et a déplacer la carte. Ces actions sont

également faisables directement a la souris et a la molette (et aux gestes dans les versions mobiles). Sur
Android, les boutons +/- sont remplacés par les touches physiques volume+ et volume-.

I Cette icOne sert a passer en mode sélection, pour sélectionner une portion de la carte ou un
groupe de POls par exemple. La méme action peut étre réalisée avec la souris en maintenant la touche
<maj> enfoncée (en maintenant la touche <ctrl> ¢a forcera un zoom sur la zone concernée).
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C)\ Cette icOne sert a activer la loupe

/ Cette icone active le compas sur la carte. A noter que le compas peut s’orienter en fonction du
capteur magnétique de I'appareil, si celui-ci en est doté. La taille du compas est configurable dans les
options générales. La partie intérieure du compas s'oriente en fonction du vent du grib, ou bien du vent
réel si celui-ci est centré sur le bateau et que les données vent réel sont disponibles sur le flux NMEA.

UNITED
KINGODODM

LES ICONES MAREES ET COURANTS DE MAREES

Ces 2 icOnes permettent respectivement d'afficher les marées et les courants de marées, a
partir de fichiers « harmonics ».

LES ICONES GRIB

30mn ~ P O

9 Par un appui long sur cette icone, on obtient un sous-menu permettant de télécharger des gribs
de différentes sources.

= Cette icone permet d’ouvrir un fichier grib dans le 1°" emplacement.
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| Cette icone donne accés aux réglages de I'affichage du ou des gribs.

A
- N . ) .
Cette icone permet d'activer tous les emplacements gribs, ou bien un seul.
Cette icone permet de montrer ou cacher toutes les informations gribs sur la carte.
'\.
LN,

Cette icOne permet de positionner le grib sur une date.
e’ Cette icone permet de positionner le grib a la date de « maintenant ».
‘{ P Ces deux icOnes servent a avancer/reculer dans le temps, au pas indiqué.

@ Cette icone sert a lancer I'animation du grib, au pas indiqué.

LES ICONES BATEAU

Estime 1

Ces icones servent a définir la longueur et I'unité de I'estime.

a Cette icone appelle I'écran de configuration des alarmes. Verte si aucune alarme n’est en cours.

LES ICONES BARRIERES

n Cette icOne sert a placer des barrieres, que le routage évitera comme des traits de cotes.
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L'ICONE GOTO

Cette icOne permet de placer en un clic un WP actif sur la carte. En addition, il est possible de
configurer certaines actions supplémentaires (créer une route, activer cette route), dans les paramétres
généraux.

0,00 kg/m* =/ e \ent;\‘:r-‘rlﬂ;jﬁ;t?t:rl ?EL:!:E}ES
Options par défaut

[ Montrer les pois intermédiaires

[] Retirer les POIs avant le WP actif

[ Renseigner le cap a suivre des POIs

Bip en fin de routage, simplication
et optimisation

Afficher les fléches de vent aux POIs

PO r ordre alphabétique

O POIs par numéro de séquence

WP Rayon d'arrivée 50,00 m =

Bouton Goto de la barre d'outils

lacer un POI et l'activer

Placer un POI, l'activer et créer une route VBYMG
I . _ _ Activer la route
) Placer un POL l'activer et créer une route ORTHO

L'ICONE HOMME A LA MER
# iy

W 7 Cette icone place une marque automatiquement & la position du bateau, et déclare cette
marque comme étant le WP actif. Des informations concernant depuis combien de temps, la distance,
le cap sont affichées dans le module alarme.
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LA CARTE ET SES ELEMENTS PRINCIPAUX

LT : 5 »
1reo= S Cartouche grib, qui
contient les
informations date ¢ = v Compass, centré sur le bateau ou déplacable.
> i ; Le cadran intérieur est orienté en fonction du
vent grib. |l peut s'orienter en fonction du
capteur magnétique si I'appareil en est doté

e e
e

\
” WL
\\\‘\ S,

7 R 7,
R
S a3,
N

WS e

Microboard: Un click
sur les informations | | meeeie T e
COG et SOG centre | US Gow
la carte sur le bateau. || by el
Un click sur le
I'image du bateau
affiche ou cache le
tableau de bord
complet.

Echelle: elle est placable

Propared cowl pobbsbme vy $wm %
ou I'on veut sur la carte,

AN ' r D sarmpal AdnCY
AANORAL WAGEEY AM » * par click-droit
coc o6 v TSP WD L L TWAL s awA Aws aw 1w cs/co o
e mom 3 o

Il est possible de placer des points sur la carte (des POls), par simple clic droit sur la carte (ou I'icone 9
pinpoint de la barre d’outils sur les versions mobiles). Les POls se déplacent a la souris, ou en saisissant
leurs coordonnées dans |'éditeur de POls.

Il est également possible d'afficher une grille longitude/latitude.

Le bateau peut également étre déplacé oU I'on veut sur la carte, par clic droit et « positionner le bateau
ici», ou bien a la souris, sile GPS n’est pas activé.

BARRE DE STATUTS

048°13'57"N 004°26'33"W - 167.40°

Elle contient les informations grib a I'endroit du pointeur de la souris. Elle peut également contenir
d'autres informations comme par exemple des distances, des coordonnées, des informations sur les
imports en cours d’exécution, etc. La taille de la police de caractéres est réglable dans les options,
onglet général.

A noter que les informations du grib affichées dans la barre d’outils sont les informations affichées sur la
carte : si vous affichez le vent et le courant sur la carte les valeurs seront affichées dans la barre de
statut, mais si vous n’affichez pas le courant sur la carte les valeurs courants ne seront pas dans la barre
de statut.

La partie droite contient des informations concernant le WP en cours.
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OUTIL REGLE
A partir de n'importe quel objet (bateau, POI) ou simplement par clic droit sur la carte (ou par le

pinpoint 9 pour les versions mobiles), il est possible d'appeler la fonction « Outil régle ».

107

Ortho->Hdg: 272.81° Dist: 14.55 NM e,
Loxo—>Hdg: 272.68° Dist: 14,55 NM .
3A TWA (grib): 59.61° TWA (inst): 59.59° .

FRERIEEY
. 107 . -

MAITAL

10¢

108

Cette fonction matérialise les lignes orthodromique et loxodromique. Le cas échéant elle indique
également si elle traverse un obstacle ou un danger. Elle affiche également le TWA induit par ce cap,
basé sur le grib et les instruments.

Il est possible d’obtenir une ligne articulée par double clic ou toucher.

Une autre fagon d’obtenir un outil « régle » est d'utiliser la fonction Tracer des lignes entre les POIs
ou bien un parcours si vous voulez pouvoir déplacer les points précisément.

TRACER UNE ESTIME GRIB
A partir de n‘importe quel objet (bateau, POI) ou simplement par clic droit sur la carte (ou par le
pinpoint 9 pour les versions mobiles), il est possible d’appeler la fonction « Tracer une estime grib ».

~ Cette fonction permet de calculer
.~ la position du bateau, basée sur la
= polaire et les données Vents du grib,

Partie 2 English Channel

soit en suivant un cap fixe soit en
Twa - suivant un angle au vent (TWA) fixe.
Nb Vacs Il est possible de configurer jusqu’a
Made . 5 troncons de parcours. Les

pénalités de virement de bord
= éventuellement configurées dans
Conserver e X les parameétres de polaires ne sont
pas prises en compte, ainsi que les
paramétres vagues.

[ pols [ Estime

Date départ
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ESTIME

Plusieurs types d'estime sont disponible. Le choix se fait soit par I'onglet « bateau » du panneau de
configuration générale, soit par clic droit sur le bateau. La longueur de I'estime peut étre exprimée en
nombre de vacations, en durée ou en distance.

e Estime basée sur la vitesse : C'est la projection de la vitesse et du cap instantanée (ligne de foi).
Aucune donnée grib n‘est prise en compte. Ce sont les informations COG et SOG qui sont
utilisées. A noter que l'icone du bateau est quant a elle orientée suivant CTW, si cette
information est disponible.

e Estime basée sur le TWA : C'est une estime qui considére que le TWA va rester constant, et qui
utilise les données grib pour se calculer. Le courant est pris en compte, si les données sont
disponibles. Elle peut donc étre courbe.

e Estime basée sur le HDG : C'est une estime qui considere que le HDG va rester constant, et qui
utilise les données grib pour se calculer. Le courant est également pris en compte si les données
sont présentes.

e Estime Cone : Cette estime affiche un cone dont I'angle est défini dans les options générales du
bateau. Elle détecte les dangers (Cotes, Roche, Profondeur, etc.). Voir le chapitre concernant la
détection des dangers pour plus de détails.

e Estime Vecteur : C'est la méme chose que I'estime Cone, mais c’est un rectangle dont la largeur
en métres peut étre définie dans les options générales du bateau.

Plus de détails sur les estimes dans le chapitre Détection des dangers
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CONNEXION IRIDIUM

qtVIm est capable de piloter un Iridium GO! pour lancer une connexion internet et monitorer son statut.
Cette connexion peut étre utilisée pour les téléchargements suivants :

e Téléchargement de gribs xyGrib et Squid,

e Requéte email via Saildocs,

e Téléchargement des fichiers course posreport (DCC),

e Mise a jour de données satellite (TLE) pour la constellation Iridium,
e Téléchargement des stations météo,

e Téléchargement des images météo,

Ceci est compatible sur tous les types de terminaux supportés par qtVim.

Pour que la connexion soit active, il est nécessaire de se connecter au réseau wifi de I'lridium GO! et
d’activer I'option dans I'écran de configuration qtVIim :

Internet

E-Mail
® Utilisation d'un client mail externe
@ Par le serveur Email de gtVlm Votre adresse Email maitai@virtual-winds.org
® Autres (Webmail, etc)
Internet

B Utilisation d'un proxy

Type de proxy P

Server Port

Utilisateur Mot de passe

M Force user agent

B Activer Iridium GO!

Utilisateur guest Mot de passe guest

URL iridium http://127.0.0.1:8080
Limiter a 5 essais

IP directe pour XYGRIB =~ 18.233.77.197 | IP par défaut

Si les paramétres Iridium ont été personnalisés, il est possible de modifier le nom d'utilisateur et mot de
passe ainsi que l'url d'accés a l'iridium.

Par défaut, qtVIm utilisera directement I'adresse IP de XYGRIB pour éviter la phase de recherche DNS.
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Lors d’'un téléchargement utilisant I'lridium GO!, I'écran suivant va apparaitre :

Téléchargement Xygrib - demande du

el fichier

Statut Connexion a internet

Derniére erreur

Statut Internet . Dialing
Iridium.

Annuler Minimiser

Le bouton « Minimiser » cache la fenétre et affiche a la place un bouton Iridium GO ! (vert ou bien rouge
si erreurs), que vous pouvez utiliser pour rappeler la fenétre de statut Iridium. Pendant les
téléchargements, vous pouvez continuer a utiliser qtVIim normalement.

Cet écran affiche:

- Lestatut actuel

- Lenombre d’essai

- Laderniere erreur

- Latache en cours (type de téléchargement)

- Lestatut de la connexion

- Laforce du signal

- Leniveau de batterie et le statut de rechargement

qtVIim lancera le téléchargement dés que la qualité du signal sera au moins égale a 3. Les reprises de
téléchargement sont gérées.

A noter qu'il est possible de connaitre la position des satellites Iridium GO! via le tableau de bord
principal, onglet « Constellations Satellites »




GESTION DES LICENCES — PACKS DE CARTES MELTEMUS

Depuis le menu qtVIm, vous pouvez accéder a la gestion de vos licences :

N\ N

W Gestion des licences ? >

Login

Identification ré

Motification des mises & jour de packs de cartes par courriel

Mes licences

¥ Pack de cartes (British l's!'es_} 2/3 ﬂppure'li's utilisés
I La licence est valide jusqu'au 18/08/
b Appareils installés

-

License is renewed until 23/09,
b Appareils installés licences
¥ Pack de cartes (Mediterranean France) 2;‘3 appareils utilisés
|— La licence est valide jusqu'au O )
P Appareils installés Renouvellement

de la licence

tLa licence est valide jusqu'au 23,/09/

Fermer

Il'y a trois types de licence : le permis utilisateur S63, la licence activant la version compléte sur les
tablettes Windows, et les licences Pack de cartes Meltemus.

Depuis cet écran, vous pouvez par exemple installer ou réinstaller un pack de cartes, ou faire la mise a
jour des cartes.

Les licences de packs de cartes Meltemus sont renouvelables directement depuis cet écran.
Les licences échues apparaissent en rouge, celles dont le renouvellement est fait en vert.

Par défaut vous recevez un courriel de notification lorsqu’un pack de cartes a été mis a jour. Vous
pouvez désactiver cette notification depuis cet écran.

La mise a jour des cartes se fait également via cet écran : sélectionnez le pack a mettre a jour (qui
apparait en italique s'il y a des mises a jour non installées), et appuyez sur « Mise a jour des packs ».

Note : La gestion des licences iOS ou Android n’est pas faite ici, mais directement sur les stores
Google ou Apple.
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MODULE TRACES

Par défaut qtVIm enregistre votre trace a chaque déplacement du bateau. Pour économiser le nombre
de points, qtVIm essaye d'éliminer les points inutiles ou redondants, par exemple alignés ou trop
proches.

La précision de I'enregistrement, ainsi que sa longueur maximale, se décide dans les options générales,
onglet bateau :

Bateau Instruments
Afficher le micro board
Calcul de l'estime Style d'estime
® Basée sur la vitesse

O En temps 59 min ) . Précision Trés haute =
Basée sur TWA (grib)

® En nombre de vacations 10 vac = Basée sur CTW (grib) Longueur max Pas de imite

6ne de dangers 10°
O En distance 60 nm = Sauvegarde automatique 15mins <
ecteur de dangers 10m

Montrer estime COG et ligne de foi au

dessus des conesfvecteurs de danger Longueur ligne de foi spécfique 1000 m =

Durée d'une vacation 5min -

. Centrer sur le bateau au démarrage
Centrage automatique

Concurrents

Label Pseudo ~

. Afficher les pavilons (F)

L’épaisseur et la couleur de la trace est choisi dans les options générales, onglet Général->Apparence. Il
est possible de cacher la trace via le menu « Affichage ».

La gestion des traces se fait par le menu bateau (pause de la trace, redémarrage et archivage, gestion et
archivage).

Routages Routes Parcours Barrieres Margues Conftribuer Aide
Parametres du bateau
Centrer sur le bateau actif Alt+B
Conserver la position du bateau dans I'écran lors de zoom +/- Alt+7
Alarmes Alt+A
Mode simulation de navigation
Mode ligne de départ
Données course (DCC)
Instruments
Traces
Polaires

max 0,0

Traces archivées
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L’export est possible au format GPX ou KML ou CSV, en précisant I'extension du fichier de sortie. Il est
également possible d'importer des traces au format GPX.
% Gestion des traces archivées ? *

Nom
track
vire trahiion

hindelopen enkhuizen

gister
3x
simtrack1
simtrac

kort

simtrack?2
202100424
track
track

De -
01/01/1970 01:00
09/05/2020 12:11
04/14/2021 14:30
04/16/2021 12:57
04/16/2021 17:12
04/19/2021 21:25
04/21/2021 15:40
04/21/2021 17:58
04/21/2021 18:01
04/23/2021 16:33
11/12/2021 19:04
11/12/2021 19:04

a
01/01/1970 01:00
09/05/2020 16:43
04/14/2021 14:38
04/16/2021 12:58
04/16/2021 17:12
04/19/2021 22:47
04/21/2021 17:54
04/21/2021 18:01
04/21/2021 18:47
04/24/2021 19:09
11/14/2021 09:29
11/12/2021 19:04

Annuler

OK

Loch
0,79 m
28,1 nm
6,1 nm
73,9m
14,9 m
9.3 nm
14,8 nm
544 m
5,2 nm
15,6 nm
29,8 nm
0,79 m

1,3
2,0
2,8
2,8
2,8
2,1
2,8
2,8
2,8
2,8
1,3

1%

Couleur Epaisseur Poirkd

2

13
5
4
1£

Afficher
Cacher
Editer
Exporter

Importer

Dupliquer

Supprimer

La trace lorsqu’en mode « Ancre » utilise le maximum de points possible.

Il est possible d’afficher ou non une info-bulle sur chaque point de trace.

| myBoat track -
dim. 19/01/2020 08:39 UTC |
TWS: 16.9 kis

I TWD: 44.7°

0
onl

. B
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VOYAGE DATA RECORDER (VDR)

Depuis le menu « Bateau » il est possible de gérer le VDR (Enregistrement automatique des données de
navigation).

™) Gestion VDR ? X

Démarrer Action

ne
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune
Aucune

L’enregistrement concerne les données suivantes : Position, COG, SOG, TWS, TWD, TWA, CTW, STW,
PRE, XTE, RPM et Alarmes activées.

Une fois démarré, I'enregistrement est automatique lorsque I'acquisition NMEA est activée, ou bien le
mode Simulation. Sur Android et iOS, I'enregistrement est en pause lorsque I'application est en arriére-
plan.

Une icone optionnelle de la barre d’outils permet de démarrer ou arréter I'enregistrement VDR en un
clic
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PARAMETRES VDR

Divers parametres permettent de controler le comportement du VDR :

Ajouter une ligne tout 00h 00m 10s = s
Et si
. COG varie de plusde 20° <

. Changement d'amure

. Nouvelle alarme

Champs supplémentaires
TWA cTwW

DPH FRE

L'intervalle de temps est bien sur configurable. La valeur minimum est de 10 secondes, la valeur
recommandée étant 1 minute.

Vous pouvez également forcer un enregistrement lors de certains événements :

e Unchangement de cap de plus de x degrés,
e Unchangement d’amure,
e Unnouvel événement Alarme.
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AJOUTER DES OBSERVATIONS ET/OU DES IMAGES AU VDR

Par un double clic sur une ligne, vous pouvez éditer/ajouter une observation ou une image.

Image

This is a comment

Annuler

Image

Parcourir Suppression

Annuler

A noter que les images ainsi incluses sont stockées en tant qu’images dans la base de données du VDR.
En conséquence les fichiers images associées peuvent étre supprimés sans affecter le contenu du VDR.

2023 17:10 10°26'12"W  44°07'52"N  245,0° 8,7 nds 294,4° 256nds 49,4° 2450° 8,7nds NfA Aucune  This is a comment
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ACTIONS VDR

A part démarrer ou stopper le VDR, plusieurs actions sont possibles :

Action M

- Tout effacer

A Enregistrer sous
WA Créer une trace
Export C5V

Ij A

e «Tout effacer » supprime toutes les lignes du VDR

e «Enregistrer sous » crée une copie du VDR

e « Créer une trace » exporte le VDR dans une trace que vous retrouverez dans les traces
archivées.

e « Export CSV » exporte le VDR dans un fichier CSV. Les images ne sont pas incluses dans
I'export.

Les VDRs sauvés peuvent étre affichés et manipulés depuis I'onglet « VDRs sauvés »

COMPARAISON DES DONNEES VENT ENREGISTREES AVEC LES DONNEES DES GRIBS

Le 3eme onglet permet de comparer les données enregistrées avec les données vent du grib. La vitesse
du vent sera ramenée a 10m en prenant en compte la hauteur des instruments telle que définie dans
I'onglet paramétre du VDR.

ETWSVDR = TWS1 = TWS2 = Gusts 1

Paris, Madrid (heure d'été)

De méme que pour le météogramme, click-droit sur le graphique affiche les données de toutes les
courbes, et il est possible de zoomer sur le graphique en sélectionnant un rectangle (appui sur Echap ou
double-clic sur le graphique pour sortir du mode zoom.
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MODULE ALARMES

Alarmes

Activer les alarmes "J)

Historique

LAYLIMNES

INTERMET

A
A
A
Y
A
A
A
A
o
o
A
A X
A
A
A
A
A C
A
A

TEMPS

Annuler

Chaque alarme consiste en une ou plusieurs conditions, et un son. Les conditions de déclenchement
pour I'AlS et I’Ancre sont définies dans leur module respectif, mais le son associé est défini dans ce
module, par exemple :
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Alarmes

A AlS

Sur une condition AIS

Classe A CPA/TCPA  boat_horn

Classe B CPA/TCPA warning_horn
SART Klaxonl

Présence MMSI Klaxonl

Plusieurs alarmes peuvent étre actives en méme temps, auquel cas qtVIm générera une playlist avec les
sons des différentes alarmes.

Certaines alarmes sont définies par une condition simple (par exemple I'alarme Profondeur), d'autres
possedent plusieurs critéres de déclenchement, avec des seuils et des délais, par exemple :

& TWA
[ Sur une condition TWA
TWA

Tolérance

Pendant

trolley2

Dans tous les cas, si la tolérance est dépassée de plus de la moitié, I'alarme se déclenchera quel que soit
le délai.

Concernant |'alarme « Distance aux cotes », seuls les traits de cotes et éventuellement les dangers
issus des cartes vectorielle présents dans la zone couverte par I'écran sont pris en compte.

L'alarme de variation de pression est spéciale et ne fonctionne que si I'instrument correspondant a été
activé, ainsi que son histogramme.

L'alarme « Communication Radio » détecte I'entrée du bateau dans une zone d’appel obligatoire
(COMARE) ou bien la proximité d'un Point de communication obligatoire (RDOCAL ou NOTMRK de
catégorie 37).

A noter que I'alarme Laylines n'est calculée que pour le WP actif.

Le premier onglet peut étre utilisé pour désactiver globalement toutes les alarmes, ou pour couper le
son ou régler le volume.
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Les icones alarmes sont bleues si I'alarme n’est pas configurée, vertes si I'alarme est configurée mais
pas active, et rouge si I'alarme est active.

Plus d'information sur I'alarme Détection de Danger dans le chapitre Détection des dangers

Lorsqu’une ou plusieurs alarmes sont activées, un indicateur sur la nature des alarmes en cours s'affiche
al'écran:

L'action de cliquer/appuyer sur ce message coupe le son pendant 10 minutes, ou le rétablit.
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PREDICTION DE MAREES ET COURANTS DE MAREES

HARMONICS

Les informations de marées et courants de marées affichées sont des prédictions basées sur le principe
des harmonics (format ASCII ou binaire). Il est donc important de compléter les informations fournies
par les autorités locales a |a station observée

Pour afficher les marées et les courants de marées, il faut indiquer dans la configuration générale
I'emplacement des fichiers Harmonics (que nous ne fournissons pas).

Sur iOS ou Android il faut placer ces fichiers dans un fichier zip nommé harmonic.zip et I'envoyer a
qtVIm par la procédure habituelle (airdrop, iTunes, courriel, etc).

| Bateau ents  C s NMEA ~ AIS R0u t s Internet
Grib * Harn
Harmonics
[ Harmon
W Harmoni
W harmoni wf\harmo A 07-free.ted
Etiquettes marées

ement la fleche

Fléches de coura rec couleur
fonde

[ harmoni 240104-free.tcd

I Hamonic:

_ Une fois le ou les fichiers correctement paramétrés, vous pouvez afficher les informations
sur la carte via les icones de la barre d'outils ou bien via le menu « Données ».

A noter que les informations de courants sont juste visuelles, et ne sont pas utilisées par les
modules Routes et Routages, qui nécessitent un grib avec des informations « Courants ».

Certaines stations de courants sont colocalisées, c’est-a-dire que plusieurs stations sont au méme
endroit pour des profondeurs différentes. Dans ce cas il est possible de demander a afficher seulement
la station la moins profonde, pour désencombrer |'écran.
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Sur la carte, les informations détaillées s'affichent a partir d'un niveau de zoom configurable. Si le
niveau de zoom est inférieur a ce seuil, seules de petites icones s'affichent, indiquant la présence
d’informations « marées » ou « Courants de marées ».

Une fois le niveau de zoom suffisant atteint, les informations détaillées apparaissent : des tubes de
marées, et des fleches pour les courants.

1 - 1 e, ]
H“L\)\,B'I// - &S @w) :
. TN 6
see dR ellor— L7\ N B4

o S !
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La date utilisée pour les calculs est la date d'affichage du grib (ou bien
X ’ « maintenant » si aucun grib n’est chargé). Il est donc possible de faire

évoluer |'affichage en utilisant les icones de déplacement temporel du grib ou la barre de déplacement

temporel du grib. A noter qu'il est possible de se déplacer avant le début du grib ou aprés la fin du grib.

Les symboles de marées évoluent dans le temps de cette fagon (marée montante, marée haute, marée
descendante, marée basse) :

2.7m 3.9m 2.9m

La taille des « tubes » de marées et des fléches de courant est configurable, ainsi que le remplissage ou
non des fléches de courants.

1.%m

. Fléches de courants avec couleur Etiquettes courants . Etiquettes marées

Taile des fleches courants g
Taile des symboles marées

Montrer les détails 4 partir du niveau de zoom 9 =

Les objets marées et courants sont interrogeables individuellement via leur menu contextuel. Dans le
cas de stations « colocalisées » (par exemple des courants a plusieurs profondeurs), la station est
sélectionnable via une liste déroulante.
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Il est possible de choisir le fuseau horaire dans lequel les données s'affichent, soit UTC, soit local, soit le
fuseau horaire de la station. La barre jaune correspond aux heures de lumiére du jour et de pénombre.

Marées :

: W Marée ? »

PENERF, France -

6.0

08 09 10 11 12 13 14 15 16
lundi 2 décembre 2024 Paris, Madrid

m “: P Heure locale UTC+1 Par Fermer

Courants:

™ Courants

Port Louis, C

montante 190°

10 11 12 13 14
jeudi 30 mars 2023 UTC

Fermer
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VIGNETTES DU SHOM

Il est possible via le menu « Données» de demander l'affichage des vignettes marées et

océanogrammes du SHOM

Le Croisic
(Heure légale)
Horaire des marées
02/05/2023

Heure Hauteur Coeff.
BM 09:48 1.60
PM 15:53 479 63
BM 22:01 1.59 -
03/05/2023
Heure Hauteur Coeff.
PM 04:06 494 (]

e ~
Gl
Fae ElfRTW Jne

NW Banche

Petite vignette marée
Grande vignette marée

Océanogramme

Paramétres de surface Colonne d'eau ° Ajouter un paraméatre

01h 04h 07h 10h 13h 16h 15h 22h 01h

Pression atmesphérique (hPa)
1025

—_————_

1020

—
—es—e
S ~—
—.

~

1015

1010

Vent

Oreciion & 4= 4= = K

viesse (o) (0N (SN D90 B0 6 6 5 14 {7 |7 20) 8 21 M7

Vagues (mer totale)

Direcion ol S M A A
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Pas de prévision disponible

A noter que les océanogrammes ne sont disponibles que pour la France métropolitaine. A noter
également que les données des autres pays sont exprimées en heure locale sans tenir compte de

I'heure d'été.
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GRIBS ET IMAGES METEO

GRIBS

qtVIm peut charger des gribs provenant de multiples sources, au format 1 ou 2, compressés ou pas. Il
dispose de trois emplacements pour cela, et donc peut gérer simultanément trois gribs contenant des
types de données ou des résolutions différentes. Si un grib contient des données de méme type avec
des résolutions géographiques différentes, c’est la résolution la plus fine qui est prioritaire (si 2 gribs ont
la méme résolution, c’est le numéro d’emplacement le plus faible qui I'emporte). qtVIm ne basculera sur
la moins bonne résolution que si le grib contenant la meilleure résolution est « épuisé », soit en temps
soit en surface. Par exemple si on charge un grib Arébme de trés haute résolution mais court en temps,
plus un grib GFS de résolution moins fine, qtVim utilisera le grib Arome tant que possible, puis
basculera sur le grib GFS quand ¢a ne sera plus possible d'utiliser le grib Arome.

..,\..,\...\._\._\.\_r X

Grib NOAA [SRRRBLR! Grib Arome HD
chargé dans | W chargé dans

- mSaabatal ||
I emplacement 2 L S I'emplacement 1

N—

)
}
P
A
J
L/
L/
L7

L'ordre des emplacements gribs n'a pas d'importance, on peut mettre un grib courants dans
I'emplacement 1 et un grib vents dans 'emplacement 2, ou vice-versa.
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OPTIONS GENERALES DES GRIBS

Connexion satelite Gribs Great Circle (Squid)

@ XGate Port 0 Utilisateur
Email Mot de passe
Adresses personnalisées

Nom court

Nordsee p://ftp.bsh.de./Stroemungsvorhersagen/grib2/Nordsee
WA4D courants hitt ib.weatherdd.com/MyOcean/
Ajouter
Davidgrib h 1omads.ncep.noaa.g /fitter_gfswave. plzfle=gfswave.t00z.global....

skiron

@ Demander l'emplacement lors du téléchargement D:/QtDev/gtVim2/grib/ | Parcourir

Supprimer automatiquement les gribs de plus de 3 jours @  zoom sur grib a rgement Montrer options saidocs au téléchargement Log de chargement grib

@ Garder uniquement Vents, Courants, Pression

et Vagues et exclure les niveaux inuties @ Etendre la demiére date des gribs "Courants

Particules

Densité e Fpaisseur
Durée de vie S —————————— T

Défaut Ajustement automatique

Cet écran de configuration est obtenu par le menu qtVim->Configuration. L'onglet Grib contient les
parametres généraux utilisés pour les gribs.

L’emplacement du lieu de stockage des gribs téléchargés peut étre défini (ou redemandé a chaque
téléchargement). Par défaut les gribs vieux de plus de 3 jours qui se trouvent dans le répertoire Grib de
qtVIm sont supprimés.

Il est également possible de filtrer systématiquement les données grib de facon a ne garder que les
informations pertinentes pour le routage, la route, etc. Cette option est utile pour limiter la
consommation de mémoire et donc pouvoir charger des gribs plus gros.

La premiére option concerne les gribs obtenus par le service Saildocs. Vous pouvez décider d'afficher
I'ensemble des options disponibles lors de la demande, ou bien utiliser les paramétres utilisés lors de la
derniere demande.

Cochez « utilisation d’un client mail externe » si vous utilisez par exemple Outlook.
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Suivant les plateformes, il est possible de générer des requétes grib via Iridium GO!. Il convient dans ce
cas de renseigner les informations XGate et/ou Iridium Mail and Web.

Il est également possible d'utiliser directement la connexion internet de [Ilridium pour les
téléchargements de Grib (requéte Saildocs, xyGrib ou Squid). Il faut pour cela activer internet par
Iridium GO! dans les parametres de qtVIm.

Il est également possible d’accéder directement aux gribs fournis sur abonnement par Squid. Il convient
dans ce cas de renseigner les informations utilisateurs correspondant au compte Squid.

Il est également possible d’indiquer des adresses (url) personnalisées pour le téléchargement des gribs,
dans les trois emplacements.
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OUVERTURE DES GRIBS

Le menu « Données->Emplacement 1 ou 2 ou 3->ouvrir » permet de charger un grib préalablement
téléchargé. Si le grib est trop gros pour étre chargé, il est possible de sélectionner une zone sur la carte
pour limiter la taille a cette zone géographique. Le grib sera automatiquement rechargé dans les
mémes conditions a la réouverture du programme.

Il n'est pas nécessaire de décompresser les fichiers .gz ou autres pour pouvoir les ouvrir dans qtVIim, qui
sait les lire sans les décompresser.
Le bouton ™= de |a barre d’outils peut également étre utilisé pour ouvrir un grib dans I'emplacement 1.

Attention par défaut qtVIm efface les gribs vieux de plus de 3 jours s'ils sont dans le répertoire Grib par
défaut. Ce mécanisme est désactivable dans les options.

A noter également la possibilité d’ouvrir un grib dans I'emplacement 1 directement depuis la ligne de
commande.

TELECHARGEMENT DES GRIBS

qtVIim dispose de plusieurs fagcons de télécharger des gribs, pour les 3 emplacements grib. La zone
demandée sera soit la zone sélectionnée sur la carte, soit la zone affichée a I'écran si aucune zone
n’est sélectionnée.

TELECHARGEMENT GRIB VLM COMPLET

Le serveur VLM met a disposition 4 fois par jour un grib NOAA de résolution o,5° et d'une durée de 5
jours, qui couvre le monde entier. Ces gribs sont gros (35 mb) et ne contiennent que des données vent.
Si une zone est sélectionnée sur la carte avant le téléchargement, seule cette zone sera chargée, bien
que tout le grib soit téléchargé.

TELECHARGEMENT GRIB VLM PARTIEL

C'est la méme chose que le grib VLM complet, mais il faut sélectionner une zone sur la carte et le grib
sera limité a cette zone (ou a la zone affichée a I'écran si aucune zone n’est sélectionnée), et donc
beaucoup plus petit. Cette action est également disponible par clic droit sur la zone.
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TELECHARGEMENT XYGRIB

Il est possible de demander un grib via le serveur XYGRIB, par clic droit sur |la zone sélectionnée ou bien
via le menu « Données ». Plusieurs modéles météorologiques sont disponibles. Ce téléchargement est
compatible avec le mode Internet par Iridium.

Latitude min Latitude max

Longitude min 0= Longitude max
Modéle atmospherigue: Modéle de vague: Aucun ~
lution 0.25° = Intervalle 3 heures = Durée 8 jours =

& Vent (10m) ¥ Rz
au de la mer
O CAPE {

[ Isotherme 0°C O Couverture nu

[ Meige (hauteur) [0 Humidité relativ

a-&, humidité rela
données augmentent fortement 1a taille du fichier grib.
hPa [ 850 hPa [ 700 hPa
[ 500 hPa O 400 hPa O

O Tout

TELECHARGEMENT SAILDOCS
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NAVGEM B COAMPS

@ ICON

M Vent (10m) M Rafales

M Pression (MSLP) M Température (2m)
W HGT (500hPa) B Température (sfc)
0.0625° v

3jours =

Depuis la vue Générer 'Email |~ Annuler

La demande de grib saildocs se fait par le menu contextuel de la zone sélectionnée ou bien via le menu
« Données ».

Sil'option « Afficher les parametres saildocs lors du téléchargement » est cochée dans les parametres
générauy, la fenétre ci-dessus s'affichera. Vous pouvez alors modifier votre requéte en changeant le
type de grib, les données, la durée, etc.

Vous pouvez paramétrer le moyen utilisé pour envoyer I'email dans les options Internet des parametres
généraux, onglet Internet.

E-Mail

() Utilisation d'un client mail externe

Par le serveur Email de gtVim Votre adresse Email maitai@virtual-winds.org

Autres (Webmail, efc)

A noter que l'option « Par le serveur Email de qtVIm » vous permet d’envoyer le mail directement sans
passer par votre client mail du tout. Cette option est compatible avec le mode Internet par Iridium.

Des détails (en anglais) sur les différents modeles disponibles pour SailDocs : gribmodels

Si plusieurs modeéles sont sélectionnés, un seul mail de demande sera adressé a Saildocs, mais vous
recevrez en retour un mail par modeéle avec le grib demandé, en piéce jointe, qu'il faudra ensuite ouvrir
avec qtVIm, dans un des trois emplacements.
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http://www.saildocs.com/gribmodels

Si I'option « Utilisation d’un mail externe » n’est pas cochée dans les options de configuration, il faudra
copier/coller manuellement le corps du message dans un mail a destination de query@saildocs.com,
avec un titre quelconque mais non vide.

o Grib SailDocs 7 po

Destinataire de I'email  gquery@saildocs.com

Sujet du mail indifférent

GFS5:47.50M,47.00N,3.000W=3.50W|0.5,0.5]
0,3,6..384|WIND

Corps:
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mailto:query@saildocs.com

TELECHARGEMENT SQUID

Apreés avoir renseigné votre identifiant Squid, vous pouvez également télécharger ou bien générer une
requéte email pour récupérer les gribs auxquels vous étes abonné. Pour ce faire sélectionnez une zone
sur la carte et accédez a I'écran suivant via le menu contextuel de la sélection pour le charger dans
I'emplacement 1, ou bien par les menus des trois emplacements grib.

Modéles Variables
ECMWF Hirlam
ECMWF-GC

ECMWF-GC N
ECMWF-GC 9km

Vent 10m

GCWF

Résolution - 1°

Durée et pas
10 jours

srib V1 Srib V2

Télécharger  SquidMail Annuler

A noter que vous pouvez sélectionner plusieurs modeles avec la touche « ctrl » et effectuer tous les
téléchargements en un seul clic.

Ce téléchargement est compatible avec le mode Internet par Iridium
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TELECHARGEMENT VIA IRIDIUM MAIL AND WEB OU XGATE

qtVim est certifié Iridium GO ! sur Android et iOS et a ce titre permet de générer des emails via
« Iridium Mail and Web » (IMW) ou bien XGate. Sur Windows et MacOS seulement XGate est disponible.
Sur Linux aucune des deux applications n’existe, et donc cette fonctionnalité n’existe pas.

Il convient d’abord de choisir quelle application est installée pour communiquer avec les satellites :

24> 0

qtvim Parameters

General

Toolbar

|Boat and Instruments
INMEA connections
AIS

Offline Maps

Online Maps

JRasters and Vectors Maps

Iridium GO! Mail and Web
XGate

Email

Ensuite sélectionner une zone sur la carte et demander un grib saildocs ou Great Circle via le menu
contextuel de la zone :

Delete all marks
Delete marks...

Marks not simplifiable
Marks simpliable
VLM Partial grib

Grib saildocs (~4 Kb)

s Selection zone a Z| S

Zoom on selection

Attention d’avoir sélectionné une zone la plus petite possible, et également d’avoir configuré les
options saildocs de fagon a générer le plus petit grib possible.
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Le mail est alors généré automatiquement dans IMW ou XGate. Sur iOS I'ouverture de I'application
correspondante est automatique. Il convient ensuite d’envoyer le mail via I'application IMW ou XGate :

FE 4: = S o 5 G

Iridium Mail H ; :  Mail Server Connection

] L? Data call
iridium

P Big Mail (0) :
/ @ : n
d/R . E il 56 PMI connection type is: Iridium GO! for mobile devices
04:56 PM| connection protocs maxwell
SETTINGS CONNECTION  HELP WEATHER Send/Receive Emai o
27 PM| connected to 192.168.0.1
28 PM] sending/receiving mail
5:30 PM| connected to 192.168.3.36 on port 3333
5:32 PM| Logged onto the server.
FACEBOOK 32 PM| sending messages to server

32 PM] sending file of size: 5318
05:32 PM| sending file to server
05:38 PM] messages were successfully sent to the server

05:43 PM| server has sent 1 message(s)

43 PM| incoming file size is 503.

PHOTOS  PREDICTWIND 5:05:57 PM] connection closed

La réception du mail contenant le grib se fait de la méme facon, via I'application IMW ou XGate. Sur
Android et iOS qtVIm sera proposé pour ouvrir la piéce jointe.

I Al 84 2 ,.|

Mail Server Connection

Q query-reply@saildocs.com
@ ide

4 ] : maitai@myiridium.net

SEND/RECEIVE EMAIL

Afficher les piéces jointes

rogress: '
A s Grib extracted from file gfs170725-06z.grb

5:26:06 PM] connecting to the internet dated 2017/07/25 10:51:14
5:26:06 PM] connection type is: Iridium GO! for mobile devices TSI Eolels (R

06 PM] connection protocol is: maxwell
06 P logging on b the device GFS:49.00N,46.00N,5.00W>2.00W|2.5,2.50,3,6..
13 PM] status: connecting 72|WIND

04 PM| status: connected

5::

5::

5:

5:

:; :; :ml :mf:;?im?ﬂr::irj Refer to notice & warnings sent 2017/07/18 . ”

5:27:07 PM] connected to 192.168.3.36 on port 3333 14:58:46, for another copy send a (blank) email Ouvrir le fichier avec qtVim
5:27:09 PM] Logged onto the server. : aildocs.com

5:27:09 PM] No outbound mail N 4

5:

09 PM] receiving mail from server
PM] server has sent 1 message(s)
12 PM] incoming file size is 2523.
36 PM] connection closed Thanks for using Saildocs, an Internet document
retrieval
service for the bandwidth-impaired. By using
this service
you agree to the Saildocs terms and conditions

(send a rom g
blank email to: terms@saildocs.com for a copy) : m

CETTE FOIS SEULEMENT TOUJOURS

Utiliser une autre application

ES Editeur de

Texte Locus Map OruxMaps

(] “« =
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TELECHARGEMENT PERSONNALISE

Il est également possible de télécharger un grib a partir d'une adresse personnalisée, définie au
préalable dans les options.

Index of /MyOcean

Hame Last modified Size Description

Parent Directory -
StGeorgesChannel.grb.gz 12-Jun-2016 17:16 1M

Gibraltar.grb.g=z 12-Jun-2016 17:16 8.2M
Biscav.grbk.qgz 12-Jun-2016 17:1& 13M
Eretagne.qgrb.gz 12-Jun-2016 17:15 &.4M
Hanche.grk.gz 12-Jun-2016 17:15 114
IBL.grb.g=z 12-Jun-2016 17:15% 230M
Baltic.grb.gz 12-Jun-2016 14:10 39M
Global.grk.qg=z 12-Jun-2016 12:10 &.9M
Med.grb.g=z 12-Jun-2016 05:07 a

Apache/2.2.9 (Debian) PHF/5.2.6-1+ennyl6 with Sufiosin-Patch Server at grib.weatherdd.com Port 80

Quelques adresses qui peuvent étre utilisées :

ftp://ftp.bsh.de/Stroemungsvorhersagen/gribi/hires_exp/ (courants Danemark)

Les gribs SKIRON sont également une source tres utile :

https://www.openskiron.org/gribs_wrf 4km
https://www.openskiron.org/gribs_wrf 12km
https://www.openskiron.org/gribs_skiron
https://www.openskiron.org/gribs_icon_eu
https://www.openskiron.org/qribs_icon_d2
https://www.openskiron.org/saildocs
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ftp://ftp.bsh.de/Stroemungsvorhersagen/grib1/hires_exp/
https://www.openskiron.org/gribs_wrf_4km
https://www.openskiron.org/gribs_wrf_12km
https://www.openskiron.org/gribs_skiron
https://www.openskiron.org/gribs_icon_eu
https://www.openskiron.org/gribs_icon_d2
https://www.openskiron.org/saildocs

OPTIONS D'AFFICHAGE DU GRIB
ay
Les parametres d'affichage du grib s’obtiennent par le menu, ou par I'icone | de la barre d'outils. On
-
peut également choisir quels emplacements sont activés directement par l'icone “* de la barre
d’outils. La couleur des fleches peut étre configurée en fonction de I'emplacement, permettant de
comparer facilement plusieurs modéles en les superposant.

Emplacements activés
@ Tous ® Emplacement 1

® Emplacement 2 ® Emplacement 3

Afficher le curseur de déplacement temps du grib
Montrer légende des couleurs

Superposer les données de tous les emplacements
Fléches sur les points de la grille

Taille et densité des fléches grib

B Grib au dessus des cartes

OPACITE m— —————

Fond de carte Température ~* Audessusdusol-2m ~

Rééchellonner Reset Analyse ou fonctions

Dégradé de couleur
@

Fléche principale Carte du vent ~ Au dessus dusol - 10 m

Analyse ou fonctions
Couleur . . Barbule

Fléche secondaire Carte du vent * Au dessus du sol - 10 m
Analyse ou fonctions

Couleur @ Barbule

Etiquette Aucun

Couleur

Autres paramétres se Fermer

A noter que la taille des fleches Courants est proportionnelle a la force du courant.

Le bouton « Rééchelonner », ajouté récemment, permet de recalculer une échelle de couleur limitée
aux min/max des valeurs visibles. Cette possibilité n'est pas pour l'instant disponible pour toutes les
variables de gribs, elle sera étendue prochainement.
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CORRECTION DES GRIBS

Il est possible de corriger les valeurs de vent et de courant manuellement. Pour les valeurs de vent, on
peut également indiquer une période avec une date de départ et une durée. Dans ce cas les valeurs
forcées tendront de maniére continue vers les valeurs du grib, qu’elles atteindront a la fin de cette
période. Les valeurs de vent peuvent étre acquises directement des instruments.

Il est également possible d’appliquer une correction en pourcentage sur le TWS.

Fond de carte

. Affichage  Isobar herme  Corrections
Fléche principale =

M Forcer le vent

TWS 8,70 nds Des instruments

Emplacements activés

ions TWD

Forcer le vent B Tendant vers le grib
TWS 4,90 nds | Desinstruments

TWD  90,00° De Maintenant
Tendant vers le grib

Pendant 1h
De 17/06/2020 18:28 Maintenant

Pendant 24 h om

B Correction TWS/TWD

[J Correction TWS

] R TWS 100,00% | TWD -40,0°

[] Forcer le courant

B Forcer le courant

0 nds

a0,00°

parametres Fermer
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INFORMATIONS SUR LES GRIBS

La fenétre d’information sur les gribs chargés est accessible via le menu « Données » (ou CTRL+G). Elle
donne des informations sur les modeéles, les données disponibles et la maille des gribs.

Grib emplacement 1

Fichier grib version 1
GFS20200404163102525.grb
Taille : 10.82 Mb

Taille en memoire : 38.42 Mb

Types de données:
Carte du vent

85 dates: (UTC)
du sam. 04/04,/2020 06:00
au lun. 04/20/2020 06:00

NOAA GFS

- Résplution : 0.25x0.25 - pas 3h:
04/04 06:00 == 04/09 06:00

- Résolution : 0.5x0.5 - pas 3h:
04/09 09:00 == 04/12 06:00

- Résolution : 0.5x0.5 - pas 6h:
04/12 12:00 == 04/14 06:00

- Résplution : 1x1 - pas 12h:
04/14 18:00 == 04/20 06:00

Zone de couverture:
14=00'00"S 73°00'00"W
59°00'00"N 13°00'00"E

Grib emplacement 2 - Pas de fichier Grib
Grib emplacement 3 - Pas de fichier Grib

Comparaison avec vent instruments

Afficher les infos grib apres Ok
le chargement du grib .
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COMPARAISON DES DONNEES VENT AVEC LES DONNEES PROVENANT DES
INSTRUMENTS

Grib emplacement 1

Grib emplacement 2

Grib emplacement 3

Comparaison avec vent instruments

Données des instruments

Données du Grib 1 (99/68/84)

Données du Grib 2 (100/57/79)

Données du Grib 3 (91/73/82)

Afficher les infos grib aprés

le chargement du grib Ok

Cet onglet affiche les données provenant des instruments, et celles trouvées dans les gribs, non
corrigées par les options de « forcer le vent », mais éventuellement corrigées par le pourcentage de
correction TWS (voir Correction des gribs). Un indice de pertinence est également calculé (maximum
100) pour TWD/TWS et leur moyenne.
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POSITIONNER LE GRIB A UNE DATE, LANCER UNE ANIMATION

@9® 411 -)»0O

Ces différentes icones de la barre d’outils servent a positionner le grib a une date, a avancer ou reculer
dans le temps, et a lancer une animation qui fera défiler le grib au pas temporel indiqué.

Une option disponible dans I'onglet « Grib » des parametres généraux permet de demander a qtVim de
sauvegarder les images générées, de fagon a pouvoir ensuite par exemple les assembler dans un gif
animé.

Depuis le dialogue de configuration Grib, Il est également possible d’afficher une barre de déplacement
dans le temps, sur la carte.

RN jcu 0903 sam. 11/03 [FRIREIREN lun. 13,03 [EERECILE

Les trois lignes de points en dessous des dates représentent les points de grib « temps » pour chacun
des emplacements.
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FUSIONNER DES GRIBS

Par la commande du menu Données->Fusionner des gribs, il est possible de fusionner des gribs (de
méme type 1 ou 2) ensemble, pour obtenir un seul grib a partir de plusieurs. Cela permet par exemple
de fusionner un grib vent avec un grib courant, pour obtenir un seul grib qui sera plus facile a manipuler.

Cette commande n’est pas disponible sur les versions Android et iOS.

Si le méme type de données est disponible pour une méme date, la donnée avec la résolution
géographique la plus fine sera conservée.

Il est possible de fusionner (et d’ouvrir directement) des fichiers compressés.
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VUE 3D DE LA PRESSION ATMOSPHERIQUE

Via le menu « Données », vous pouvez afficher les données gribs avec une élévation liée a la pression
atmosphérique :

8

N Grib pressure 3D view - [m]

Utilisez le bouton gauche de la souris pour afficher une valeur, et le bouton droit pour manipuler la
caméra.
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METEOGRAMMES

Il est possible d'afficher un météogramme a un point quelconque de la carte ou sur un POl via le menu
contextuel.

elle Marque
Créer un routage
Tracer une estime Grib
Outil régle
Compas
Déplacer le bateau ici
Centrer la carte ici
Placer I'échelle ici
Météogramme
Données grib
Données Magnétiques (WMM)
Téléchargement Stations M
elle barrire
Coller une marque

Coller une route

Vent et Rafales

. Comparer les gribs

A L

0.0
03/02 12:17 04/02 04:40 04/02 21:03 05/02 13:26 06/02 05:48 06/02 22:11 07/02 14:34 08/02 06:57
Paris, Madrid

[2021 11:17 < & 08/02/2021 06:00 =
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Le bouton en bas a gauche permet de définir quelles données sont affichées. La plage de dates
affichées peut étre changée, par défaut elle couvre I'étendue des dates du grib. Il est possible d’exporter
ces données au format CSV.

Il est également possible de comparer les valeurs TWD et TWS pour chacun des gribs chargés. Les
valeurs comparées ne prennent pas en compte un éventuel forcage du vent, mais prennent en compte
une éventuelle correction de TWS (voir le chapitre Correction des gribs).

(0672020 10: MRS SR
N Météogramme 7 X

Comparer les gribs

—TWS1 TWS 2 TWS 3

0.0
14/06 10:10 15/06 14:06 16/06 18:03 17/06 21:59 19/06 01:55

A noter que les données historiques des stations météo NOAA peuvent étre chargées dans le
météogramme via leur menu contextuel.
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Il est possible de zoomer sur le graphique en sélectionnant une zone rectangulaire :

Appuyez sur « Echap » ou double click sur le graphique pour sortir du mode zoom.

Par click-droit sur le graphique, un curseur vertical rouge apparait permettant d'afficher les valeurs de
toutes les courbes :

Compare gribs @  Ensemble models

17
— TWS 2 — TWS5 46006

L3 1]

Paris, Madrid (heure d'éte)
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AFFICHAGE DES DONNEES GRIB

velle Marque
Creer un routage
Tracer une estime Grib

Outil régle

Déplacer le bateau ici

rer la carte ici
Placer I'échelle ici
Météogramme
Données grib
Données Magnétique: MR
Teléchargement Stations

lle barriére

Coller une marque

er une route

Cette option permet d‘afficher les données de tous les gribs a un point donné. Lorsque cet écran est
affiché il est possible de changer la date du grib, ou de déplacer le point observé en bougeant la loupe.

fa

Gribs query

Data Level ]
Rel humid Abeve ground (2m) /A 01 % 90 %
Rain Surface \ 0.0 mm/h 0.0 mm/h
Snow (h) Surface /A NfA 0.0 m
Cld cover  Entire atmosphere \ NfA
Cld cover  Entire atmosphere /A 11 %
Frz rain. Surface no
Snow Surface /A no
CIN Surface | -0.1 1/kg
CAPE Surface /A 0.0 kg
Temp  Above ground (2m) | 14.7°C
PRMSL Mean sea level N{A 1,021.8 mb

Reflectivity Entire atmosphere | -20.0 dBZ
Theta-e  Above ground (2m) N/ A ] C
Wind
G Above ground (10m)
Above ground (10m)

07"W ven. 11/11 15:37 UTC

Cet écran affiche également les horaires de lever et de coucher de soleil, ainsi que la déclinaison
magnétique issue du modele WMM.
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Un deuxieme onglet permet d'afficher une représentation graphique de I'état de la mer. Pour cela il faut
que les données hauteur et période de vagues soient présentes dans les données grib.

! Requéte gribs n

® Grib 1 ® Grio 2 ® Grib 3 Animer SO6 10 nds %

B vagues Comb M vagues Vent M Houle @ 1 période ® 2 périodes

Longueur bateau __ Vagues Comb 6,3m
12,0m 141,7mf11,75/4,4%

Secondes

5.8

70.9
Métres

Fermer

La ligne représente la longueur de votre bateau, telle que définie dans les parametres du bateau.

Il est possible d'animer le grib, et d'indiquer une vitesse pour le bateau. Une vitesse négative signifie
que le bateau se déplace contre les vagues, de droite a gauche.

Ce graphique suppose que le point étudié se trouve dans des eaux profondes.
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PARTICULES

Il est possible d'afficher le grib en mode particules, depuis le menu « Données ». Sur les versions PC, il
est préférable d'avoir activé openGL. Si le grib est affiché, les particules seront blanches, et coloré
suivant TWS sinon :

A qtVim 64 bits 5.10- 14 (mehemus) siot1: 2022051100, 15.grb (from 11/05/2022 02:00 to 16/05/2022 02:00) EES

0 € @0

Des paramétres concernant les particules sont disponibles dans I'onglet grib de la configuration
générale:

€ Gribs Great Circle (Squid)
@ Gate Port 0 Utiisateur

Email Mot de passe

Adresses personnalisées

Ajout
ve.t00z.global...
Suppre

v/qtvim

r grib au chargement Montrer options saildocs au téléchargement Log de chargement grit

@  Etendre la derniére date des gribs "Courants"

Particules
Densité . 3i5SEUIT
Vitesse

Ajustement automatique
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Il est également possible de demander des particules pour les courants :

GRIBS ENSEMBLE

Contrairement aux gribs « déterministiques » comme le modéle GFS qui contiennent une seule donnée
pour un point et un temps donné, les gribs dits « Ensemble » contiennent plusieurs valeurs pour un
méme point, partant d’hypothéses différentes.

Plus d'info sur les gribs « ensemble » ici https://www.wpc.ncep.noaa.gov/ensembletraining/, ici
https://www.ecmwf.int/en/about/media-centre/focus/2017/fact-sheet-ensemble-weather-forecasting,
ou ici https://www.ecmwf.int/en/about/media-centre/focus/2022/30-years-ensemble-forecasting-
ecmwf par exemple.

qtVIm peut gérer et afficher 4 grandes sortes de gribs Ensemble :

e Les gribs Ensemble contenant un élément de controle et des membres. Ces modéles
contiennent en général une donnée controle et des membres qui sont des résultats du mémes
modéele mais avec des hypothéses légérement différentes. Il y a par exemple 28 membres dans
un GEFS, et 52 dans un ECMWF ensemble.

e Lesgribs Ensemble contenant une moyenne (Mean) et un écart type.

e Lesgribs Ensemble contenant une valeur médiane et des percentiles

e Les gribs Ensemble agrégeant des données provenant de différents modeles, comme les gribs
NBM (National Blended Models).

qtVlm peut afficher ces données sous différentes formes, et peut aussi les utiliser dans les routes et
routages.
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Les données peuvent ainsi étre affichées dans des météogrammes :

Wind/Gusts values

Ensemble models Slot1 =  Above ground (10m) ~  Derived fcts =

Std dev down Std dev up Mean

0.0
15/12 17:40 17/12 03:00 18/12 12:20 19/12 21:39 21/12 06:59
Paris, Madrid

Wind/Gusts values

Ensemble models Slot1 ~  Above ground (10m) ~ Ensemble ~

Control

0.0- - - -
15/12 17:40 17/12 03:00 18/12 12:20 19/12 21:39 21/12 06:59
Paris, Madrid

Wind/Gusts values

Ensemble models Slot3 ~  Above ground (10m) ~  Percentile fcts ~

Median gusts 10% chances over 25% chances over == Median 25% chances less 10% chances less

SERNKRAAKRAPA272NV VY U ¥ SERRKRAAAARRNAARARARKNRRESSSS

0.0
15/12 17:40 17/12 04:30 18/12 15:20 20/12 02:09 21/12 12:59
Paris, Madrid




Elles peuvent également étre affichées sur la carte, par exemple ici I'affichage de Mean + Controle, et
en couleur de fond I'écart type :

& qtVim 64 bits 5.

022121400.15.grb slot3: NBM-Oceanic 20221214,12.grb2 {from 14/12/2022 01:00 to 21/12/2022 13:00) a X
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IMAGES METEO

Les images météo se présentent soit sous la forme d'images (png, gif, jpg, etc), qui ne sont pas
géoréférencées, soit sous la forme de fichiers KML ou KMZ ou geoTiff qui sont géoréférencés.

Beaucoup de sources d'images sont disponibles, par exemple ici :

https://tgftp.nws.noaa.qgov/fax/
https://earthdata.nasa.gov/earth-observation-data/near-real-time/rapid-response/modis-subsets
https://ocean.weather.gov/qis/index.php

Egalement de nombre sources d'images météo sur le blog de David Burch :

http://davidburchnavigation.blogspot.com/2020/07/us-weather-map-file-names.html

Cette fonction permet de comparer efficacement un grib avec la prévision d'un météorologue.
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OUVRIR UNE IMAGE METEO

L'ouverture d'une image météo se fait par le menu Données->Images météo

W Images météo ? x

Configuration image météo 1 Ajouter
Chile Met South America Surface Analysis )
Configuration image météo 3 Supprimer
Unified Surface Analysis

Editer

Importer

Exporter

Synopsis Télécharger

Annuler

i

Plusieurs images peuvent étre affichée en méme temps.
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Le plus simple est d'utiliser le bouton « Télécharger », mais il est également possible de définir
manuellement une image météo via le bouton « Editer » :

{}1‘[’1!? = I e T Wi -

) %, Configuration image météo ? *

Verrouiller l'image
sur la carte

Titre Chile Met South America Surface Analysis

Nom du fichier image
:mar.cl/met/jturnofcartas/carta.jpg =~ Farcourir
Numéro d'image GIF 1 =

Rotation 0% = Projection ESPG:4326 (WGS84)
B Rogner
Haut gauche 10px = 7 px
Bas droite 607 px = 606 px
Position du coin gauche

Latitude  Sud : 3,0780" -5,717522¢

(]

Longitude Ouest =  133° 44 1,1040"
Etendue

Latitude 71,328191° T Longitude

Annuler

ifl'!. ] n

Certaines images non-géoréférencées peuvent utiliser une projection différente de celle de qtVIim. Dans
ce cas il est possible de demander une reprojection, il faut pour ce faire indiquer quelle est la projection
de I'image

Projection Aucune k.

Position ¢ ESPG:4326 (WGS84)

ESPG:54001 (Plate carrée)

Pour I'instant seules ces deux projections sont implémentées, d'autres seront rajoutées si besoin.
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Il est également possible de rogner I'image, cette fonction est utile en particulier lorsque I'image
traverse I'antiméridien (on ne sait pas reprojeter dans ce cas).

Il est possible d'importer et exporter des configurations prédéfinies (au format qwx qui est un format
qtVim).

TELECHARGER DES IMAGES METEO PRE-GEOREFERENCEES

En bas de I'écran le bouton « Télécharger » permet d’accéder a de nombreuses images déja
géoréférencées par Starpath. La configuration se charge dans I'image sélectionnée.

Plusieurs catégories sont disponibles.

Annuler

sir une image
North Pacific East, surface analysis
North Pacific West, surface anal
North Pacific Full

" North Pacific, 24hr forecast

North Pacific, 48hr forecast
North Pacific, 72hr forecast

5 ¢ North Pacific, 96hr forecast
North Atlantic West, surface analysis
North Atlantic East, surface analysis
North Atlantic Full, surface analysis

MNorth Atlantic, 24hr forecast
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POSITIONNER UNE IMAGE NON GEOREFERENCEE SUR LA CARTE

Une fois le fichier choisi, il est inutile de saisir les coordonnées de I'image, il est possible de le faire
simplement. Commencez par décocher |'option « verrouiller I'image sur la carte, et ensuite faites « Ok ».

A noter qu'il est également possible de saisir une URL directement dans le nom de fichier. Dans ce
cas qtVIm téléchargera automatiquement I'image a chaque fois que le bouton Ok sera appuyé.

En vous servant des coins pour retailler, de la souris pour déplacer, et du curseur au-dessus de I'image
pour la transparence, placez I'image de fagon a ce qu’elle coincide avec les traits de cotes :

Une fois I'image correctement retaillée et positionnée, choisissez la transparence définitive puis
retournez dans I'écran de configuration et verrouillez I'image a |'écran.

Il suffira ensuite de télécharger une nouvelle image pour mettre a jour I'affichage, sans avoir a la
repositionner.
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AFFICHER DES IMAGES AU FORMAT KML OU KMZ

Lesimages KML et KMZ sont des images déja géoréférencées. Elles seront également reprojetées dans
qtVim. Il suffit d'indiquer un nom de fichier avec une extension kml ou kmz, qui peut également étre
une URL (dans ce cas qtVIm téléchargera automatiquement le fichier a la validation). Les coordonnées
de ces fichiers ne sont pas modifiables. Sur iOS et Android ce type de fichiers est enregistré pour qtVim
et peut donc étre ouvert directement.

qtvim 64 bits 5.7-3-beta3 @ D <) 1659

@ THREO e " @ ® 430mn - » OReckoning 60 : mins ~ M A O

o@eNlEsD® D cm

qtvim 64 bits 5.7-3-beta3 @ = ) 1901 &
@ THREO Qe . 3 “3 @ ® 430MA " » OReckoning 60 2 mins - W A &

og2@mlgsro D m

o Fo oE o e Twa s
44°10'37°N 6°08'14"E - 100.35" 621.02NM
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STATIONS METEO ET RAPPORTS METEO PROVENANT DE NAVIRES

qtVIm peut télécharger et afficher automatiquement les données issues de stations météo disponibles
ala NOAA, Météo France, Metar, Gowind et NOAA ships (bateaux émettant des rapports météo). Cela
se fait par le menu contextuel de la carte, pour n‘importe quel point :

il
ouvelle Marque

Créer un routage
Tracer une estime Grib
Outil régle

Compas

Déplacer le bateau ici

Centrer la carte ici
Placer I'échelle ici
ramrme
Données grib
Données Magnétiques (WMIM)
Teléchargement Stations Météo
MNouvelle barriére
Coller une marque

Coller une route

Les rapports vont étre chargés dans un rayon de 300 NM par défaut par rapport a I'endroit de la
demande. Cette distance par défaut peut étre modifiée dans les options générales (onglet Gribs et
Harmonics, sous onglet Harmonics et Stations Météo) :

Stations Météo

Stations NOAA Synops Météo France METARS GOWIND NOAA/NDBC

.

Rayon depuis le point demandé 300 NM <

Il est également possible d'indiquer quelles sources de stations météo vont étre chargées (NOAA,
Météo France, METAR, GOWIND ou NOAA Ships).

A noter qu’en mode Iridium GO ! les stations GOWIND ne seront pas téléchargées car trop
volumineuses.
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Une fois chargés, les rapports sont affichés via I'infobulle des points. Les données grib disponible a la

méme date et au méme endroit sont également affichés si disponibles, permettant une comparaison
entre des données réelles et celle du grib.

47°30'02"N 02°41'44"W
Ortho 3 partic de maitai
15,7 nm/56.69°
———Rappﬂrt Météo-—-
3 févr. 12:04

™D 2 70"

TWS 15,0 nds
Rafales 19,0 nds
i‘ Source GOWIND/gowind
———Dunnees Grib--—-

3 féwr. 12:04

e 15.9 |<.t:~ 272°
i Pas de données p
es v

re
agu

L3

Les stations météo peuvent étre retirées de qtVIm via le menu « Marques->Supprimer des marques par
type ».

7 - o - - -
W Sélection de type ... ? x
Type de margue a supprimel
“n
Tous Aucun
‘-.n

POI

Marque

J

Balise

4

Concurrent

Rapport Météo

J— 0K Annuler

A noter que les stations météo NOAA et certaines stations météo France disposent d'un menu
contextuel permettant d‘afficher leur historique de données (45 jours) dans un météogramme.
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MODE SIMULATION

Il est possible de simuler la navigation au milieu de cibles AIS réelles. Ce mode s’active par le menu
« Bateau->Mode simulation de navigation ».

Dans ce mode, si le module AlIS est activé, qtVIm émet votre position virtuelle a notre serveur, et regoit
de sa part les cibles AIS qui se trouvent dans un rayon de 5o miles de votre position, ainsi que tous les
autres bateaux qtVIm, qui apparaissent en bleu. Le bateau se dirige a I'aide de la barre située sous le
microboard, sa vitesse est calculée en fonction de la polaire et des gribs chargés, le vent, les rafales et le
courant étant pris en compte. Il est également possible de naviguer au moteur, avec ou sans gribs. Si
des parameétres concernant les vagues ou la nuit sont activés, ils sont pris en compte également.

Les collisions avec les cibles AIS sont détectées, ainsi que les collisions avec la terre ou les dangers
présents dans les cartes vectorielles si cette option est activée. Dans ce cas la simulation s'arréte.

Il est également possible de mouiller I'ancre dans ce mode, a condition d'étre a moins de 500 meétres du
rivage. Les collisions avec les cibles AIS continuent d'étre détectées.

Il est possible de communiquer avec les autres bateaux utilisant le mode simulation, via I'onglet VHF du
tableau de bord complet.

Il est possible de demander une simulation a une date précise, via I'onglet Simulation des parametres
du bateau.

Le tableau de bord complet permet de passer en mode « Angle du vent fixe » ou en mode « Moteur ».
L'incrément de la vitesse au moteur est de 1, si CTRL est enfoncé de 10, et si MAJ est enfoncé de o.1.

A noter également qu’une option dans les parameétres bateau permet d’ajouter un coefficient aléatoire
aux données vent, pour une simulation plus réaliste si les données rafales ne sont pas présentes dans le
grib.

Rék: 29/05/2016 02:00
. 29/05/2016 09:20
UTCH02:00

Bouton
permettant de
jeter I'ancre

Barre virtuelle
utilisée en mode
simulation

MARJOLE S0L0 SARCR

e
T e
A b N
4 ."},\ 9 oL
<oc soc s 5o wo WA s awn aws aw S s/ oo
SR Sl - ~ ERp] iy 0 o Rlon ok DUl i . % .
Ut 3. 1 EC3 e 3230 U | N U '_,1‘. (Lt e——=

115



MODE LIGNE DE DEPART

Ce mode s’active par le menu « bateau->mode ligne de départ ». Un chronometre s'affiche et permet
de configurer plusieurs paramétres.

Le mode « Ligne de départ » n’est possible que lorsque I'acquisition NMEA est active, ou que I'on est en

mode simulation.

Le chronomeétre est librement déplagable sur I'écran, sauf si I'option « Verrouiller les LCDs » est cochée
dans le menu Bateau->Instruments.

Comite Aucun
Boueée Aucun -
Préparation emn =

Attention 4mn -

Distances et temps a la ligne

Zone de sécurité

Offsettopage 0m =

Reinitialiser

Annuler

Cette fenétre permet d'indiquer les POls matérialisant le bateau comité et la bouée. Le bateau comité
est toujours considéré comme étant a droite de la ligne.

Le temps des 2 tops est configurable, et I'on peut choisir dafficher les temps et distances a la ligne ainsi

que la zone de sécurité.

Si l'option « Distances et temps a la ligne » est cochée, 2 points vont apparaitre sur la ligne. Le point
rouge matérialise le point le plus proche de la ligne, et le point jaune le point de franchissement au cap

et a la vitesse actuels.

Le courant est pris en compte dans les calculs, et les calculs sont faits par rapport a la proue du bateau
telle que définie dans les parameétres bateau.
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Il est possible de « toper » la position du bateau comité et de la bouée a la position actuelle de I'étrave
du bateau, éventuellement décalée vers I'avant d’un offset en métres.

Voir également le chapitre Tracer des lignes entre les POIs pour une méthode permettant de
trianguler les bouées et les marques.

1
tn(PA)

121

3mn 9 mn

056 nm 0,74 nm
32:28 06:16
01:26

++PA aaa

Sil'option « Zone de sécurité » est cochée, deux zones hachurées apparaitront sur la ligne de départ. La
zone verte matérialise la zone ouU I'on peut franchir la ligne dans les temps babord amure, et la zone
verte la représente la méme chose tribord amure.

L'information en dessous affiche le « time to burn », c’est-a-dire la différence entre le temps a la ligne et
le temps restant. Si ce temps est a consommer, il s'affiche en vert, s'il est a rattraper il s'affiche en rouge.

Ces deux zones diminuent au fur et a mesure que le chronometre avance, jusqu'a disparaitre
complétement lorsque le décompte est écoulé.

Le vent et le courant pris en compte est celui a la position du bateau, tels que regus via les instruments
de bord. Si ces données ne sont pas disponibles c’est le vent et le courant du grib a la position du bateau
qui sont utilisés.

A noter qu'il est également possible d'afficher les laylines sur le comité et/ou la bouée, par leur menu
contextuel.

Le coteé favorable est indiqué : I'étiquette du bateau comité ou de la bouée devient verte, et I'info-bulle
du point contient des données supplémentaires concernant ce calcul.
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DONNEES COURSES (DCCQ)

Cette fonction est accessible depuis le menu bateau et permet d'acquérir les positions de bateaux
participants par exemple a la méme régate. Les données sont au format DCC.

Le téléchargement est possible via Iridium, pour cela il faut activer internet par Iridium dans les options
gtVim.

FICHIERS DCC ET RAPPORTS DE POSITIONS

En principe le comité de course envoie une seule fois un fichier DCC contenant la liste des bateaux et
leurs caractéristiques, puis met réguliérement a disposition des rapports de position.

™ Gestion des courses ? x

ogr2023_4.dcc Farcaurir

.tlfogr2023_4-adrena.bd

Date départ 05/03/2024 17:00
Cible cowes

-

Aucun

. Télécharger toutes les 10 min

Gestion de la flotte Afficher Télécharger et afficher
Rapport de position via Saildocs

Jusqu'a 30 mars 2024 15:48 <

Supprimer tous les rpports de p

Fermer

La premiére chose a faire est donc de sélectionner un fichier DCC qui sera éventuellement copié dans le
répertoire « dcc » de gtVIim.

Vous pouvez ensuite et selon le cas demander un rapport de position soit par téléchargement direct,
soit par courriel via Saildocs. Il est également possible de placer des rapports de positions avec une
extension « .txt » dans le dossier et qtVIm les incorporera lorsque vous ferez « Afficher ».

Vous pouvez demander un téléchargement automatique des rapports de position, par exemple toutes
les heures. Il est possible de paramétrer cela pour plusieurs courses. Le bouton « Aucun » permet
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d’enlever cette demande pour toutes les courses. En mode Iridium GO ! seulement une course peut étre
paramétrée ainsi.

Le téléchargement via Iridium GO ! est supporté.

Il est possible de créer un POI pour indiquer I'arrivée. Dans ce cas qtVIm calculera également le rang et
la distance a cette cible. Attention seuls les POIs de type balise peuvent étre utilisés pour ¢a. C'est
également la cible qui sera utilisée lors du routage des concurrents.

qtVIm calcule le cap et la vitesse entre les 2 derniéres positions regues, et les affiche dans I'infobulle du
concurrent ainsi que dans le tableau de gestion des concurrents.

Tanguy LE TURQUAIS / Felix DE MAVACELLE

Classement: 34
11,3 nds
G: 256° (T} / 10,5 nds
: 229°(T) / 7.8 nds
Moyenne ~24h 50G: 8,2 nds
Distance totale: 986 nm
Distance restante: 2 507 nm

Du bateaw: 241,3° (MY / 1 020 nm |

19/11/2023 19:00 UTC
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GESTION DE LA FLOTTE

Le tableau de gestion des concurrents permet de ne pas montrer tous les concurrents, d’indiquer si ils
doivent étre routés lors du routage « en masse », et de changer la couleur de leur trace :

Afficher  Rang Status i e
Triana N 101 nm
Pen Duick VI n/A
Neptune /A 6,2 010 0 5,5 55 2 27,9 nm
Galiana WithSecure
Maiden
Outlaw
Spirit of Helsinki

EEENEENEEEN
EEEEEEEEEN

White Shadowr 3. ° 400 nm 16/02/2024

Router | Tous | Aucun ok Annuler

Heather Thomas '
pbell Mackie
Pa

24 9 ,1600 Lionel Regnier
400 nm 21/02/2024 14 i Jean-Christophe Peti
aa E— ) .

Router Tous Aucun oK Annuler

Ce tableau permet également d’indiquer une polaire spécifique pour un concurrent, qui sera utilisée lors
du routage « en masse » des concurrents.

L'ordre des colonnes peut étre modifie.

Un double clic sur une ligne centre la vue sur le bateau.

Le bouton - permet de cacher/montrer des colonnes. Il faut re cliquer dessus pour sauvegarder ses
choix.

Le statut des bateaux peut étre indiqué, les valeurs possibles sont Racing, DSQ, DNS, DNF ou Finish.
Pour les bateaux « Racing », un VMC récent est calculé de la maniere suivante :

A partir de la derniére position acquise, on trouve la position dans le passé avec une date s'approchant
le plus de -24h. On calcule I'écart de distance a la cible, puis on en déduit une vitesse de rapprochement
alacible. Cette vitesse est ensuite utilisée pour calculer une ETA estimée a partir de la derniére position
regue.
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CALCULS IRC

Les calculs en temps compensé « IRC » sont faits seulement si le fichier DCC contient des ratings IRC (en
position 10).

Il faut également avoir saisi une date et heure de départ et un POl cible dans |'écran DCC

Couleur trace Skipper

1 [ | Jean d'Arthuys

,0600 /20 :
1,2170 :00: i Marie Tabarly
1,1350 0,0 ) :00:58 1 jour 21 heu Tanneguy Raffray
1,0760 : 2 jours 7 heures 11 mins 25 secs Tapio Lehtinen

1,1620 0,0 ) 2 jours 14 heures 45 mi Heather Thomas

1,1250

Campbell Mackie

A noter qu'il est possible d’indiquer une pénalité pour un bateau donné. Cette pénalité est exprimée en
temps compenseé.

Les bateaux DSQ, DNF ou DNS sont exclus de ce calcul IRC.

Quand un routage « en masse » est créé ; le comparateur de route en résultant affiche également une
colonne ETA (IRC) en temps compensé.
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CARTES

ECRAN DE CONFIGURATION DES CARTES
u Instruments Co s NMEA AIS
Traits de cdote par cartes vectorielles O S57/63
Gshhs et Mbties Online
Mbtiles et cartes de Visit My Harbour
Mbtiles au dessus des cartes Visit My Harbour
rasters et vectorieles
Activation VMH
Autoriser l'overzoom Indiquer Overzoom sur les tuiles ACHIEEON
L, Taile du cache
Opacité
GSHHS
Nom des pays Frontiéres @ Rivitres
Nom des viles  Aucun u

D:/QtDev/qtVim2/maps/

Ces écrans, accessibles par le menu qtVIm->configuration, permettent de gérer les différentes options
en fonction du type de carte. Il y a quatre types de cartes : offline, online et rasters/vectorielles et S63.
Chaque type de carte dispose de son écran de configuration

Bateau Instruments nexions NMEA A e s | Internet
Traits de cdte par cartes vectorielles () 557/6!
Gshhs et Mbtiles Online
OpenSeaMap

Cartes online
Aucune
Tuiles VLM
OpenTopoMap
Nikimedia

Opacité 4
Emplacement
chague carte online de la cache

Taile du cache pour

300Mb < Effacer D:/QtDev/qgtVim2/cachef/ = Parcourir

SuriOS, l'installation des cartes peut se faire de différentes fagons :

1. ParAirdrop sil'on posséde un Mac

2. Enplacant les cartes ou bien un fichier zip les contenant dans le répertoire de partage iTunes.
Puis lancer gqtVIm ou bien faire qtVIm->importer depuis le répertoire iTunes.

3. Parl'ouverture de la piece jointe d'un email (fichier zip ou bien carte individuelle).

4. Enexportant les données d’une installation PC puis faire I'import sur iOS.
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u de zoom dans I'échelle
nlin
r sur disque 10

initiali

Supprimer b
p pprimer b

Général Textes

égorie d'affichage  Détaillé t ymbaol Police
le graphique Cartes papier ~ Co 4 Couleur:

Couleurs q B ——————]

mbole faible pré
Textes nationaux @
Désencombrer
tire en évidence les objel
nf ppléme

Mettre en évidence dépendance date Profondeul
Contour peu profond

Sond M Feux et Bali
Contour sécurité 10,0 m

Taille

B Ir NN

Traits de cte par cartes vectorielles C

Certificat et Permis

Fichier PUB par défaut:

Nous acceptons les paiements par carte bancaire méme sans compte Paypal

S ENVEITons un permis utilsateur a f'email fourni lors du paiement

Etape 4: Nous vous enverrons par emai votre clé d'activation
Clé d'activation

La barre d'outils possede 6 icones dédiées aux cartes. Les 5 premiéres activent respectivement les
cartes Online, Rasters, Mbtiles, Vectorielles et CMg3. Le phare sert a matérialiser sur la carte les
lumiéres visibles depuis la position du bateau.
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CARTES GSHHS ET MBTILES

CARTES MBTILES

Ces cartes se présentent sous la forme de fichiers avec une extension « .mbtiles ». lls contiennent en fait
des tuiles, qui sont donc accessibles sans étre connecté a internet.

A noter que le niveau des tuiles peut étre verrouillé au niveau actuel en réappuyant sur le bouton M de
la barre d'outils, qui a donc 3 états (on -> verrouillé —> off). Si on zoom ou déplace la carte avant de
rappuyer le niveau est simplement déverrouillé (on), sinon le mode mbtiles est off.

Instrument:

Traits de cite par cartes vectorielles O 557/

Gshhs e Online
Mbtiles et cartes de Visit My Harbour

Mbtiles au dessus des cartes Visit My Harbour
rasters et vectorieles

i " . - Activ
Autoriser l'overzoom Indiguer Overzoom sur les tuiles

Opacté Taile du cache
GSHHS

Nom des pays Frontiéres @ Rivieres
Nom des viles |Aucun b

Répertoire D:/QtDev/gtVim2/maps/

On peut générer facilement des fichiers mbtiles avec des applications comme SASPlanet, Maperitive,
MapBox, etc. Plusieurs répertoires peuvent étre configurés pour une gestion souple de ce que I'on
décide d'afficher. Il est possible mais non recommandé de ne pas afficher « Overzoom » sur les tuiles
lorsque c’est le cas.

Il est également possible de gérer et de prévisualiser les cartes mbtiles installées. Cette fonction est
accessible par le menu « Cartes->Catalogue mbtiles ».
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CARTES VISIT MY HARBOUR

Les cartes Visit My Harbour peuvent étre acquises sur leur site. Elles se présentent sous différentes
formes (Clé USB, DVD ou fichier téléchargé). La clé USB (« dongle ») ne peut étre utilisée que sous
Windows.

Les fichiers (.vmbh, .hdx) doivent étre copiés dans un des répertoires défini pour les mbtiles. L'activation
des cartes se fait via le bouton « Activation VMH », qui vous demandera un code d’activation que vous
devez avoir recu de la part de Visit My Harbour.

SuriOS les fichiers peuvent étre transférés via iTunes, airdrop ou email.

Pour plus d’information sur le transfert des fichiers sur iOS ou Android, voir le chapitre Gestion des
fichiers sur mobile.

Un code d'activation ne peut étre utilisé que sur une seule machine. Il est impossible d'utiliser les
cartes Visit My Harbour sur une machine virtuelle.

Le « dongle » ne demande pas d’activation et permet d’utiliser les cartes sur plusieurs machines
Windows.

Veuillez consulter le site de Visit My Harbour pour plus d'informations concernant leurs produits et leurs
licences.

& qtVim 64 bits 5,8-0 slot1: 2015033006.15.grb (dus 30/03/2018 06:00 au O4/0/2018 08:00) = 6 X

=" IRISH SEA
& WITH
SAINT GEORGE’S CHANNEL
AND
NORTH CHANNEL

FEEE T P

DEFTHS o METRES
SCALE 139000 o 0 550
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http://www.visitmyharbour.com/

CARTES GSHHS

Les cartes « gshhs » représentent le trait de c6te mondial, a différentes échelles et qualités. Elles sont
indispensables au programme et qtVIm ne pourra pas démarrer sans elles.

Différents parametres sont disponibles dans I'écran de configuration, tels que I'affichage des noms de
pays ou de villes, des frontiéres, des rivieres, etc. La couleur de la terre et I'épaisseur du trait de cOte
sont également configurables. L'emplacement ou sont stockés ces cartes est également configurable,
par exemple sur Android pour les déplacer sur une carte externe.
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CARTES ONLINE

Les cartes en ligne nécessitent une connexion internet pour étre téléchargées. Un systéme de cache
permet de ne pas télécharger les tuiles a chaque affichage. Il est possible d'afficher plusieurs types de
cartes de ce type.

L’emplacement de la cache de ces cartes, ainsi que la taille maximum de la cache pour chaque type de
carte, est configurable.

TUILES VLM

Les tuiles VLM sont les mémes que les cartes gshhs, mais fournies sous forme de tuiles par le serveur
VLM. Elles comportent en plus une coloration du relief.
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TUILES OPENTOPOMAP

Ces tuiles ne permettent pas de rendre la mer transparente, le grib s’affiche donc par-dessus (avec une

transparence configurable).
A: W?ﬁwm

© OpenTopoMap.org
© OpenStreettizp and
OpenSeaMap contributors

TUILES OPENSTREETMAP

Ces tuiles ne sont disponibles que sur les configurations mobiles (Android et iOS). Elles présentent
I'avantage de pouvoir rendre transparente la mer, et donc de pouvoir afficher le grib par dessous.
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TUILES OPENSEAMAP

Ces tuiles peuvent étre affichées par-dessus n‘importe quel autre type de cartes. Elles ne comportent
que des objets maritimes (bouées, etc.).
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CARTES RASTERS

Ces cartes sont des cartes géo-référencées, au format kap, geotif, geojpg, etc., et doivent étre placées
dans le répertoire kap de qtVIm (ou ce qui a été configuré dans les parameétres de répertoires). On peut
afficher un raster unique (menu Carte->Carte unique), ou bien laisser qtVIm choisir le ou les rasters qui
seront affichés en fonction du niveau de zoom et de la résolution. Sur iOS le transfert de ces cartes se
fait par iTunes, AirDrop, E-Mail, etc. Il est possible de retirer automatiquement les bordures des cartes
geotif du SHOM.

es Gribs et Harmonics = Internet

[ Niveau de zoom dans 'Echelle

Gshhs et Mbtles  Online
Répertoires |Reconstruire les données
Taile cache Raster sur disque 10000 Mb ~ Allocation mémoire Trés haute ~ Montrer les bordures Réparation entétes Kaps

Retirer automatiquement les bordures des geotifs du SHOM

CARTES NVCHARTS

Les cartes NVCharts sont supportées seulement sur Windows. Il suffit d’indiquer le répertoire les
contenant dans la liste des répertoires des cartes (usuellement C:\Chartkit).

Il est possible de charger les « POIs » NVCharts via le menu Marques->Import. L'affichage des détails
des éléments se fait par clic droit ou appui long sur I'objet.

Ny 54°55'24.7"N 10° 40'29.7" 0

R AN
.| Rudkebingleb

\~ Information

| Die Ol im ist tiden und Bei ruhigem Wetter

kentert sie alle 6 Std (1-2 kn).- Bei starken westlichen Winden, wenn das Wasser in die Ostsee
£ -| hineingedriickt wird, luft der Strom siidwarts. Wird das Wasser aus der Ostsee herausgedriickt,
| vor allem bei starkem Ostwind, lsuft der Strom nordwrts (15 kn).

The surface flow in Rudkebinglob is tidal and wind dependent. In calm weather it turns every 6 »
2kn). In strong wes! when the water is pushed into the Baltic Sea, the current
hy ed out of the Baltic Sea, especially in strong easterly

Les points NVCharts peuvent étre enlevés en refaisant Import et Annuler dans la fenétre de sélection du
fichier.
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CARTES VECTORIELLES S5z

Ces cartes sont par exemple disponibles par exemple sur le site du SHOM, ou bien gratuitement pour
certains pays comme les Etats Unis, et bien sur via les packs de cartes Meltemus disponibles sur notre
site (Packs de cartes Meltemus).

De nombreuses options d'affichage existent :

| u  Instrument: NMEA z 0 Internet

Traits de cdte par cartes vectorielles ® S57, 9 Niveau de zoom dans I'échelle

Cartes vectorielles
Général Textes Personnalisé
Catégorie d'affichage Standard *  Limites Symboles Police u
Style graphique Cartes papier ~ Couleurs 4 Couleurs Times New Roman

Taille des symboles @ Couleurs SHOM Antialiasing
Taille fixe pendant les zooms

Symbole dépassement d'échelle @  Symbole faible précision oo

Sensibilité échelle minimum

Cables @  Objets d'information carte Textes nationaux @  Textes importants seulement

Désencombrer Ajustement auto des labels

Mettre en e es objets avec -
les textes de zone géographique

des inform pplémentaires
Mettre en évidence dépendance date “ Profondeurs

Sensibilité zoom CM93

Sondes B Feux et Balises Contour peu profond 20m

Sondes Noms Contour sécurité 50m 2
Descriptions Feux a secteurs . . = —
Désencombrer les sondes . Profondeur de sécurite 100 m

Amplifier les secteurs 3
la position du pointeur

Taille de la police p—— Contour profond 100,0m

Longueur réelle des secteurs

Valeurs des contours de profondeur [

et des courbes de niveau Utilisation d't leur par défaut

quand pas d'attribut SCAMIN @ Montrer dangers isolés dans

Obstacles optionnels Aucun
les zones dangereuses

Annuler

Les traits de cOtes et dangers des cartes vectorielles peuvent étre utilisés dans tous les modes de cartes.
Voir le chapitre Détection des dangers pour plus de détails.

A noter le paramétre « Allocation mémoire ». Ce parametre est calculé par gtVIm en fonction de la
mémoire physique disponible, et permet d'allouer davantage de ressources aux cartes vectorielles.

Un bouton permet de remettre les paramétres aux valeurs par défaut.
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https://www.meltemus.com/index.php/fr/cartes-meltemus

MISE EN EVIDENCE DES OBIJETS CONTENANT DES
COMPLEMENTAIRES OU DEPENDANTS DE DATES

Symbole dépassement d'échelle @  Symbole faible précision

Se £ ecft
Cables @ kit O rmuton o

@ Mettre en évidence les objets avec
des informations supplémentaires

@ Mettre en évidence dépendance date

Eengih”“_é T TMa3 _——

INFORMATIONS

Lorsque I'option « Mettre en évidence les objets avec des informations supplémentaires » est cochée,
gtVim rajoute un symbole sur I'objet pour indiquer qu'il posséde un attribut INFORM, NINFORM,
TXTDSC, NTXTD ou PICREP. Si « Seulement avec image » est coché seuls les objets possédant une

image auront ce symbole.

Restricted area ==

Category of restricted area 28

Information Particularly Sensitive Sea Area (PSSA): A IMO-approved PSSA is established
in the Western European waters. A mandatory tanki rting system
(WETREP) is associated to the PSSA. See French saiing directions and
French list of radio signals.

Information in national language Zone m e particuli ent vulnérable (PSSA) : Une PSSA adoptée par
I'OMI est établie dans e x d'Europe occidentale. Un systéme obligatoire
de comptes rendus de na -citernes (WETREP) est associé a la PSSA.
Consulter les Instructions Nautiques et les ouvrages des radiosignaux.

Scale minimum 1:2 999 999

Record Id Number 1040 70

Lorsque l'option « Mettre en évidence dépendance date » est cochée, qtVIm rajoute un symbole sur
I'objet pour indiquer qu'il possede un attribut DATSTA, DATEND, PERSTA ou PEREND (par exemple

des lumiéres saisonniéres).

— Top mark E’:‘i

47,4600°N 2,6567°W

Colour yellow
Periodic date start -02

Periodic date end -10

Positional Accuracy 2.0m

Scale minimum 1:259 999

Status periodicaly/intermittent
Topmark/daymark shape x-shape (5t. Andrew's cross)

Record Id Number 1375
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PHARES ET LUMIERES

Les feux peuvent étre montrés/cachés via cet écran, ou bien via les options Montrer/Cacher du menu
affichage, ou bien encore via I'icone « phare » de la barre d’outils. Cette icone a trois états : feux cachés,
feux affichés, et feux visibles depuis le bateau :

-

Les informations textuelles des feux a secteurs ne sont normalement pas imprimées sur la carte, pour
éviter I'encombrement. Une option permet de forcer leur affichage.
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INFORMATION SUR LA CARTE

Par clic droit sur la carte on peut obtenir des informations générales sur la carte.

Id: FR370680
Nom: S-57 FR370680 - Presqu'ile de Quiberon to Les Sables-
d'Olonne

Utiisation prévue: Cotier
Edition: 3

Date de publication: 04/30/2019
Date de mise a jour: 04/25/2019
Numéro de mise a jour: 11

Echelle: 1:90 000

Contours de profondeur (m): 0,0 5,0 10,0 20,0 30,0 50,0 100,0

Commentaire: This product includes information protected by copyright and
property of Shom or other organisations. Reproduction consent shall
be asked for to the address below. Ce produit contient des elements
soumis au copyright, provenant du Shom ou d'autres organismes. Les
demandes de reproduction doivent etre adressees a : Shom, 13 rue
du Chatellier - C5 92803 - 29228 BREST CEDEX 2, FRANCE.

Fermer 1:90000

La liste des contours de profondeur disponibles dans la carte est affichée. Le contour en gras et souligné
est celui qui correspond au Contour de Sécurité. Si aucun Contour de Sécurité na été trouvé un Contour
de Sécurité par défaut sera sélectionné et apparaitra en italique et souligné.

Si la carte est de type S63, la date d'échéance du permis sera indiquée (rouge si expirée, orange si expire
dans moins de 30 jours).

Vous pouvez utiliser le bouton « Echelle » pour zoomer exactement a I'échelle de compilation de la
carte.

A noter que les valeurs des contours de profondeur peuvent étre affichées sur la carte.

134



INTERROGATION DES OBJETS

La liste des objets de la carte a un endroit donné s’obtient par le menu contextuel de la carte (clic droit
ou pinpoint sur mobile).

Category of anchorage unrestricted anchorage
le 21999

Aggregation

+ Landma
'39"N 0.

picuous - Visual
Function
Height
CObject name Notre-Dame de Bon Secours
QUALTY 1
Scale minimum 17999
Vertical length 36m

Beacon, special purpose/general
48°43'58"N 8'13"W

Beacon shape beacon tower
Category of special purpose mark leading mark

Colour white

Conspicuous - Visual not visual conspicuous
Height

Marks navigational - System of

QUALTY

Scale minimum

Vertical length

— Navigation line

Category of navigation line leading line bearing a recommended track

Information Notre-Dame de Bon Secours and lie Pigued beacon tower in liny
Information in national language Notre-Dame de Bon Secours et tourelle de I'le Pigued alignés &
Orientation

Fermer

Lors de l'interrogation de la couche vectorielle, une loupe apparait sur la carte a I'endroit interrogé.
Cette loupe est déplagable ce qui permet d’explorer la ou les cartes sans sortir de ce mode.

Bateau Rout

EERE:C00U 70000 g
Rt 05/24/2021 00:00

Eléments S57

trib o

ale minmum

— Light (LGHTS)

Wrss

Depth area

ational system of marks

stem of

135



En cliquant sur I'icone « ceil » vous pouvez mettre |'objet en évidence sur la carte :

@  Moatrer les

Caution area [l ©

ND WELLHEADS
)

urisdiction nationa
Hationality

Record 1 Number 4768

Administration area (Named) ©

Rék: 08/28/2022 00:00
Jeu. 09/01/2022 09:41 trer seuiement les élém
(L5}
Moatrer
@  Moatrer les

From chart: FR

Sounding 14,0 m
53

Record 14 Number

Depth contour ©

Navigational system of marks ©

nal - System of

A noter que pour les cartes francaises, si vous avez chargé les données Open Data du SHOM (voir
Fichiers Shapefiles et Données Open Data du SHOM) alors vous aurez éventuellement la possibilité
d'afficher I'image de I'objet.
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CARTES A CETTE POSITION

Par clic droit sur la carte, il est possible de demander la liste des cartes disponibles pour un endroit
donné. L'intérét principal est de pouvoir ensuite sélectionner une carte et zoomer exactement a son
échelle de compilation.

Les cartes prises en compte sont les cartes Rasters (si I'icone 'R’ est cochée) et les cartes Vectorielles (si
I'icone 'V’ est cochée). Les cartes doivent par ailleurs appartenir au groupe de cartes active.

MNom i Echelle de compilation Description

5-37 FRG671070 - W
of France - La Trin
Le Crouesty and entrance to
Golfe du Morbihan

menc_FRG671070

S-57 FR571410 - Baie de

menc_FR571410 1:12000 P
Quiberon

5-37 FR5713 st
of France - Golfe du Morbihan

menc_FR571370 1:12000

5-57 FR470330 - Golfe du
menc_FR470330 1:45000 Morbihan entrance to Pointe
du Castelli

7 FR370680 - Presqu'ile de
menc_FR370680 1:90000 Quiberon to Les Sables-
d'Olonne

S-57 FR370670 - Bénodet to

menc_FR370670 1:90000
= ' Etel

menc_FR272110 1:700000 S-57 FR272110 - Bay of Biscay

5-57 FR1 ) - North Atlantic

1166230 :1 500000 -
menc_FR166230 1 Ocean - Off French coasts

Zoom Afficher seulement cette carte Fermer
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INDICATEUR D'OVERZOOM

Lorsque au moins une carte est en overzoom, c’est-a-dire zoomée plus que 2 fois son échelle nominale,
un indicateur « OVERZOOM » apparait en haut de I'écran, plus ou moins gros en fonction de la gravité
de I'overzoom. Cet indicateur possede une info-bulle qui précise exactement quelles sont les cartes en
overzoom.

Symbole dépassement d'échelle ®  Symbole faible précision
£ dch
@ Objets d'information carte

Mettre en évidence les objets avec m
des informations supplémentaire:

Mettre en évidence dépendance date

Avec symbole « trop zoomé » (les traits verticaux):

’Eﬂ'w"’“’* 0019 °°.°_
Réf: 27/04/2023 08:00. &7 W Wy 2.9 4 o b fcoc: 000 (1
ven 28/09/2023 1301 \ 4 y & B $06: 00nds

NOAAEirbamerta) Lgnted Bugr a.w
1= nnsawsuauwsmmmur- imusv
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RECHERCHE D'OBJETS

Il est possible de rechercher des objets dans les cartes chargées, via le menu « Cartes » ou CTRL+F.

W Recherche dans les cartes vectorielles ? >

Rechercher dans Cartes affichées  ~

Classe  Toutes les classes ~

Attribut  Tous les attributs =

Valeur attribut

Rechercher

Centrer la carte

Fermer

La recherche peut se faire de deux fagons :

- Sur les cartes actuellement affichées ou récemment visitées lors de la session en cours. Dans ce
cas la recherche permet d'indiquer des critéres tres précis de classe d'objets et/ou de valeurs
d'attributs.

- Sur I'ensemble des cartes installées, S57/S63 ou CMg3. Dans ce cas il n‘est pas nécessaire
d’avoir les cartes affichées pour pouvoir trouver un objet, et la recherche s’effectue uniquement
sur le nom des objets (OBJNAM). La premiere fois que cette recherche est lancée qtVIm vous
demandera si vous voulez construire la base de données associée a vos cartes. Cette procédure
peut prendre plusieurs minutes en fonction du nombre de cartes installées et de votre machine.
Il est possible de reconstruire ces bases de données en supprimant les fichiers a partir de I'écran
de configuration onglet cartes, sous onglet « Rasters et Vectorielles ».
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Une fois I'objet trouvé il est possible de centrer la carte dessus.

BUAARE

Qliveau zoom 11 s

1:179;

N (T jonr o z P T
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ANALYSE DES MISES A JOUR

En ouvrant une carte unique via le menu « Cartes » il est possible d'afficher le détail des mises a jour et
de les charger un par un de fagon a les analyser directement sur la carte

™ Ouvrir une carte ? *

Nom du fichier

USS5WA31M.000 Parcourir
Opacité D ——————————————. ]

Informations carte

Id: USSWA31M

Autorité: Office of Coast Survey (
USA)

Utilisation prévue: Port

Edition: 31

Date de publication: 03/28

Date de mise a jour: 3/25/2021

Numeéro de mise a jour: 15

Echelle: 1:25 000

Contours de profondeur 0,01,83,6549,1 187

(m): 36,554,873,1914
109,7 128,0

Loop on all 557
- — Réparation entéte
Afficher a la résolution nominale
Supprimer

™ Ouvrir une carte

{vvvyvwvwvww
EHSNRWNE D
[ e e o o R s

Auto
Ajouté

06 (BOYLAT)
31'09"N 122°39

Charger la carte jusqu'a la MAJ sélectionnée

Fermer Annuler
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En appuyant sur le bouton « Charger la carte jusqu’a le MAJ sélectionnée », la carte s'affiche en
chargeant uniquement cette mise a jour et les précédentes, et des symboles spécifiques apparaissent
pour indiquer les modifications.

A noter que si un élément est sélectionné comme dans I'exemple ci-dessus la carte sera centrée sur cet
objet.
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AFFICHAGE 3D

La demande se fait via le menu « Cartes ». Sont pris en compte en priorité les shapefiles chargés sur la
zone, et sinon les éléments « Elévation de terrain » (LNDEVL) des cartes vectorielles. Les zones de

profondeur (DEPARE) sont également prises en compte. Vous pouvez également charger un fichier
GBCO ou UKHO au format tif, contenant élévations et profondeurs.

W Shapefiles/ENCs 3D view

@ Show ENCs Depth Areas
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Utiliser le bouton gauche de la souris pour afficher des valeurs, et le bouton droit pour manipuler la
caméra.

Un curseur permet de régler I'intensité de I'éclairage.
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CARTES S63

Ces cartes sont des cartes S57 verrouillées pour garantir un usage uniquement par leur propriétaire sur
un logiciel défini. Au moment de leur achat il faut donc donner au fournisseur le moyen de vous
identifier : le permis utilisateur (« User Permit »).

Un exemple de site oU vous pouvez acheter des cartes S63 : chartworld (sur ce site s'il est demandé un
ID de materiel/Hardware ID, laisser le champs vide).

Le paramétrage des éléments liés au permis utilisateur se fait dans la premiére partie de I'écran de
configuration des S63 (accessible via le menu qtVIm = Configuration - Cartes 2 S63).

Gshhs et Mbtiles = Oniine
Certificat et Permis Cartes

Importer
Fichier PUB par défaut:
Montrer PUB

devez acheter un permis utilsateur 563
Acheter un permis
Nous acceptons les paiements par carte bancaire méme sans compte Paypal

Ftape 2: S eNVErTons un permis utisateur 3 femal fourmi lors du
paiement P

Permis utiisateur

FElape 3: Envoyez nous votre ID de maleriel par email Sl
Id machine I

Etape 4: Nous vous enverrons par emai votre cié d'activation

Clé d'activation

st pas automatise, il peut donc y avoir un deli de
otre paiement et notre premier email

Pour obtenir un permis utilisateur vous pouvez vous rendre sur notre site web ou la procédure compléte
est décrite : https://www.meltemus.com/index.php/fr/s63fr.

L'acquisition d’un permis se fait en quatre étapes:

- Paiement d'un permis utilisateur (15€ a la date de rédaction de ce document)

- Réception de notre part via courriel d'un numéro de permis utilisateur que vous devez indiquer
dans qtVIm

- Envoide votre numéro de machine (hardware id)

- Réception via courriel de notre part de votre clé d’activation pour cette machine.

Une clé d’activation permet d’activer autant de cartes que vous le souhaitez sur cette machine. Un
permis donne droit a 3 clés d'activation, utilisables sur des machines différentes.
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https://www.chartworld.com/shop
https://www.meltemus.com/index.php/fr/s63fr

Etape 1: Vous devez acheter un permis utilsateur 563

Acheter un permis

Nous acceptons les paiements par carte bancaire méme sans compte Paypal

Etape 2: Nous vous enverrons un permis utiisateur 3 l'email fournilors du paiement Paypal
Permis utilisateur

Etape 3: Envoyez nous vofre ID de materiel par email

Id machine I

Etape 4: Nous vous enverrons par emai votre clé d'activation

Clé d'activation

Note: ke processus n'est pas automatise. i peut donc y avoir un delai de plusieurs heures entre
voire paiement et nofre premier eman

Valider

Une fois le permis et la clé installés dans qtVIm, pour ajouter une carte vous devez la placer dans un
sous-répertoire du répertoire S63 de qtVIm. Dans le répertoire de carte vous devez également inclure le
fichier PERMIT.TXT obtenu lors de I'achat aupres du fournisseur de carte.

Utilisez ensuite la seconde partie de cet écran pour configurer I'emplacement de la carte dans qtVIm :

Cartes

D/QDeviqiVi Répertoire de base des cartes. Importer

N Cart®363 ? x

5 — Ajouter
Répertoire Choisir

Déterminés Permis \ Ec?n.fr_ _
automatiquement Certificat  Wold/charts/IHO.PUB Choisir Suppression

Défaut

Annuler

Une autre solution consiste a placer tous les fichiers recus dans un fichier zip et faire « Importer ».

Une fois les cartes installées et paramétrées, la configuration d’affichage définie dans la section des S57
s'applique.
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CATALOGUE NOAA

Depuis le menu « Cartes » il est possible de gérer I'installation et la mise a jour des cartes vectorielles
mises a disposition gratuitement par la NOAA (United States).

W) Catalogue NOAA

Nom long Installer
d Approaches
its of Florida
ppi River 0 0 4 Mettre & jour
ocks to American Shoal 00 0 3 .
naveral to Key We
Sombrero Key to Dry

Suppri n

Changer répertoire
1:30
ay Nel,':r Orleans to 1:1750
ection
@y New Orleans to 1:175000
pe Hal to 0o
Haiti - Approaches to L
Aquin

1:45000 14/09/2021 . ]
| GEET -

lée obsoléts

US410840  Non installée

Mon & jour Aucun

Le programme commence par télécharger automatiquement le catalogue de cartes NOAA. Si Internet
n‘est pas disponible vous pourrez seulement supprimer des cartes, les options de mise a jour ou
d’installation ne seront pas disponibles.

A noter que la NOAA publie les mises a jour en principe le jeudi matin (EST).

Vous pouvez filtrer le catalogue par district, régions ou états. Il est possible de trier sur chaque colonne,
particulierement utile pour I'échelle. Vous pouvez également sélectionner une zone sur la carte, clique-
droit et choisir « Catalogue NOAA », auquel cas vous pourrez télécharger/mettre a jour uniquement les
cartes pour la zone sélectionnée.

Un double clic sur une carte installée I'ouvre en mode « Carte Unique ».

Par défaut, les cartes NOAA gérées par ce catalogue sont stockées dans le répertoire « noaa_enc » de
qtVIm. Vous pouvez choisir un autre répertoire et dans ce cas les cartes déja installées seront déplacées.
Cette option n’est pas disponible sur Android ou iOS.
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GROUPAGE DE CARTES

Pour les cartes mbtiles, rasters et vectorielles il est possible de grouper des cartes pour ensuite pouvoir
facilement décider de ce qui est affiché sans avoir a retourner dans I'écran de configuration.

Pour les mbtiles comme pour les rasters et vectorielles, cette fonctionnalité s’active dans I'écran de
configuration des répertoires de cartes :

Ajouter

' itDev/qtvim/.
ADev/gtvim
3 eoTifshom

la

POROR

4 wwll

Lipes
Toutes les cartes
David
NVCharts
L p:/Chartkit/bsbcharts
Old kaps
shom

Retirer
du Groupe

vw

er un Groupe

Supprimer

e

Annuler

La sélection du groupe de cartes affiché se fait ensuite via le menu « Cartes »

Cartes ibs Bateau arcours Marques Contribuer  Aide
Groupes de cartes Groupes vecteurs et rasters b v Toutes les cartes
Catégorie d'affichage cartes vectorielles Groupes mbtiles » Manche centre 1
Loop on all charts Manche centre 2
Carte unique i NV Charts

Recherche dans cartes vectorielles Ctri+F Shom

Catalogue S UKHO 4
logue mbtiles 2230 antarctica | ' 124Slyn %

e Head
4

Iy
Catalogue A 4052 . ’
g o L
9gqg 2434 3

Manage Cl 1
Valen@s]znd
Inisht o
12495 @mgh
655 M3 The'

58
Lo

b=y
astnet Rock
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DETECTION DES DANGERS

Si aucune carte vectorielle n’est installée, le seul danger détectable par qtVim est le trait de cotes
GSHHS. Sinon, dans les paramétres de cartes, une option permet d'utiliser le trait de coOtes et les
dangers indiqués dans les cartes vectorielles.

Général Instruments Con S NMEA  AIS E Routes Gribs et Harmonics Internet  Avancé
Traits de cdte par cartes vectorielles O 557/6

Gshhs et Mbtiles  Online  Rasters et V

Mbtiles et cartes de Visit My Harbour

PARAMETRAGE DES CARTES VECTORIELLES POUR DETECTER LES DANGERS

Quand cette option est cochée, les objets présents dans les cartes vectorielles seront utilisés pour la
détection des dangers par I'estime normale, I'estime cone et I'estime vecteur, dans les modules routes
et routage, ainsi que dans l'outil regle.

Ces objets seront utilisés méme si le mode de carte est différent. Par exemple vous pouvez afficher des
Rasters et utiliser les traits de cOtes des cartes vectorielles (sans les voir, donc). Si aucune carte
vectorielle du type sélectionné n’existe a cet endroit, aucun danger ni trait de cotes ne sera détecté.

A noter qu’en mode S57/S63 se sont forcément les objets de ces cartes qui sont utilisés, et de méme en
mode CMg3. Quand l'option « Trais de cotes par cartes vectorielles » est décochée, qtVIm utilisera
uniquement les traits de c6tes GSHHS dans tous les modes de cartes y compris vectoriel.

qtVIm utilise la notion de « danger » et d’« obstacle ».

Un obstacle est un objet dont la profondeur est inférieure ou égale au paramétre « Contour peu
profond ».

Un danger est un objet dont la profondeur est comprise entre le paramétre « Contour peu profond » et
le contour de sureté trouvé dans la carte. Les bouées et balises sont également considérées comme des
dangers.

Les objets des cartes vectorielles utilisés sont :

e Lestraits de cOtes ou de lacs.

e |esterres (LNDARE)

e Les rochers ou les épaves ou les obstructions ou les points de sonde dont la profondeur est
inférieure au parameétre « Profondeur de Sécurité » des cartes vectorielles.

e Leséoliennes,

e Les contours de profondeurs dont la valeur est inférieure ou égale au parametre « Contour de
Sécurité » des cartes vectorielles.

e Leszones de profondeur dont la profondeur est inférieure ou égale au parametre « Contour peu
profond » des cartes vectorielles.
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e Les objets pontons (PONTON), quai flottant (FLODOC), bateau ancré de fagon permanente
(HULKES), construction sur le rivage (SLCONS) et les zones non vérifiées (UNSARE).

En addition, il est possible d’ajouter des catégories d’objets dans la liste des obstacles :

Zones de séparation de trafic
Zones de trafic intérieur

Zones de vigilance Profondeurs

Zones réglementées Contour peu profond 4,0m

Zones d'entrainement militaires ST SEETE AL

. = Profondeur de sécurité 10,0 m
Zones de production offshore

. Contour profond 40,0 m
Zones de mouillage

Montrer danger

Voies de transit sous-marins ! ngers
les zones danger

Obstacles optionnels
Zone d'amerrissage d'hydravions
Zones a eviter

Aires maritimes

oK Annuler
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Le routage et les routes évitent les obstacles mais pas les dangers. Les obstacles de type « Point » ne
sont pas évités, seuls ceux de type « Ligne » ou « Polygone » le sont (les obstacles et dangers de type
points sont détectés par les différents types d'estime et I'outil regle). Le mode simulation permet de
naviguer sur un danger, mais un obstacle provoquera un échouement. Les alarmes se déclenchent de la
méme fagon sur un danger ou un obstacle.

Le paramétre « Contour de sécurité » des cartes vectorielles est particuliérement important. Il sert a
identifier les contours de profondeur limites qui seront signalés par un trait plus épais. A noter que si
vous mettez une valeur qui ne correspond a aucun contour de profondeur dans la carte, c’est le contour
suivant qui sera utilisé si le contour suivant a une valeur ne dépassant pas 67% du parametre (33% si le
parameétre est > 10m). Si aucun contour correspondant a ces critéres n’est trouvé un contour par défaut
sera affiché dans une couleur différente.

Profondeurs
Contour peu profond 4.0
Contour sécurité 10,0

Profondeur de sécurité 10,0

Contour profond 40,0

Montrer dangers i

Obstacles optionnels
les zones dangereuses
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OUTILS DE DETECTION DES DANGERS

L'outil regle et tous les types d’'estime détectent les traits de cOtes et les zones de profondeurs et les
dangers/obstacles isolés.

Exemple de détection de danger ou obstacle

. e Ty

[ rtho->Hdg: 104,9° Dist: 0,17 N
Loxo->Hdg: 104,9° Dist: 0,17 NM _

|yrtho->Hdg: 117,9° Dist: 0,75 NM
LLoxo->Hdg: 117,9° Dist: 0,75 NM

v j;_: it

avec 'outil regle :
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Les estimes de type « Cone » ou « Vecteur » sont configurables en angle ou en largeur dans les options
générales, onglet « bateau ».

éral Bateau Instruments Conr ns AIS Cartes Routes Gribs et Harmonics Internet Awv
Afficher le micro board
Calcul de l'estime Style d'estime

O Basée sur la vitesse
® En temps 6min <

Basée sur TWA (grib) Prédision Défaut

O En nombre de vacations 2 vac e
® Cone de dangers 10° <

: — 'ongueur max  Pas de imite =
) En distance 100 nm =

1 Vecteur de dangers 10m

-"]I-IE :__. ?3 w .'l il B ._.I I :';u - B:

L .;;_.El{e]ls Hasse Kérauds

S U | N

! W\ T / o142 Ty
oo / 014° ] _ 5w

21c

27c

Y, | \ %s o

153



ALARME DETECTION DE DANGER

Il est possible d’activer une alarme sonore sur les estimes « Cone » et « Vecteur »

o AlS
W ANCRE

& DETECTION DE DANGER

@ Activer le son pour l'alarme Cone de dangersi

-

Si rouge pendant 0 sec
boxing_bel_multiple Test
A COTES

& PROFONDEUR

A VWP

& COG
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FICHIERS SHAPEFILES ET DONNEES OPEN DATA DU SHOM

FICHIERS SHAPEFILES GENERIQUES

qtVlm peut charger et afficher des fichiers shapefiles génériques, qui doivent étre configurés une
premiére fois de fagon a afficher des données utiles. L'ouverture se fait via le menu « Cartes->Shapefiles
et SHOM Open Data->Ouvrir un fichier Shapefile. Il est possible d’ouvrir un fichier shp, ou directement
un zip ou un tar.gz contenant des données Shapefile.

Lorsqu’un Shapefile est ouvert pour la premiére fois, qtVIim va utiliser le premier champ trouvé comme
clé pour la légende. Par exemple dans ce cas la clé est « Expiration », ce qui n’est pas idéal :

W Shapefiles management

shapefies/current_all.shp

Legend key EXPIRATION ~
Value

2020-08-08T06:30:00+00:00
2020-08-08T06:45:00+00:00
2020-08-08T07:00:00+00:00
I 2020-08-08T07:15:00+00:00
2020-08-08T07:30:00+00:00
2020-08-08T08:00:00+00:00

I 2020-08-08T10:00:00+00:00

SH M

REEEEERE ,

Hide all

Vous pouvez changer cette clé, dans notre cas par exemple par « PROD_TYPE ».

EXPIRATION

SIG
f
WFO

~ MSG_TYPE
shapefiles/curn ~
PHENOM
URL
Legend key PROD_TYRE

- ISSUANCE

4
WARNID

EVENT azards Statement
excessive Heat Warning
Fash Flood Warning
Food Advisory
Flood Warning
P Gale Warring

Hazardous Seas Warning

HHEREEE

SH M

Hide al d
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qtVIm se rappellera votre choix a la prochaine ouverture de ce fichier, méme si celui-ci a été mis a jour
entre temps.

Si un des champs contient une URL, vous pouvez I'ouvrir en cliquant 2 fois sur le polygone :

1ALERT R ATOM FEED

Expected / Actual m

Small Craft Advisol
9/16/2020 05:24 GMT-+2 through 9/16/2020 14:00 GMT+2

Small Craft Advisory issued September 15 at 10:24PM CDT until September 16
at 7:00AM CDT by NWS New Orleans LA

* WHAT...Northwest winds 15 to 25 kt with gusts up to 3@ kt and
seas 5 to 7 ft.

* WHERE...Cosstal waters from the Southwest Pass of the
Hississippi River to Port Fourchon Louisiana out 28 NM,
Coastal Waters from Port Fourchon LA to Lower Atchafalaya
River LA out 20 nm, Coastal waters from Port Fourchon
Louisiana to Lower Atchafalaya River LA from 28 to 60 NM,
Coastal waters from Southwest Pass of the Mississippi River to
Port Fourchon Louisiana from 2@ to 68 NM and Lake
Pontchartrain and Lake Maurepas.

* WHEN...Until 7 AM CDT Wednesday.

Instructions
Inexperienced mariners, especially those operating smaller
vessels, should avoid navigating in hazardous conditions.

Small Craft Ad

Sender NWS New Orleans LA
Sent 9/16/2020 05:24 GMT+2
Updates NWS-IDP-PROD-4445399-3693031
NWS-IDP-PROD-4445399-3699030
NWS-IDP-PROD-4445177-3698853
NWS-IDP-PROD-4445177-3698852
NWS-IDP-PROD-4445397-3699028
NWS-IDP-PROD-4445897-3693443
0155
Coastal Waters from Port Fourchon LA to Lower Atchafalaya River LA out 20 nm; Coastal waters
from Southwest Pass of the Mississippi River to Port Fourchon Louisiana from 20 to 60 NM;
Coastal waters from Port Fourchon Louisiana to Lower Atchafalaya River LA from 20 to 60 NM;

Lake Pontchartrain and Lake Maurepas; Coastal waters from the Southwest Pass of the
Mississippi River to Port Fourchon Louisiana out 20 NM

Quelques liens intéressants :

https://www.weather.qov/gis/MarineZones

https://www.marineregions.org/downloads.php
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VUES 3D

Il est possible via le menu « Cartes » d'afficher une vue 3D en utilisant les shapefiles ou les cartes
vectorielles comme source de données. Bien sir, choisir dans le shapefile la donnée représentant
I"élévation désirée. Il est également possible d'utiliser un fichier GEBCO au format TIF.

W Shapefiles/ENCs 3D view

® Show ENCs Depth # @ Shapefies heights in feet
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Utiliser le bouton gauche de la souris pour afficher des valeurs, et le bouton droit pour manipuler la
caméra. Le curseur en haut permet de régler I'intensité de la lumiére.
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UTILISER DES SHAPEFILES COMME BARRIERES OU TRAITS DE COTES

Il est possible de préciser qu’un shapefile doit étre utilisé comme barrieres. Dans ce cas il viendra se
rajouter aux traits de cOtes gshhs ou vectoriel selon I'option qui est activée.

Dans le cas ci-dessus un shapefile du Lac Léman est chargé comme barriere. Comme nous sommes en
mode vectoriel pour la détection des traits de cotes et qu'il n'y a pas de cartes de ce type a cet endroit,
seul le shapefile est utilisé pour la détection des cotes et les gshhs sont ignorés.
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DONNEES OPENDATA DU SHOM

Il est possible d'afficher des cartes au format Shapefile provenant des bases open data du SHOM.
L'affichage se fait par le menu Cartes->Shapefiles. Les données elles-mémes peuvent étre téléchargées
directement depuis cet écran ou par le menu.

Parcourir

Annuler

N\

SH
—/

Les données du SHOM Opendata sont gratuites et diffusées
sous licence ouverie ou sous licence aver obligation de
partage a l'identigue.

Les données soumises a la licence de partage a l'identique
sont : les natures de fonds, les cables et conduites sous-
marines, les épaves et obstructions, les toponymes, les
délimitations maritimes et le balisage.

Une fois décompressées elles représentent environ 200mb
(270mb avec les images du balisage). Ces données sont
partiellement téléchargeables sur e site du SHOM

Voulez vous procéder au téléchargement ?

Avec les images du balisage

i Non
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Pour obtenir en plus les images des balises (7o mb de plus) il est nécessaire de cocher |'option.

Ces données comprennent la nature des fonds marins, les cables sous-marins, les épaves, obstructions
et roches, les délimitations administratives et la toponomie.

Suivant le type de données affiché I'écran de configuration permettra différentes options. Par exemple
pour les épaves, une liste des données sera présentée. Si vous cliquez sur une ligne cela centrera |'épave
al'écran. Pour les fonds marins vous pouvez définir les couleurs et sélectionner les données affichées.

Concernant le balisage SHOM, la taille des balises, I'affichage ou non des lumiéres, et I'affichage ou
non des noms des objets sont configurables dans le premier onglet de la configuration générale.

N Gestion shapefiles

illoutis

Annuler
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Les éléments de la carte possedent une info-bulle, permettant d'obtenir des détails.
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Le balisage SHOM :

DI ST R AL R B T TR B

Nom: Pierres Noires

Précision de la position: 0.2m

Altitude (sommet de construction, d'arbre, ...): 34,0m
Feu: Oui

Catégorie d'

Fonction: S

Feu Rouge 19nm

=y =S S R e L IR AR R )
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Nom: Pointe du Porizic

Précision de la position: 0,2m

Altitude (sommet de construction, d'arbre, ...): 64,0m
Station de signaux d'avertissement: Oui

Feu: Oui

Catégorie d'amers: Tour

Couleur: Rouge, Gris
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Feu Jaune 22nm
Feu Rouge 13nm
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Feu Rouge 13nm
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La taille des icones du balisage SHOM est réglable via les paramétres généraux de qtVIm. Les images
des objets sont également affichables via l'interrogation des objets de cartes vectorielles.
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HERBIERS DE FISHER ISLAND (ETATS UNIS)

Grace au musée Henry L. Ferguson aux Etats Unis, une fonction spéciale a été développée permettant
d'afficher les zones d’herbiers autour de Fisher Island
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Ces zones affichent une info-bulle, et générent une alarme quand le bateau entre dans celles-ci, par
exemple « Vitesse limitée » ou bien « Mouillage interdit ».
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CONNEXIONS NMEA ET CAPTEURS INTERNES

La configuration des connexions NMEA est disponible via le menu « qtVIim -> Configuration », onglet
NMEA. Elle se compose sur les versions PC de 3 sous onglets (Entrants, Sortants et Autres options, et
sur les versions mobiles de 5 sous-onglets (Entrants, Sortants, WP, Capteurs Internes et Options).

Le format NMEA 2000 n’est pas supporte.

Il est possible d'utiliser plusieurs connexions simultanément.

CONNEXIONS ENTRANTES

Vous pouvez choisir de démarrer automatique I'acquisition NMEA au démarrage de gtVIim.

Cette partie est divisée en 2 sous-onglets : Sources Locales ou Sources Réseau.

SOURCES LOCALES

ral Bateau Instruments ~ Co s NMEA  AIS Cartes Routes Gribs et Harmonics = Internet  Avancé

Fichier..  Vitesse 200 ms 5 Far lot de 1 lignes Afficher les curseurs de contrile
Port s

Port série 2

Port série 3 as de parité 8 Bits Pas de contrdle

GPS Interne

3

REJOUER UN FICHIER NMEA

Il est possible d'utiliser un fichier contenant des messages NMEA ou AlS en entrée. Dans ce cas la
vitesse de replay peut étre stipulée ainsi que le nombre de phrases envoyées a qtVIm a chaque itération.
Une fois le fichier complétement lu le replay recommence au début.

Vous pouvez demander I'affichage de curseurs de contrdle, qui permettent pendant le replay de faire
varier la vitesse ou la position dans le fichier.

CONNEXIONS SERIES

Les connexions « Série » ne sont pas disponibles sur les versions mobiles Android et iOS, a I'exception
d’une entrée dAISy (réception AlS) seulement sur Android.

En particulier sur MacOS ou Linuy, il peut étre nécessaire de configurer manuellement le nom du port
série, si celui-ci n'apparait pas automatiquement dans la liste des ports séries.
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A noter que sous Windows, la configuration d'un GPS USB se fait par la configuration d’un port série
apres l'installation du pilote du GPS USB. Sous Windows 10 et MacOS, le GPS USB peut également étre
accessible directement par « GPS Interne », suivant les cas.

GPS INTERNE

L'option « Toutes sources » autorise qtVIm a utiliser la triangulation WIFI pour obtenir une position
approximative. Il est donc préférable de décocher cette option de fagon a n'utiliser que la puce GPS.

Les données du GPS peuvent étre converties en message NMEA et retransmises sur les canaux sortants.

SOURCES RESEAU

Entrants = Sortants

@ Lancer l'acquisition NMEA au démarrage

Serveur 1 127.0.0.1 10110
= Port 1

Serveur 2
Port 2
Serveur 3

Forcer une reconnexion si pas Fort 3
de données pendant &

Serveur 1
Serveur 2

Serveur 3

TCP

Il est possible de demander une reconnexion sur les ports TCP si pas de données reques pendant 6
secondes.

L'option « B&G WebSocket » sur le serveur 3 permet de se connecter directement a la WebSocket d'un
processeur Hgoo0 B&G par exemple. qtVIm utilisera en priorité les données amorties fournies par le
processeur. A noter qu'il n’est pas possible de recevoir des données AlS via la WebSocket.

UbP

La configuration en réception UDP permet de saisir une adresse IP. Cette adresse est utilisée
uniquement en cas de Multicasting. Il convient donc dans la majeure partie des cas de laisser I'adresse
par défaut (0.0.0.0), qui correspond a « Any IPV4 », I'adresse de broadcasting usuel. Si votre réseau est
IPV6, vous pouvez mettre « Any » directement dans ce champ.
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CONNEXIONS SORTANTES

AIS  Cartes loutes  Gribs et Harmonics  Internet
Entrants

H Sortie NMEA

Port série 4800 8 Bits Fas de contréle [ ]

Pas de parité

UDP 1 255.255.255.255 2000 Tout retransmettre
UDP 2 @
TCP ®

Les connexions sortantes sont utilisées lors de I'envoi du WP actif vers le GPS ou la centrale de
navigation, et pour l'envoi des données performance vers différents instruments. Elle permet
également de tout réémettre si l'option est cochée. Deux ports UDP sont configurables en sortie.

FILTRAGE DES DONNEES NMEA

W
Il est possible de filtrer les messages en entrée et en sortie, via le bouton P disponible pour chaque

connexion.

) Filtrage NMEA ? x

® Seulement ces messages (U Rejeter ces messages

RMB;XDR

séparées par ;

Annuler

Les messages peuvent étre rejetés, ou au contraire seulement ceux-ci seront acceptés. Par exemple
pour traiter seulement les messages AlS, il suffit de mettre un ! dans la liste des messages.
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AUTRES OPTIONS

Date et heure depuis

MWD contient GWD/GWS Générer message QTMW\V depuis les données grib

Afficher les donné MEA brutes @ Enregistrer le fluix NMEA @  Matérialiser la précision de la pos sur la carte
Traiter les m

B Envoyer WP actif sortie NMEA Capteurs internes Lissage des données et corrections

@® WrL ® BwWC ® BwWR
L ]
RMB ® i

@ Magnétique

® Cap a barrer ® Offse sion 0,0hPa %
Offset compas interne 0,00 <

Inverser les axes

Avec des noms compatibles NMEA 2000

Données performances B qgtvim Companion
rformances
aymarine @ Port TCP 5010 = @ Bluetooth
Performances

Envoyer les unités

Une option permet de caler la date et heure de qtVIm sur la date du GPS, au lieu d'utiliser I'horloge
interne de la machine.

La documentation NMEA officielle stipule que le message MWD contient les informations GWD/GWS
(Ground Wind Direction and Speed), mais dans la pratique c’est rarement le cas et le message contient
en fait les informations de vent recues sur le bateau (vent de la mer donc). Il y a donc une option gérant
ceci, et dans le cas ou le vent de la mer est recu qtVIm calculera le vent sur terre.

qtVIm peut générer un message MWV vers les sorties NMEA, contenant les informations vent du grib a
I'emplacement du bateau.

Il est possible de matérialiser la précision de la position sur la carte (par un cercle), si qtVIm recoit des
messages RME ((typiquement d'un GPS Garmin ou de qtVIm Android ou iOS).

Si l'enregistrement des données NMEA est demandé, un nouveau fichier sera créé a chaque
redémarrage de |'acquisition NMEA.

L'affichage des données NMEA brutes permet d'afficher toutes les données recues ou émises. Les
codes couleur sont les suivants :

e Blanc: Message NMEA entrant
e Jaune:Message AlS

e Rouge: Erreur

e Cyan:Message sortant

e Vert:Information
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ENVOYER ET RECEVOIR DES DONNEES RELATIVES AU WP ACTIF
@ Traiter les messages RMB (WF)
B Envoyer WP actif a la sortie NMEA
WPL ® BwC @ BWR
RMB ® G ® wov
XTE XTR @® BaCws
B APB

® Vrai @ Magnétique

@ Cap vers WP ® Cap a barrer

Décimales cap

Avec des noms compatibles NMEA 2000

Si I'option « Traiter les message RMB » est cochée, qtVIm créera et activera un POI des la réception de
ce type de message.

Il est également possible de choisir quels types de message seront envoyés aux sorties NMEA
concernant le WP actif dans qtVim (RMB, WPL, BWC, BWR, ZTG, WCV, XTE et XTR).

« B&G ws » permet d’envoyer des données du WP actif via la WebSocket, mais tous les processeurs
Hso000 ne supporte pas cela.

Vous pouvez également envoyer un message APB (Auto Pilote), soit en cap vrai ou magnétique, et soit
en envoyant le cap au WP actif ou bien le cap prenant en compte le courant.
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CAPTEURS INTERNES

qtVIm peut se connecter a des capteurs internes, typiquement disponibles sur Android et iOS.

Capteurs internes

Inverser les axes

® Mode vertical

Les champs sont grisés si le capteur n’existe pas sur la machine. Il est également possible de convertir
ces signaux en message NMEA et de les envoyer sur la ou les sorties NMEA. De fait cela permet de
transformer par exemple un appareil Android ou iOS en émetteur de données NMEA. A noter qu'il est
également possible de convertir la position GPS interne en données NMEA Position, COG et SOG.

Le capteur de gite et de tangage peut étre configuré pour inverser les axes si |'orientation de I'écran
n‘est pas l'orientation native du capteur (par exemple un téléphone Android en mode paysage).
L’option « Mode Vertical » permet d’avoir par exemple un téléphone fixé sur une cloison.

Il'y a également une commande permettant de recalibrer le capteur de gite et de tangage, utile par
exemple si votre tablette est positionnée verticalement. Cette commande est accessible via le menu
bateau->instruments

Bateau Routages Routes Parcours Barrieres Marques Contribuer Aide
Paramétres du bateau
Centrer sur le bateau actif Alt+B
Conserver la position du bateau dans I'écran lors de zoom +/- Alt+7
Alarmes Alt+A
Mode simulation de navigation Alt+5S

Mode ligne de départ

Données course (DCC)

Instruments b v Montrer les instruments
Traces
Instruments Calypso via Bluetooth
v Figer cadrans et histogrammes Alt+H
LORIENT v Figer les LCDs Ctri+Al+H
APort-Louis Gite/Tanoaoel

Sur Android, iOS et la version tablette Windows ces fonctions ne sont disponibles qu’avec la version
compléte.
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ENVOI DE DONNEES PERFORMANCE VERS DES INSTRUMENTS EXTERNES

Données performances

Envoyer données Performances
dux instruments Raymarine
Envoyer données Performances 12345

. " L iy
aux instruments NKE e e
Envoyer données Performances
aux instruments B&G

Il est également possible de demander I'envoi des données performances aux instruments NKE,
Raymarine et B&G. Ces données comprennent : la vitesse polaire théorique (1), le cap fond sur le bord
opposé (2), les angles optimums au portant et au pres (3), les vitesses cibles vers le WP et au vent (4), et
la direction et force du courant telles que calculées par qtVIm (déduites des vitesses/directions sur le
fond et sur I'eau) (5).

LISSAGE DES DONNEES ET CORRECTIONS

Lissage des données et corrections

-

\fitesse bateau 1 Cap bateau

\itesse vent 1 < Direction vent

Offset Pression 0,0 hPa =

Il est possible d'indiquer un facteur de lissage pour les données de vitesse et de direction vent et bateau.
Le chiffre correspond au nombre des dernieres données qui seront moyennées. Ces données étant
utilisées dans tous les calculs (par exemple le pourcentage d’efficacité polaire), il est ainsi possible de
régler au mieux le lissage pour éviter de trop grands écarts en particulier sur les données vent. La valeur
par défaut (1) signifie pas de lissage.
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COMPANION

qtVIm peut également piloter « qtVIm Companion », qui est une application permettant d’afficher des
données issues de qtVIm sur un appareil Android et surtout une montre Android WEAR ou sur tout
autre appareil Android.

La connexion peut se faire via WIFI ou Bluetooth. Le mode Bluetooth n’est pas disponible sur iOS, ni sur
les versions de Windows trop anciennes.

Voir la documentation du Companion pour plus de détails.
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http://download.meltemus.com/qtvlm/companion_documentation_fr.pdf

ACTIVATION NMEA

La connexion NMEA s’active soit par le microboard, soit par le tableau de bord complet. Il est possible
de demander un lancement de I'acquisition automatique au démarrage

NMEA

Start NMEA

Statut GPS

Fréquence
d'actualisation

0min =

lsec +

Star‘thtc:p NME ,ix

Ancre
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Il est possible de configurer la fréquence d’actualisation des données dans le tableau de bord principal.

En particulier sur les version mobiles (Android et iOS), cette option a une forte incidence sur la
consommation de la batterie.

Lorsqu’une position a été trouvé (fixe), les boutons servant a lancer/arréter la connexion passent en vert.
Si aucune position n'a été trouvée, les boutons restent en rouge.

NMEA

Statut GPS

NMEA

Stop NMEA Statut GPS

A 0 min
Frequence 0 min
d'actualisation

5 0 min
Fréquence U min

d'actualisation 1 sec

@® Constelation

Ancre

175



MODULE AIS

CONFIGURATION

De nombreuses options permettent de controler le fonctionnement de I'AlS dans qtVIm.

nstruments Co : Cartes outes  Gribs et Harmonics ~ Thternet A
Affichage
Options
s 200 nm
a
Noms

Montrer seulement la flotte

Trace Pas de limite

Les cibles sont considérées perdues aprés 10 min

Estime 30 min
Taille réelle
. Utiliser le message VDO pour acquérir la position
Maoyenne SOG durée 1 5 min
Moyenne SOG durée 2 30 min

B AIS par Internet Alarme sur I'apparition de MMSI spécifiques

. iste des parés par une virgule)
VHF virtuelle . Montrer bateaux de simulation

. Montrer seulement la flotte Egalement générer un MOB

La premiére option permet de filtrer les cibles en fonction de la distance.

Il est également possible de filtrer les types de cibles que I'on désire afficher, ou bien de n’afficher que
les cibles appartenant a la flotte.

Utiliser le message VDO pour acquérir la position

Si la gestion des messages VDO est activée, la position, vitesse et cap du bateau pourra étre mise a jour
a partir de ces messages.

Les durées de moyenne 1 et 2 servent pour I'affichage des données de la flotte, et la durée 1 est
également celle utilisée dans I'affichage des données dynamiques pour calculer la différence de
distance avec le bateau.
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Général Bateau Instruments Connexions NMEA  AIS  Cartes Routes

Options C CPA  Affichage

B cra/TCPA

Calculer si la distance a la cible est inférieure a 30,00 nm
Montrer si le CPA est inférieur a 5,00 nm
et si le TCPA est inférieur a 30 min

et si la vites:

: , . 0,50 nds
cible est supérieure & !

Ignorer si traverse la terre

Utiliser |a taille réelle pour le calcul

- . i e . 1,00 nm
du CPA si la distance est inférieure a f

Les options controlant le calcul du CPA (« Closest Point of Approach », c’est-a-dire le point le plus
proche au moment du croisement de la cible avec le bateau, et le TCPA (« Time to CPA », c’est-a-dire le
temps restant avant que le CPA ne soit atteint), permettent de configurer finement les alarmes désirées
(sonores et/ou visuelles). Ce calcul peut également étre complétement désactivé.

Général Bateau  Instruments  Conn ns MMEA Al Cartes Routes Gribs et Harmonics

Options CPA/TCPA  Affichage

Classe B
Stations de base Stations météo

Atol wions SAR Aires de notification

Taille des symboles AIS

Il est possible de filtrer I'affichage par classe d’AlS, et de changer la taille par défaut des cibles AlS.

La liste de toutes les cibles visibles est accessible par le menu « Affichage ». On peut a partir de cette
liste décider d'afficher ou non la trace, les informations de suivi, I'ajouter ou la retirer de la flotte, et
centrer la vue sur cette cible. Un bouton permet de gérer les bateaux insérés dans la flotte amie méme

s'ils ne sont pas présents dans la liste.

A noter également que I'on peut indiquer son propre numéro MMSI dans les parameétres du bateau. Ce
numeéro servira a filtrer les messages AlS de fagon a ignorer ceux provenant de son propre bateau.
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CONNECTER UN DAISY SUR UN APPAREIL ANDROID

Un appareil de type dAISy (mini récepteur AIS) peut se connecter sur un port série sur toutes les
plateformes a I'exception d'iOS.

Sur Android il est possible de connecter le dAISy directement sur le port USB a I'aide d’un cable USB-C.

Short-term connection using

Longer-term connection with external power
Android device power g P

[

Antenna

Antenna

USBAtC
adapter
or cable

USB cable (Included)

OTG Adapter

dAISy = | usec USB-Aor USB-C

L

USB cable (Included) Sv power cube

%

=
i

m
Fa
]
2,
I
i

Estimate of battery life

EERS

] 20 an 40
Hours

s

|—|3u~<=+

Dans les paramétres NMEA, vous devez activer une option pour que qtVIm reconnaisse le dAISy.

Paramétrage

B Fichier replay

Sources locales

GPS interne
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FONCTIONNEMENT

DETAILS DES CIBLES

Les cibles disposent d'une info-bulle récapitulant les principales informations. Elles disposent
également d’'un menu contextuel permettant de connaitre plus de détails concernant cette cible. Leur
couleur indique si les renseignements complémentaires sur cette cible ont été reques (vert si tous les
détails ont été recus, jaune sinon), ou bien si la cible génére une alarme CPA (rouge dans ce cas). Les
cibles perdues, c’est-a-dire qui n’ont rien émit depuis un temps configurable, sont affichées en gris
avant d'étre effacées sirien n'a été recu au bout de 3 fois ce temps.

Il est possible de rechercher et d’afficher la cible sur Marine Traffic (connexion internet requise).

Les autres options permettent d’afficher ou non la trace des cibles et leur estime.

N = QUIBER \ ‘v" °l»-u"<~
o AN s R
e e
| o Gt ‘ 'l“:”

Sy . 17 Tl

= P Mg /
10U - 227696360 FR (FGE9882)

B] Bateau a voile

SOG 3.70 nds COG 110°

MMSI
227696360
Pavillon: France

Dimensions: 13m x 4m
Bateau a voile

047°29'22"N 003°05'20"W

S0G CoG HDG
4,10 nds 105° e
Distance Relévement Rotation
Détails 6,8 nm 338° -0

Afficher sur Marine Traffic
CPA TCPA

2,7 nm 49min 01s

Afficher la trace
Afficher I'estime
Cacher le CPA Age du rapport: 3min 11s
Désactiver |'alarme son

Flotte

Fermer

Une autre option permet d'ajouter ou de retirer cette cible de la flotte. Dans ce cas la cible apparaitra
d’une couleur plus foncée. Il est également possible d'afficher seulement les cibles appartenant a la
flotte. Les bateaux appartenant a la flotte seront affichés dans l'instrument « Flotte AIS ».

Il est également possible de demander I'affichage des infos de suivi (cap, vitesse, etc.) directement dans
I’étiquette associée a la cible. Dans ce cas les cibles seront également inclues dans I'instrument « Flotte
AIS ».

.
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AFFICHAGE DE LA FLOTTE AIS

A.LS
Via le menu « Affichage » ou le bouton de la barre d’outils, vous pouvez demander I'affichage des
données de la flotte AIS. Sont pris en compte les bateaux appartenant a la flotte, et les bateaux pour
lesquels il a été demandé I'affichage des données dynamiques.

\ - ~
O / Le Grand Cocf%, b “I\

oche Est de Concarneau

Mom =

Inconnu 4
Inconnu 4

Rafraichir toutes les 10 secs = Flotte Montrer seulement la flotte Fermer

Chenal d'approche de Lorient

Cet écran se comporte comme un instrument, de fagon a pouvoir le laisser ouvert.
Le %SOG exprime le pourcentage de vitesse de la cible par rapport a votre propre vitesse.

Le %SOG (flotte) exprime le pourcentage de vitesse de la cible par rapport a la vitesse moyenne de la
flotte (votre bateau n’est pas inclus).

Il est possible de réarranger I'ordre des colonnes.
Un double clic sur une cible centrera la vue sur celle-ci.

Vous pouvez également depuis cette fenétre choisir d’afficher seulement la flotte ou toutes les cibles
AlS.
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ALARMES, CPA, TCPA

En fonction des paramétres saisis, le module AIS de qtVIm générera des alarmes visuelles et sonores.
Une cible en alerte CPA passe en rouge, et un signal visuel clignotant est affiché. L’alarme son est
également déclenchée. L'alarme son peut étre désactivée pour une cible, de fagon temporaire ou
permanente.

Le choix des sons en fonction des événements se fait dans le Module Alarmes:

Sur une condition AIS

Classe A CPA/TCPA = boat_horn

Classe B CPA/TCPA 'warning_horn

SART Klaxonl

Présence MMSI Klaxonl

Il est également possible de déclencher une alarme dés I'apparition d'un MMSI appartenant a une
liste configurable, utile par exemple pour les balises de sauvetage personnelles.

Sil'alarme son est désactivée pour une cible, le signal visuel devient bleu, ce qui permet de repérer plus
facilement les cibles qui générent I'alarme son qui sont les seuls a étre en rouge.

§ =
Q ol . _ ,
wu'm}\ " 2 \‘ L -
£ o 2 -
- : A MAITAIS, ==
.\'-. = rk -\'1-
~ / LY - ) . .
. NN . "
By “ o \\ _ r 2 SN 4
; I N '-h.____‘ Y
N\ ' B~
_ ‘ y o .h-‘
GOLBORNESOLOS! & ~.° - o= - GOLBORNE SOLO SAILOR

La taille réelle des bateaux est prise en compte dans le calcul du CPA, si la distance au bateau est
inférieure a une distance configurable. La taille de votre bateau est a définir dans les paramétres du
bateau (menu bateau->configuration du bateau). Il est également possible d'afficher les cibles et le
bateau en taille réelle.
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Dim A 10,0 m

Dim B 2,0m

Dim C 3,0m

Dim D 3,0m
MAITAI

Tirant d'eau 2,0m

AlIS PAR INTERNET

Il est possible d'acquérir des cibles AIS via Internet et notre serveur. Pour éviter de surcharger votre
machine, le serveur n‘envoie que les cibles se trouvant dans un rayon de 5o miles nautiques autour de
votre position.

L’acquisition de cibles AlS via internet implique le transfert de votre propre flux AIS vers AisHub (si vous
recevez également des cibles via un récepteur AlS). La position et les données de votre propre bateau
(message VDO) ne sont pas transmises a AisHub.

Les cibles acquises via Internet sont marquées d’un point rouge pour les distinguer des cibles acquises
normalement. Si une cible existe via Internet et via récepteur AlS, la cible Internet est ignorée.

¥ AIS via Internet (implique le partage de son propre flux)

Partager sa position . Montrer amis seulement

VHF virtuelle @ Montrer bateaux de simulation

Différentes options permettent de définir ce que I'on veut partager sur le serveur qtVIim. Il est possible
de partager sa position, auquel cas les bateaux en mode simulation et en mode réels partageant
également leur position verront votre bateau et des informations de cap et vitesse. A noter que la limite
de 5o miles nautiques ne s'applique pas dans ce cas, les bateaux réels et virtuels sont affichés quel que
soit leur distance.

Si vous partagez votre position, vous avez l'option de n'afficher que les cibles internet qui sont dans
votre liste d'amis, d'afficher ou non les bateaux virtuels (en simulation), et également de pouvoir
communiquer via la VHF virtuelle qui se trouve dans le tableau de bord complet.

Il est possible ainsi de récupérer par exemple les positions d’une flotte participant a une régate cotiere
en temps réel, pour les bateaux utilisant qtVIm et partageant leur position.

Attention : Les données AIS acquises par Internet ne sont pas fiables car les délais de transmission et
de mise a jour peuvent étre tres variables et trés longs.
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AIS NAVIGATION INTERIEURE

qtVIlm décode et geére les messages spécifiques liés a la navigation intérieure en Europe (pavillon bleu,
nombre de cones bleus, identifiants, statut chargé ou lege, etc.).

Données Cible AlS *}

244630606

1
Faisant r

Cargo (

51°49'45"N 04°55'52"E

ROTTERDAM avr. 01 02:00

610nds  272°(T)

693 m 135° (1)

468 m 2min 425
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AIRES DE NOTIFICATION

qtVim permet l'affichage des aires de notification, toutes les géométries sont supportées. La
notification est affichée via I'infobulle.

™ AIS Notice Area

Caution Area: Marine mammals in area -

reduce speed

M 9730

NOAA RW DMA

Caution Area:
Marine mammals
in area - reduce

speed

Les aires de notification sont colorées en rouge pour les aires de détresse, en rouge clair pour les alertes
de sécurité, en vert pour les zones de protection environnementales, en rose pour les zones de
restriction, en jaune pour les zones de mouillage, en bleu pour les zones d’instructions, en bleu clair
pour les zones d'information, en bleu foncé pour les zones contenant des informations de cartographie,
en blanc pour les zones contenant des informations émises par un navire, et en noir sinon.

Les détails de I'aire peuvent étre affichés par click-droit sur une de ses géométries, ou par un appui de
plus de 1 secondes sur mobile.
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STATIONS METEO

Les stations météo possédant des information vents sont rendues avec une fleche de vent dynamique.

Original MMSIL: 2655619
Weather Station
58°15.1260'N 11°13.3560'E

Air Temperature  10.3°C
Waves height 0.3 m
Waves direction  245.0°
Waves period

Water temperaturel2.4°C

Observation date: 26/10/2024 16:18 Paris, Madrid (heure d'été) Position accuracy: High

Report age: 2min 30s
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INSTRUMENTS

Il'y a deux jeux d'instruments : ceux qui sont affichés sur la carte, et ceux qui s'affichent dans un
panneau d'instruments dédié. Dans les 2 cas, tous les instruments sont déplacables ou
redimensionnables a volonté, et la couleur des LCDs peut étre modifiée. Par exemple il est possible
d'afficher relativement petits les instruments désirés sur la carte, et d’avoir davantage de donnée dans

le panneau dédié, plus gros. L'affichage ou non des 2 modes se fait par les iconesetde la
barre d'outils. A noter que dans les 2 cas, la configuration de I'affichage dépend de I'orientation de
I"écran, il y a donc en fait 4 configurations d’instruments.

A noter que le bouton « Verrouiller tout » de I'écran de configuration des instruments verrouille a la
fois les instruments sur la carte et les instruments du panneau.

s
Réf: 09/02/2021 12:00
nar. 09/02/2021 20:20

8 -
% Fi(3) Y205

. GV + Genois
M v + Inter

1 1ris + Inter
B 2ris + Foc
. 3ris + Foc
GV + Leger

. GV + Assym
| Il cv + sym
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INSTRUMENTS SUR LA CARTE

SELECTION DES INSTRUMENTS

La sélection des instruments affichés se fait par le menu « qtVIm -> Configuration », onglet « Bateau et
Instruments ». La plupart des instruments dispose également de la possibilité d'afficher un
histogramme. Il est conseillé de ne cocher que ceux dont on a besoin, chaque histogramme étant
relativement couteux en ressources. Il est possible de choisir la durée de I'historique affiché dans
I'histogramme. La sélection du théme utilisé pour I'affichage des histogrammes se fait dans les
parametres généraux. Il est possible de demander des histogrammes avec un fond transparent.

Instruments

H coG Hsoc Bvmc HExte ET1se HEerc ETwp B Tws B TWA Plage de la loupe de prés  0° %
H AwA B aAaws @ ctTw  ESsTw BEewb HGws ) H DPH H PRE
B HEEL/PCH H STP M ATP | H cum [ DNM 1 [H HDG B RUD
B rROT H PSP E T_TWA H T_AWA B T_PSP M MBRD M VMG [ LAT [ LON
Centrer le Microboard Tactique (MBRD) sur le bateau
Théme sombre @ Bas @ Gauche ® Vverrouiller tout
Taille par défaut des Reset

Histogrammes (appui long pour afficher)

@® Fond transparent Bouton filtre des valeurs anormales

W coc  30min 5 E s0G 30 min 5 H vMC 30 min 5 B XTE 30 min 5 M TSP 30 min N PPC 30 min B TWD 60 min
HTws 20min 5 M AWS 30min + W CTW 30min T+ B STW 30 min 5 B GWD 10 min MWcws 30min + MCS 30 min +
Il DPH 30 min - M PRE 30min - B HEEL/PCH 30min 5 M STP 30 min < M ATP 30 min M HDG 30 min B VMG  30min -

@ Ignorer le tanguage Distribution TWD dans I'histogramme TWD

@  Collecte des statistiques
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AFFICHAGE DES INSTRUMENTS

Chaque instrument est constitué d'un afficheur numérique LCD et d'un cadran, et éventuellement d'un
histogramme. La taille par défaut des afficheurs numériques est définie dans I'onglet général de I'écran
de configuration. Le cadran s'affiche et se cache en cliquant brievement sur I'afficheur numérique,
tandis que I'histogramme est appelé par appui long.
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DEPLACEMENT ET REDIMENSIONNEMENT DES INSTRUMENTS

Pour pouvoir déplacer les LCDs, les cadrans et les histogrammes, il faut d'abord les déverrouiller. Cela
se fait via le menu Bateau -> Instruments
Mas (MEememus) SIOTI UL IU2U500. 12,070 [OU US/UL 202 1 URIUU aul UsfuLj UL 1 U]

Bateau Ro

Paramétres du bateau

ages tes Parcours Marques buer Aide

Centrer sur le bateau actif

Conserver la position du bateau dans I'ecran lors de zoom +/-
Alarmes

Mode simulation de navigation

Mode ligne de départ

Données course (DCC)

Instruments

Traces

Polaires

max 0,0
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Alt+B
Alt+Z
Alt+A
At+S

by Baie aandadtFd ()
il O Benodet
- A

v Montrer les instruments

Instruments Calypso via Bluetooth
v Figer cadrans et histogrammes

v Figer les LCDs

Alt+H
Ctrl+Alt+H




Une fois déverrouillés les instruments se déplacent avec la souris ou le doigt et se redimensionnent via
la petite icone en bas a droite. La couleur des LCDs se gérent via le bouton « couleurs » associé a chaque
LCD.

e

¥

20 D {5m- P Oestme 1002 vocs -

BAOS

Concamen

MY 350020 2310 1 4081932 9 8 B---- -

349 1.4/ b.6----| {00 262% 52

PANNEAU D'INSTRUMENTS

Le panneau d’instruments permet d’afficher des données sans cartographie ni rien d'autre, et est donc
plus lisible. Il est possible de configurer deux panneaux d'instruments.

4 am oe
L




Il est possible de passer en mode crépuscule ou nuit avec le bouton

TE

9 33703004 C
1 42 29H4 .5
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SELECTION DES INSTRUMENTS

La sélection des instruments dans ce mode se fait par le bouton « verrou », qui permet d'afficher
le bouton +/-

La fleche verte permet de passer au deuxiéme panneau d’instruments.

Ce bouton +/- permet de choisir les instruments que vous désirez afficher

W CoG S0G W vMC
B VMG XTE W TSP
M PPC TWD  H TwWA
M TWs Awa M AWS
Mcrw Mstw M GwD
M Gws M cum B Dum
M csco M DPH M PRE

M PCH M sTP W ATP
M RFM | B HDG
M RUD M ROT M PSP
HWT_Twa B T_AwA B T_PSP
M AT N LON B MERD

oK Cancel

DEPLACEMENT ET REDIMENSIONNEMENT DES INSTRUMENTS

Le bouton « verrou » permet également de passer en mode modification des emplacements et des
tailles. Le positionnement et le redimensionnement se fait de la méme maniére que pour les
instruments sur la carte.

L’ceil rouge dans le coin gauche des LCDs permet de cacher le LCD tout en gardant le cadran et/ou
I’histogramme.
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AUTRES PARAMETRES DES INSTRUMENTS

SUPPRESSION DES VALEURS ANORMALES

Si I'option « Bouton filtre des valeurs anormales » est activée dans la configuration des instruments :

Histogrammes (appui long pour afficher)

@ Fond transparent Bouton fittre des valeurs anormales

M soG 10 min < B vMC 30min = B XTE 30 min 30min = B PRE 30 min <
H pPC 30 min E TWD 30min = B TWS 30 min 30min = H GwD 10 min <
M sTw 30 min W cs 30 min M DPH 30 min 30 min = B Gws 30 min <
B HEEL/PCH 30 min M sTP 30 min M ATP 30 min 30 min

@ Ignorer le tanguage

Alors un bouton apparait dans les histogrammes, permettant de retirer les données anormales des
histogrammes (basé sur un algorithme d’écart-type)

Profondeur

01:.00 01:00
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STATISTIQUES

Le menu bateau permet d'afficher des statistiques concernant la vitesse fond et sur I'eau, la force du
vent et la direction du vent sur différentes périodes.

Il faut pour cela activer la collecte des données dans les paramétres Instruments de la configuration.

Les données SOG, STW et TWS se présentent sous la forme minimum / moyenne / maximum, et TWD
moyenne :

Dern 5 min 1,0 nm

Derniéres 10min | 20nm 12,1/12,2/12,3  11,9/12,0/12,1  18,5/18,9/19,1

Dernieres ISmin - 31 nm 12,1/12,2/12,3 11,9/12,0/12,1  18,4/18,8/19,1

61nm 12,1/12,2f12,3 11,9/12,0/12,1 18,4/18,6/19,1
12,2nm 12,1/12,2{12,3 11,8/12,1/12,2 18,4/18,7/19,1
244nm 12,1/12,2/12,3 11,9/12,1/12,2 17,9/18,6/19,1
46,6 nm  9,6/11,6/12,3 10,7/11,9/12,2 11,7/17,1/19,1

N/A N/A N/A N/A

N/A N/A N/A N/A

N/A N/A N/A N/A

SOG @ STW @ TWS

12:39

Reset Filtrer = Fermer

Le bouton « Exporter » permet de sauver toutes les données collectées au format CSV. Le bouton
« filtrer » permet de retirer les valeurs anormales (basé sur un écart-type).
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INSTRUMENTS CALYPSO EN BLUETOOTH
La configuration des anémomeétres Calypso en Bluetooth se fait via le menu « Bateau »

Bateau es 5 Pa jarrieres  Marques itribuer  Aide
Paramétres du bate; _
15 mn
Centrer sur le bateau actif Alt+B
Conserver la position du bateau dans I'écran lors de zoom +/- Alt+Z
Alarmes AlE+A
Mode simulation de navigation AE+S

Mode ligne de départ
Données course (DCC)
Instruments v Montrer les instruments

3

Traces

Instruments Calypso via Bluetooth

v Figer cadrans et nistogrammes
v Figer les LCDs Ctrl+Alt+H

D6:D3:7E:2B:78:EB = Deéconnecter
Connecté a D6:D3:7E:2B:75:EB
Vent

Fréquence
Correction étrave

@  Mat rotatif
Options Niveau batterie

-

® eCompass 0°

® Gie/Tangage IR A

Température
nstrument @ Envoyer aux sorties NMEA

Fermer

A noter qu'il est possible d’acquérir les signaux, de les convertir au format NMEA et de les renvoyer sur
les sorties NMEA.
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INSTRUMENTS DISPONIBLES

COG : COURSE OVER GROUND (ROUTE FOND)

Route Fond (M) \

I\

Cet instrument affiche la route fond, le cap et la distance vers le WP en cours (en bleu). Le bateau en
arriére-plan est orienté selon CTW.

SOG : SPEED OVER GROUND (VITESSE FOND)

L'instrument Vitesse Fond adapte son échelle a la vitesse maximum de la polaire. Il affiche également la
vitesse maximum mesurée.

Speed Over Ground
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VMC: VELOCITY MADE COURSE (VITESSE UTILE VERS LE WP)

Vitesse Utile vers WP

L'instrument VMC affiche la vitesse utile vers le WP, aussi appelée VMG vers le waypoint.

XTE : CROSS TRACK ERROR
T —

Cross Track Error

Cet instrument affiche la distance entre la position du bateau et une route de référence, en métres.
Pour cela il faut un WP actif, ou bien définir une référence XTE, ce qui se fait par le menu contextuel des
routes. Voir Modules Routes pour plus d’information.
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TSP : TARGET SPEED (VITESSE CIBLE)

L@ Vitesse Cible (%)

Cet instrument exprime la vitesse (STW) en pourcentage de la vitesse optimale de la polaire pour
rejoindre le WP. Cette vitesse est la vitesse sur I'eau qu'il faut viser pour obtenir le meilleur VMC. Par
exemple pour un WP au vent, trop de vitesse signifie qu'il faut lofer et un pourcentage inférieur a 100
indique qu'il faut abattre. Le courant est pris en compte dans les calculs.

Au pres, cette information est souvent plus efficace que le VMC pour le barreur, a cause de l'inertie du
bateau qui perturbe le VMC.

PPC: POLAR PERCENTAGE (POURCENTAGE POLAIRE)

 ; U VIICTOOoT F viancT s e
'f’ d *Toim  §

ELTIC SEA

Cet instrument compare la vitesse théorique de la polaire avec la vitesse du bateau. A noter qu'il est
également possible d’envoyer cette information sur les instruments NKE ou Raymarine.
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TWD : TRUE WIND DIRECTION (DIRECTION DU VENT REEL)

Cet instrument affiche la direction du vent réel. Si les flux NMEA ne la fournissent pas et que c'est
possible, qtVIm la calculera (connaissant COG, SOG et les données du vent apparent). La couleur de la
fleche du cadran change en fonction de la force du vent. La direction du bateau est représentée en fond
du cadran.

L'histogramme de TWD est spécial. Il affiche les écarts en degrés par rapport a la moyenne de la
période considérée. Ceci permet de savoir si le vent est en train d’adonner ou de refuser.

TWD moyenne: 243°
min: 234° max: 269° actuel: 250,0°

Optionnellement via la configuration générale des instruments, vous pouvez demander I'affichage de la
distribution statistique des TWD pour la période. Les zones jaunes sont celles comptant le plus
d’occurrences pour un angle donné, les zones sombres celles comptant le moins d’occurrences.

Cet outil permet de visualiser la tendance générales des oscillations de la direction du vent, et permet
de voir quel c6té de la trajectoire les oscillations du vent tournent. Cela peut étre utile pour décider de
quel coté du plan d’eau vous souhaitez développer un effet de levier sur la flotte.
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TWA : TRUE WIND ANGLE (ANGLE VENT REEL)

e ’f

Cet instrument affiche I'angle au vent réel. Si les flux NMEA ne la fournissent pas et que c’est possible,
qtVIm la calculera (connaissant COG, SOG et les données du vent apparent). La valeur s’affiche en vert
ou en rouge selon que I'angle est dans les limites de remontée/descente au vent. La fleche du cadran
change également de couleur. L'afficheur numérique affiche également un point rouge ou vert selon
I'amure.

Les zones rouges du cadran représentent les limites de remontée/descente au vent et s‘ajustent en
temps réel en fonction de la force du vent.

Cet instrument a la particularité de regrouper également toutes les autres informations relatives au
vent (TWS, TWD ; AWS, AWD).
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Cet instrument a deux états. En cliquant sur I'étiquette du dessus du cadran, on obtient une loupe de
prés:

Les valeurs minimale et maximale de la loupe (ici 0°/ 70°) se configurent dans les options des
instruments.
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TWS : TRUE WIND SPEED (VITESSE VENT REEL)

Vitesse Vent Réel

Cet instrument affiche la force réelle du vent. Si les flux NMEA ne la fournissent pas et que c’est possible,
qtVIim la calculera (connaissant COG, SOG et les données du vent apparent). Les couleurs du cadran
correspondent aux forces Beaufort.

AWA : APPARENT WIND ANGLE (ANGLE VENT APPARENT)

h Angle Vent Apparent

Cet instrument affiche la direction apparente du vent. Si les flux NMEA ne la fournissent pas et que c’est
possible, qtVIm la calculera (connaissant COG, SOG et les données du vent réel). Un point rouge ou vert
s'affiche au-dessus de I'afficheur numérique, signifiant babord ou tribord amure.
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AWS : APPARENT WIND SPEED (VITESSE DU VENT APPARENT)

Vitesse Vent Apparent

Cet instrument affiche la vitesse apparente du vent. Si les flux NMEA ne la fournissent pas et que c’est
possible, qtVIm la calculera (connaissant COG, SOG et les données du vent réel). Les couleurs du cadran
correspondent aux forces Beaufort.

GWD : GROUND WIND DIRECTION (DIRECTION DU VENT DE LA TERRE)

round Wind Direction

L
30

~ -
300 60

N =270 «gdfr' 90 = |

- a0 243° 120
- " 7.6kts
o /

A

GWD average: 239°
min: 231° max: 247°

Cet instrument indique la direction du vent de la terre, soit calculée soit fournie directement par le
message NMEA MWD.
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GWS : GROUND WIND SPEED (VITESSE DU VENT DE LA TERRE)

Ground Wind Speed

Ground Wind Speed

Cet instrument indique la vitesse du vent de la terre, soit calculé soit fourni par le message NMEA MWD.

CTW : COURSE THROUGH WATER (ROUTE SUR L'EAU)
Pﬂiér)
1outier

Cet instrument affiche le cap sur I'eau. Il est différent de la route sur le fond en cas de dérive, due au
courant par exemple. Il affiche également le cap et la distance vers le WP actif, en bleu. Le bateau en
arriere-plan est orienté selon COG.
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HDG : HEADING (CAP COMPAYS)

ap compas (T)

Affiche le cap compas. Le bateau en arriere-plan est orienté selon COG.

STW : SPEED THROUGH WATER (VITESSE SUR L'EAU)

!
\

Cet instrument affiche la vitesse sur |'eau. Elle est différente de la vitesse sur le fond en cas de courant.
Il affiche également la vitesse maximum enregistrée.

CNM : COURSE TO NEXT MARK (CAP VERS LE WP ACTIF)

Cet instrument affiche le cap vers le WP actif. Il n'y a pas de cadran associé car cette information est
déja reprise dans plusieurs autres instruments comme COG et CTW.
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DNM : DISTANCE TO NEXT MARK (DISTANCE AU WP ACTIF)

Cet instrument affiche la distance au WP actif. Il n'y a pas de cadran associé car cette information est
déja reprise dans plusieurs autres instruments comme COG et CTW.

CS/CD : CURRENTS SPEED AND DIRECTION (VITESSE ET DIRECTION DU COURANT)

Vitesse et Direction du courant

~

0 -W =\ E
S 2640 W
7 m N\

S

La vitesse et la direction du courant sont soit requs des connexions NMEA, soit calculés a partir de COG,
SOG, CTW et STW. A noter que conformément a la norme, la direction du courant indique le sens oU va
le courant (contrairement au vent pour lequel la direction exprime d’ou vient le vent).

La direction du bateau est dessinée en fond de cadran.

DPH : DEPTH (PROFONDEUR)

DFH

Cet instrument présente la profondeur telle qu’émise par la centrale NMEA. Cet instrument ne posséde
pas de cadran, mais peut afficher I'historique via son histogramme.

Profondeur
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PRE : PRESSION ATMOSPHERIQUE

Cet instrument présente la pression atmosphérique émise par la centrale NMEA, ou bien par le capteur
interne si cette option est cochée. Cet instrument ne possede pas de cadran, mais on peut afficher
I'historique via son histogramme. Une alarme sur une variation de pression pendant une durée est
configurable.
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HEEL/PCH : GITE ET TANGAGE

Tangage Gite

A noter que cet instrument est mis a jour immédiatement a la réception du message NMEA, et ce quel
que soit la valeur de la fréquence de mise a jour NMEA.

Le « mat-aiguille » est articulé de fagon a étre sur la bonne graduation de gite quel que soit la hauteur
du bateau.

Il est possible de filtrer les données tangages dans les parametres des instruments.

STP : TEMPERATURE DE L'EAU

5

Cet instrument affiche la température de I'eau en °C.

b ]

Température de la mer

16:46
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ATP : TEMPERATURE DE L’AIR

B e

Cet instrument affiche la température de I'air en °C

Température Air

16:50 16:50

RPM : REVOLUTIONS PAR MINUTE

Cet instrument ne posséde ni courbe ni cadran.

RUD : ANGLE DE BARRE

Cet instrument affiche I'angle de barre, et ne possede ni courbe ni cadran.

Cet instrument affiche la vitesse théorique de la polaire pour le TWA/TWS en cours. Il ne posséde ni
courbe ni cadran.

PSP : POLAR SPEED
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T_TWA : ANGLE TWA CIBLE

Cet instrument affiche I'angle TWA optimal au prés ou au portant pour le TWS courant. Il ne posséde ni

T_AWA : ANGLE AWA CIBLE

courbe ni cadrans.

Cet instrument affiche I'angle AWA optimal au prés ou au portant pour le TWS courant. Il ne posséde ni
courbe ni cadrans.

T_TSP : VITESSE POLAIRE CORRESPONDANT A T_TWA/TWS

ﬁ

Cet instrument affiche la vitesse polaire correspondant au couple T_TWA/TWS. Il ne possede ni courbe
ni cadran.

VMG : VELOCITY MADE GOOD

Velocity Made Good
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ROT : ROTATION PAR MINUTE

Cet instrument affiche la rotation angulaire du bateau, en degrés par minutes.

LAT ET LON : LATITUDE ET LONGITUDE DE LA POSITION DU BATEAU

DTW : DISTANCE TRAVELED THOUGH WATER (LOCH)

Depuis le dernier reset ou le dernier redémarrage du mode simulation
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TABLEAUX DE BORD

MICROBOARDS

Le microboard s'affiche toujours en haut a droite, et se décline en 2 possibilités : le microboard VLM ou
le microboard Tactique. Il s'affiche ou se cache en fonction de l'option disponible dans l'onglet
« Bateau » de la configuration. Dans tous les cas un clic au milieu montre/cache le tableau de bord
principal.

B Afficher le microboard

@ Microboard VLM

@ Microboard Tactigue Nord en haut Limites polaire orientées TWD . Fond transparent

MICROBOARD VLM

COG: 340°
S0G: 4.2kes

La grande fléche représente la direction du vent. La fleche route la direction du WP actif, et la fleche
rose représente la direction correspondant au meilleur VMC vers le WP actif.

En cliquant sur le bateau, on affiche le tableau de bord principal.

L'étiquette du haut sert également a centrer le bateau sur la carte, et I'étiquette du bas a synchroniser
le bateau avec le serveur VLM en mode VLM, ou a lancer/arréter I'acquisition NMEA en mode réel.
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MICROBOARD TACTIQUE

Le microboard Tactique dispose de plus d’'informations que le microboard VLM. Il peut étre orienté
« Nord en haut » ou bien « étrave en haut », et permet d'afficher les laylines du WP actif.

Les limites de la polaire peuvent étre orientées selon TWD comme sur l'image précédente, ou bien
selon le bateau :

Il est également possible de demander un fond transparent pour l'intérieur du microboard. D’autres
options sont également disponibles :

oboard Tactique Nord en haut imites polaire orientées TWD . Fond transparent Avec distribution TWD
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INFORMATIONS DISPONIBLES SUR LE MICROBOARD TACTIQUE

Angle de barre

Minimiser
Centrer le o
Maximiser
bateau sur

la carte

Vitesse et
direction du
courant

Limites
polaire
BVMC ;
Laylines avec
WP \ historique

Distribution
TWD

TWD Start/Stop
NMEA

AWD

Meilleur COG
angle TWA

L'indicateur TWD est soit vert, soit rouge selon que |'on se trouve ou pas dans les limites de la polaire.
L'échelle d'angle de barre est limitée entre -30° et +30° et l'indicateur d'angle de barre devient
progressivement rouge a 30°.

Le bouton « Start/Stop NMEA » a 4 couleurs possibles :

e Blanc: L'acquisition NMEA n’est pas démarrée

e Vert:L'acquisition NMEA est démarrée et un point GPS a été trouveé

e Rouge : L'acquisition NMEA est démarrée mais un point GPS n’a pas été trouvé
e Jaune: Mode simulation.
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MICROBOARD SUR LA CARTE OU COMME UN INSTRUMENT

Le microboard Tactique peut également étre utilisé comme un instrument sur la carte, ou dans les
panneaux d'instruments personnalisés (sous le nom de MBRD). Vous pouvez décider de centrer
I'instrument automatiquement sur le bateau :
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TABLEAU DE BORD PRINCIPAL

ONGLET POSITION DU TABLEAU DE BORD

Cet onglet indique les coordonnées
géographiques du bateau. Il permet
également de positionner le bateau a un

4 5 l:03 l36" N Position endroit précis (bouton « Position »).

o) r n Cantrar . ,
13 33 49 E Centrer Il contient eg.ale.me'nt les heures de coucher et
lever de soleil, ainsi que la phase de la lune.

Position

Date GFS
06/05/ 2016
08:56:10 UTC

ver
It_:i,,f;herlg: Il permet également de remettre la trace a
zéro ou de l'archiver.
Reset trace Archiver :

15,1 nm la trace : Le bouton « ? » permet dexporter ces
données par copier/coller, au format GeoData.

TIME: 2016/05/30 16:26
LATITUDE: 48-50N
LONGITUDE: 002-37W
COURSE: 0

SPEED: 0

(205(T))

) e

Mord en haut

WP: POI
MMEA
Coinstellations de satellites

Ancre

Polaire




ONGLET SOG/COG DU TABLEAU DE BORD

Cet onglet affiche simplement la vitesse et le cap du bateau sur le fond, tels que
recus par les flux NMEA ou le GPS

WF: POL_010

47°22,7480'N
03°12,7762'W

CNM 037,2° (M) DMM 75,2 m
Loxo 037,2° (M) NDMNM 85,7 m
Meilleur VMC 8 nds a 044,9°

Reset Prochain WP
Prochain ORTHO
Prochain COG
Prochain TWA I:I

Prochain TWS

Prochaine voile GV + Genois

@ @ Des Instruments

Cet onglet affiche les informations relatives au
WP actif du bateau. Les informations de
distance au WP actif (DNM, Distance to Next
Mark), ainsi que la distance entre le WP actif et
le prochain WP (NDNM, Next Distance to Next
Mark), sont affichées. Les données concernant
le meilleur VMG sont également affichées.

Un bouton permet d'activer le prochain WP
d’une route ou d'un parcours activé, un autre de
désactiver le WP actif.

Il affiche également un gros LCD indiquant le
temps restant au prochain WP, basé sur le cap
et la vitesse (la méme information que dans la
barre de statuts).

Si le WP actif fait partie d'une route ou d'un
parcours actif, alors des informations
concernant le prochain cap a suivre, prochain
TWA (en rouge si babord amure, et en vert si
tribord amure), sont également affichées. Il est
possible d'afficher ces informations en se
basant sur le vent mesuré par les instruments,

ou bien sur les données grib a la date de passage (ETA) du WP actif. La prochaine configuration de voile
est également indiquée, si bien sur ces données ont été paramétrées.
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ONGLET NMEA DU TABLEAU DE BORD

([ ]

Fréquence
d'actualisation

Constellation

Statut GPS

Fréquence 0 min
d'actualisation

Constelation
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Cet onglet gere l'activation de la
réception des données NMEA. Voir
le chapitre sur les connexions
NMEA pour plus de détails. A noter
que les satellites GLONASS sont
représentés par un carré dans la
constellation.



ONGLET CONSTELLATIONS DE SATELLITES DU TABLEAU DE BORD

Coinstellations de satellites : Cet onglet présente les constellations de
satellites. Les calculs sont basés sur des fichiers

Soleil/Lune @ orientécTw TLE (Two Lines Eléments) qui peuvent étre
téléchargés directement depuis cet endroit. A

@ oms L noter qu'il est recommandé de mettre a jour

ces fichiers une fois par semaine.

Tridium Mise a jour LTEs

Prochain IRIDIUM 106 dans 2 mins 40 secs Plusieurs constellations sont prédéfinies :

Tidium
Starlink
GN

GPS

Galileo

Glo

Beidou

We ather

Il est possible d'afficher la liste des satellites pour une constellation donnée :

Nom g g 1t Altitude Vi té
IRIDIUM 7 [-] -34,0¢ 265,00 777,9 km 7,465 kmfsec  8391,3 km 3,903 kmy
IRIDIUM 5 [-] -7,00 115,92 541,6 km 7,633 km/sec  3570,3 km -4,853 km/sec

IRIDIUM 4 [-] -16,3¢ 339,0° 783,6 km 7,469 kmfsec  5515,6 km 0,483 km/sec A

4 heures 41 min
ADS
6 heures 18 mins 3 secs
Al
A hanrme 17 ming 40 carc :

IRIDIUM 914 [-] -15,0° 342,5° 771,0 km 7,476 km/sec  5273,3 km -0,887 km/sec

IRIDIUM 16 [-] -35,6° 027,79 773,7km 7,472 kmfsec  8643,2 km

. MAJ auto Fermer
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ONGLET ANCRE DU TABLEAU DE BORD

Activer l'alarme

Jeter La Galiote ®
l'ancre

Distance actuelle

Distance maximale

1 34 m #

. Basse follete
Secteur prohibé

-
-

A 168° = et 60m = sur 119°

B Envoyer un Email

Adresse toto.ph@gmail.com

si alarme activée

Quand l'ancre est positionnée

. Verrouiler 'ancre 3 'écran

Cet onglet gére I'alarme mouvillage. Une fois mouillée I'ancre est déplacable a la souris, et I'on peut
également saisir ses coordonnées.

Si I'alarme est activée, elle retentira lorsque la distance a I'ancre est supérieure a celle paramétrée. Le
son associé a cette alarme est défini dans le Module Alarmes.

Il est également possible de définir un secteur interdit.

Il est possible de demander I'envoi d'un courriel a une adresse prédéfinie. Dans ce cas un courriel sera
envoyé dés que le bateau sort de la zone de sécurité, et un autre sera envoyé si le bateau re-entre dans
la zone et que l'alarme est annulée. L'intervalle minimum entre deux envois de courriels est de 5
minutes.

On peut également demander a recevoir un courriel toutes les 10 minutes lorsque le bateau n’est plus
dans la zone de sécurité, contenant position, vitesse et cap.

Il est possible également de recevoir un courriel lorsque I'ancre est positionnée, contenant sa position
que vous pouvez copier/coller dans qtVIm pour créer un POI.

219



ONGLET POLAIRE DU TABLEAU DE BORD

Position \_
m Cet onglet permet d'afficher la polaire et de
connaitre les vitesses maximums ainsi que les
wp angles optimaux de remontée/descente au vent
(image de gauche).

N
NMEA B

Ancre N On peut également étudier la polaire en
changeant la valeur du vent, ou en cliquant sur le
dessin pour obtenir différents TWA (image de
droite).

Polaire: boat_Imoca2015.csv

Vitesse max:
17.75 nds a

115.00° Si la donnée TWS est disponible, elle sera utilisée

en temps réel pour afficher la polaire, permettant
Vitesse max de comparer la vitesse théorique avec la vitesse du
absolue: b

25.00nds .

TWA: La polaire indique également (le point jaune) la
é;o'ooo vitesse actuelle du bateau, information reprise
19.75nds dans les données (PPC : Polar Percentage).

PPC:
91.45% A noter que cette fonction est également

disponible dans le menu « Bateau->Polaires-
>Etudier la polaire ».

TWS
16,46 kis S

(40.0°/155.0°)
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MODULE ROUTAGES

INTRODUCTION

qtVIm utilise la technique des isochrones pour créer des routages. Cette technique consiste a calculer
toutes les positions dans lesquels le bateau peut se trouver aprés un temps donné (le pas du routage), et
de réitérer ce calcul jusqu'a ce que le point d'arrivée soit atteint.

Pour générer un routage, qtVIm utilise la polaire du bateau (éventuellement ajustée d'un coefficient), et
les données Vents, Rafales, Courants, CAPE, Vagues et Réflectivité présentes dans le ou les gribs
chargés. Si définis il utilise également la polaire de vagues et la notion de mer croisée.

qtVIm dispose de nombreuses options concernant le routage : pivots, utilisation du moteur, calcul de la
meilleure date de départ (multi-routage), conversion du routage en route, gestion de scenarii pour
altérer les gribs, etc., ainsi que de nombreux parametres pour régler la précision du calcul en fonction de
la puissance de la machine.

CREATION D'UN ROUTAGE
La création d'un routage se fait soit par le menu « routage->créer un routage », soit par clic droit

directement sur la carte (pour les versions mobiles Android et iOS en passant par le pinpoint 9 ), soit
par clic droit sur un POI.

Informations générales TG

Routage2
Taille et couleur

Routagel|

Points de départ et d'arrivée Date et heure de départ du routage

Couleur des isochrones basée sur
I'écart avec date de référence grib

. Router depuis le bateau

POI

. Conserver date de départ

v Parametres automatiques

POI

Taille et couleur du résultat du routage

Vitesse Précision
du calcul du calcul

Pré cision

Départ et arrivée du caleul
Contraintes ——m-e//]/]/]/]]]]]]]]——/—/—/—/0/0/0/0
Options d'affichage — : o
Options avancées
JMoadification des prévisions
[Muttiroutage
Jcommandes

Kochrones inversés

Annuler

Les options par défaut suffisent dans 9o% des cas. Une fois le bouton OK pressé, qtVim calcule le
meilleur chemin menant au point sélectionné.

La date de départ peut étre sauvegardée d’un routage a I'autre.

Il est possible de demander un routage avec une polaire différente de celle de son bateau.
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Date et heure d'arrivée: 31 mai-02:29
Arrivée en: 0 jours 19h 18min 00secs

Temps de calcul: 00h 00min 23secs

Une fois cette opération effectuée, il est possible de convertir ce routage en route, en faisant « menu-
>Routages->Editer un routage », ou par clic droit sur les isochrones.

Informations générales
Départ et arrivée
Contraintes
Options d'affichage Routagel
Options avancées
Modification des prévisions Points de départ et d'arrivée Date et heure de départ du routage
Multi-routage
Commandes Router depuis le bateau
Convertir en Route Conserver date de départ
avec ce préfixe . Utiliser un parcours

rt

POI

Taile et couleur du résultat du routage

. Couleur des sochrones basée sur I'écart avec la date de référence du grib

1,3

arametres automatiques

(= it It t

Précision
du calcul

4

Vitesse
du calcul

Convertir en Route avec ce p

Annuler OK -
Annuler

Si cette option est cochée au moment de la création du routage, la conversion sera automatique a la fin
du calcul.
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CONVERSION D'UN ROUTAGE EN ROUTE

Position et heure de départ

ateau (position et heure)

) Du routage

Simplifier/Optimiser

) Maximum

[0 Supprimer les autres routages

Annuler

La conversion en route se fait en précisant quel point de départ et heure de départ vous souhaitez pour
cette route. En général vous avez routé a partir du bateau, mais il se peut que vous ayez changé I'heure
ou fait partir le routage d'un POI, auquel cas il faut demander une conversion « a partir du routage ».

La conversion vous propose également de simplifier puis éventuellement d’optimiser la route produite.
La simplification va retirer tous les points inutiles (par exemple en ligne droite). La simplification peut
étre optimum, ce qui signifie que le processus va garder plus de points, ou maximum, c’est-a-dire que la
simplification sera importante et que le minimum possible de points seront gardés.

A la fin de la simplification, une phase d’optimisation vous sera proposée. Cette phase consiste a
replacer les points restants entre les isochrones, pour optimiser 'ETA. Ces 2 phases ne sont pas
obligatoires, mais produisent une route plus efficace en alliant plusieurs méthodes avec celle des
isochrones.

La conversion en route produit éventuellement des points (POls) qui apparaissent en rouge. Ces points
sont non simplifiables et non optimisables. C'est le cas par exemple des points de pivots.

Voir le chapitre Modules Routes pour plus de détails sur les routes.
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ROUTER SUR UN PARCOURS

Le module routage permet également de router en multipoints, c’est-a-dire d’enchainer une succession
de points. Ces points doivent appartenir a un parcours. Le parcours peut étre fermé ou non.

LN \

e

Un méme point peut appartenir a plusieurs parcours. Un POI peut appartenir plusieurs fois au méme
parcours si celui-ci est en mode « numéro de séquence ».
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Les options de départ du parcours (a partir du bateau ou du premier POI et la date de départ) sont

reprises dans le routage.

Nom
Parcours maitai

Taille et couleur

Date et heure de départ du parcours

Heure de la derniére MAJ de la position
) Date fixe
Options
@ rermerke parcours
Cacher les POIs intermédiaires
[

Ajouter des POIs

ir Q.
] 14/10M
4 *

. BRB /ﬁ; /L’_D
Bjrvideaux Q.w
‘\20\/ /
P

15,

inte des 5, =0 20g
14" ot i
gy -
& -
9% "‘(Le PalaisO
= <
6
\*Eoulphar - 7
\\ \I(\2)10§27M ‘
FI(5)Y

'graphe (2 bougs) N+

.

S o S

61

Cacher le parcours et tous ses POIs @)

U IguyuTs

oi 0c(2)WR 6511/8M

Point de départ du parcours
Du bateau

Depuis la 1ére marque

OIs par ordre alphabétique
) POIs par numéro de séquence

Inverser l'ordre

" Obstn

. eignou!

TWR
4s15/11M

.'u.."‘, :

d@dic—

*

* .es Gra

+* QF 4)15

- ()
55

Pointe de\Kerdonis

“ﬂ(a)msﬂ M 24,
Y P
\
FI(5)Y.20s'
ODAS
(4 bouées)|
Sud |
/
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AUTRES FONCTIONS DU MODULE ROUTAGE

Pendant la création d'un routage, ou en éditant celui-ci un fois calculé et avant de le convertir en route,
un certain nombre d’options et d’actions sont disponibles.

AFFICHER LES FORCES DE VENT SUR LES ISOCHRONES ET INTERACTION AVEC LE
GRIB

Isochrones <24h 20 min - Pas angulaire

a

Isochrones =24h 60 min ~ Angle Balayage

Utiiser VBVMG entre

- - Eviter les barriéres et les ctes 0,00 NM =
les isochrones

Ne pas router en dehors de 'écran @) Distance max 3lOrtho 100 NM 2

Colorer TWS entre isos Animer le grib pendant le calcul
Montrer les isochrones
[ Multi-routage
° 2 routes ainterval de 0 jours 0 heures 0 minutes
avecun pasde 10,0%
avecun pasde 10,0%

Sélection gribs

Cette option permet de visualiser les forces de vent (TWS) sur le trajet. A noter également
qu'indépendamment de cette option, il est possible d'avancer/reculer la date du grib (a I'aide de la barre
d’outils) pour visualiser I'avancement des isochrones. Il est également possible d’animer le grib pendant
la génération des isochrones (cette option ralentit fortement le calcul).
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COLORER LES ISOCHRONES EN FONCTION DU NIVEAU DE CONFIANCE DE LA DONNEE

En général et en fonction des modéles, les données d'un fichier grib sont de moins en moins fiables
dans le temps. En particulier on estime que 3 ou 4 jours aprés la date de référence du grib il faut
considérer les données avec circonspection, et c’est bien sir encore plus vrai pour les estimations a 15
jours.

Il est possible de colorer les isochrones en fonction de ce niveau de confiance :

Taile et couleur du résultat du routage

Culeur des isochrones basée sur I'écart avec la date de référence du grib

Dans ce cas, la couleur des isochrones sera : blanc si la date de la donnée est <= 2 jours de la date de
référence, gris clair si <= 5 jours, gris si <= 8 jours, et gris foncé si au-dela.
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QUATORIAL GUINEA
GABON

AFFICHER DES ROUTES ALTERNATIVES

Il est possible de demander au module Routage de montrer les autres options de route
raisonnablement possibles. Pour ce faire il faut aller dans I'onglet « options avancées » et demander
combien de routes alternatives il faut calculer, en précisant un seuil de divergence avec la route
principale.
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Options supplémentaires

Angle de contournement  0° < pendantles 0 premiers isos

. Calculer en paraliéle
8 CPUs disponibles)

Afficher la meileure route pendant le calcul Op par défaut

Routes alternatives

Nombre de routes afternatives 0 Seuil de divergence (% mini non commun) 409% =

[] Modification des prévisions
A partir de cette date

La force du ventesta 1 du grib Les prévisions du grib sont décalées de 0 heur

Vent minimum/maximum Vagues/CAPE/Réflectivité Auto Zoom
Min Max Rafales max Hauteur maximale des vagues 100,0 m
Prés  0,0nds = 100,0nds . 100,0nds - max CAPE 100,00 ki/kg g

Portant 0,0nds © 100,0nds . 100,0nds - Réflectivité max -1000 dBZ

Les routes en blanc représentent les alternatives a la route principale calculée par gtVIim.

RECHERCHER UNE DATE DE DEPART : LE MULTI-ROUTAGE

Il est fréquent de s'interroger sur la meilleure date de départ possible pour rejoindre une destination.
Les critéres peuvent étre nombreux, comme la durée de la traversée, les conditions rencontrées, le
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nombre de changements d'amure, le nombre d’heures passées au moteur, etc. La fonction multi-
routage permet de demander le calcul du méme trajet a plusieurs dates de départ, et ensuite de les
ajouter a un comparateur de routes, permettant ainsi de choisir la date correspondant le mieux a ces
criteres.

Il est également possible de demander un multi-routage faisant varier la force du vent, ou bien
I'efficacité de la polaire.

Enfin, il est possible de demander un multi-routage en sélectionnant des gribs différents. Dans ce
cas les routes créées utiliseront successivement les gribs sélectionnés et seront figées.

Parameétres gé

Isochrones <24h 20 min %+ Pas angulaire
Isochrones >24h 60 min < Angle Balayage

Utiliser VBVMG entre

; - Eviter les barriéres et les cotes 0,00 NM =
les isochrones

Me pas router en dehors de I'écran Distance max a lOrtho 100 NM <

Colorer TWS entre isos Animer le grib pendant le calcul
Montrer les isochrones

W Mult-routage

- a

Générer 4 routes - ainterval de 1jours = O heures 0 minutes
Faire varier la correction vent de  80,0% D avecun pasde 10,0%
O Faire varier l'efficacité de la polaire de 0 a  100,0% avecun pasde 10

) Multi gribs |Sélection gribs

Les routes générées se chargent dans le Comparateur de routes, qui est éventuellement exportable au
format CSV pour visualisation dans un tableur.

J— - - weEmme—e - ity e = iy sany u s - Iy -
& Compersteur de routes T X

Les données fournies pour la comparaison sont :

L'ETA, le temps de trajet, la distance parcourue, la vitesse moyenne, maximale et minimale, la force du
vent moyenne, maximale et minimale, le nombre de changements d’amure, le temps passé au pres, au
portant et au largue, le temps passé au moteur, le temps passé en navigation de nuit, le volume de pluie,
la hauteur maximale des vagues, et la hauteur maximale des vagues combinées.

[l est possible de changer I'ordre des colonnes.
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CALCULER ET AFFICHER LES ISOCHRONES INVERSES

Paramétres généraux
Nom
Routagel
Points de départ et d'arrivée Date et heure de départ du routage

Router depuis le bateau

Conserver date de départ
Utiliser un parcours

14/07/2020 09:11:26

Taille et couleur du résultat du routage

Couleur des sochrones basée sur écart avec la date de référence du grib

L1 Paramétres automatiques

Vitesse Précision
du calcul du calcul

¢

() Isochrones inversés

Annuler

Cette fonction permet de calculer les isochrones inversés, c’est-a-dire de remonter les isochrones dans
I'autre sens, de I'arrivée vers le départ. Ce calcul permet de visualiser ouU les isochrones se croisent avec
leurs inverses, et d’en déduire une enveloppe qui matérialise les zones ouU le passage serait équivalent.
Une faible largeur de I'enveloppe indique que le routage a trouvé un passage critique, qui risque de ne
plus étre la a la prochaine mise a jour des gribs.
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Sur cette image, on voit que I'enveloppe d'une heure dessinée par les isochrones inverses est
relativement épaisse et réguliére. Le routage est probablement fiable et stable.

Sur cette autre image, on constate un rétrécissement suspect de la « chaussette » qui demande
beaucoup de précautions et d’analyses :
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LES ISOPOINTS

Les isochrones sont constitués d'isopoints. Il est possible d'afficher des informations pour chacun
d’entre eux, indiquant les conditions rencontrées a cet endroit et a ce moment, la distance a la
destination et d'autres informations utiles :

.

Dist départ: 1 997 nm
Dist Arrivée: 1 494 nm
1.0% plus que le plus proche sur cet iso

PLACER ET UTILISER DES PIVOTS

Les pivots se placent sur les nceuds (les isopoints) des isochrones. Ils servent a forcer le routage a passer
par un point précis, ou bien méme a se détourner vers un autre point que l'arrivée initialement prévue. Il
est possible d’enchainer autant de pivots que l'on souhaite. On accéde aux pivots par le menu
contextuel des isochrones. Cliquez une fois sur un isochrone, puis avec clic droit on obtient un menu
contextuel

« Créer un pivot » va simplement faire repartir le routage de ce point et viser la méme arrivée. « Editer un
pivot » permet d'éditer le routage avant de faire le calcul a partir du pivot, et donc surtout de changer de
cible (éditer un pivot n'est pas possible si routage sur parcours). Cela permet par exemple de router avec
des points de passage, voire méme de faire un aller-retour complet.

Saint-Malo
0

Créer un pivot

Editer un pivot

N GNantes

Editer le routage

Supprimer le routage

Point de pivot. Il est
possible de changer
de destination
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AUTRES OPTIONS ET OPTIONS AVANCEES

Le module Routage permet de choisir automatiquement les meilleures options en fonction de la
puissance de votre machine. Si vous trouvez le temps de calcul trop long, il est possible de dégrader un
peu la qualité du routage, au profit de la vitesse d’exécution. Sur une machine suffisamment
puissante le maximum de qualité est recommandé.

o) age
aille et coule Routagel
siila da 5 e s BEESE Points de départ et d'arrivée Date et heure de départ du routage
ecart avec date de reference grib Router depuis le bateau
Conserver date de départ
. Utiliser un parcours
0 Rese
POl 14/07/2020 09:11:26
PO
Parametres automatique .
Taille et couleur du résultat du routage
asse Pré
O Couleur des isochrones basée sur I'écart avec la date de référence du grib
du ca du ca
Départ et arrivée ¥l Paramétres automatiques
Contraintes Vitesse Predsion
du calcul du calcul
Options d'affichage EEESS——————————————————S_—_——,-
Options avancées PY
T o Isochrones inversés
IModification des prévisions oS
lMuIti-routage
lCommandes OK Annuler

Isochrones <24h min Pas angulaire
Isochrones »24h 60 min Angle Balayage

Utiliser VBVMG entre

e . Eviter les cotes 0,00 NM

Ne pas router en dehors de I'écran Eviter les barrieres
Colorer TWS entre isos Distance max a 'Ortho 100 NM <

Montrer les isochrones

¥ Mutd-routage

Générer  2routes © dintervalde O jours 0 heures 0 minutes

) Faire varier la correction ventde ¢ 20,0% avecun pasde 10,

O Faire varier 'efficacité de la polaire de ~ 60,0% a 100,0% avec un pasde 10,0%

O Multi gribs |Seélection gribs
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e Durée et parametres des isochrones : ces parametres définissent la durée, le pas angulaire et
I'angle maximum de balayage des isochrones. La durée peut étre différente pour les premiéres
et derniéres 24h, qui sont souvent des zones sensibles méritants une plus grande précision.

e Utilisation du VBVMG entre les isochrones : qtVIm utilise une technique basée sur le VBVMG
pour calculer une route d'un isochrone au suivant. Vous pouvez désactiver cette option et le
routage calculera en utilisant une route orthodromique entre les points iso.

e Ne pas router en dehors de I'écran : qtVIm ne détecte que les cotes visibles a I'écran, et donc
autoriser a router en dehors de la zone visible peut faire passer le routage dans les terres. De
temps en temps pour de trés rares cas il est nécessaire de désactiver cette option.

e Eviter les cbtes, éviter les barriéres: ces options peuvent étre désactivées, pour un calcul
beaucoup plus rapide. Il est également possible d’indiquer une distance minimale aux cétes.
Cette fonction utilise par défaut les traits de cotes des cartes GSHHS qui ne sont pas tres précis.
Il est possible de d'utiliser les traits de cOtes des cartes vectorielles (CMg3, S57 ou S63) ou des
shapefiles, voir le chapitre Cartes vectorielles Si7.

e Distance maximale a I'Ortho : ce parameétre permet d'éviter que le routage aille chercher des
points trop loin de la route orthodromique, par exemple dans des situations ou le grib est
considéré comme non fiable.

Options supplémentaire s

Angle de contournement fi® % pendant les 0 premiers isos <

Calculer en pamliéle
16 CPUs disponibles

Afficher la meileure route pendant le calcul Op : par défaut

Routes alternatives

-

Nombre de routes alternatives 3 Seuil de divergence (% mini non commun)  75% =
M Modification des prévisions

A partir de cette date

La force du vent esta  100% du grib Les prévisions du grib sont décalées de

Vent minimurmy/maximum Vagues/CAPE/Réflectivité B Auto Zoom

Hauteur maximale des vagues

Max Rafales max  Std Dev max m Etla cambrure des vagues

supérieurs a

Prés 0,0nds & 100,0nds -~ 100,0nds - 100,0nds + max CAPE 100,00 kifkg

Portant 0,0nds = 100,0nds - 100,0nds - 100,0nds - Réflectivité max -1000 dBZ
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Angle de contournement : cette option peut étre utile quand la destination est complétement
occultée par un obstacle, comme une terre, et que le bateau est trop proche de cet obstacle
pour que le routage trouve une solution

sl PA)

Dans ce cas, un angle de
contournement a été
nécessaire pour aiderle  |—
routage a contourner la cote
(-90° pendant 5 isochrones)

Calculer en paralléle : utilise tous les processeurs disponibles pour le calcul. Certaines machines
(sous XP par exemple) nécessitent de désactiver cette option.

Modifications des prévisions : les données du grib peuvent étre altérées en suivant plusieurs
scenarii, comme augmenter/diminuer le vent prévu, ou bien décaler le grib dans le temps.

Vents maximum et minimum : il est possible de forcer le routage a éviter complétement les
zones oU le vent nest pas dans ces limites.

Valeur maximale des rafales :
supérieures a cette valeur.

cette option permet d'éviter les zones ou les rafales sont

Hauteur maximale des vagues : Il est possible, si la donnée est disponible dans les fichiers grib,
de demander au routage d’éviter les zones oU les vagues sont d'une hauteur supérieure a cette
valeur.

Et la courbure maximale des vagues est supérieure a : si cette option est activée, le parametre
de hauteur maximale des vagues sera pris en compte seulement si en plus la courbure est
supérieure a ce parametre. Si la courbure ne peut pas étre calculée une courbure de 0% sera
appliquée et donc aucune hauteur de vague ne sera évitée.

Valeur maximale du CAPE : cette option permet de demander au routage d’éviter les zones oU
le CAPE est supérieur.
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Valeur maximale de la réflectivité : cette option permet de demander au routage d’éviter les
zones ou la réflectivité dépasse un seuil.

Auto Zoom : cette option demande au module de routage d’effectuer un zoom automatique sur
la zone entre le point de départ et I'arrivée. Le routage ne détectant pas les cotes hors de
I"écran il est parfois nécessaire d'ajuster le niveau de zoom voire de débrayer complétement
cette option pour pouvoir zoomer a la main avant de lancer le routage

Grib sélectionné : Si un grib particulier est sélectionné via la barre d’outils, les autres gribs ne
seront pas utilisés par le routage ni par la route en résultant. Dans ce cas, si ensuite vous
basculez sur un autre grib ou sur tous les gribs, il est préférable de figer la route résultante pour
éviter qu’elle ne se recalcule avec la nouvelle configuration de grib.
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AUTRES PARAMETRES EXERCANT UNE INFLUENCE SUR LE ROUTAGE

Les corrections apportées aux gribs ont bien entendu un impact sur le routage. Voir le chapitre Gribs.

D’autres parametres sont impliqués dans le routage :

DUREE DE LA VACATION PAR DEFAUT

Cette valeur représente le pas interne de calcul de qtVIm, pour la route, le routage et beaucoup d’autres
calculs. C'est la durée minimale entre 2 calculs. Cette option est modifiable par le menu « gtVIm-
>Configuration->Bateau et Instruments ». En pratique 5 minutes est la valeur recommandée.

FORMULE D'INTERPOLATION

La formule utilisée par qtVIm pour interpoler les données grib est configurable dans « qtVim-
>Configuration->options avancées ». En pratique les valeurs « Spatial seulement » et « SOL » sont
utilisés par des plateformes de simulation de régates.

PARAMETRES DU BATEAU

La plupart des paramétres du bateau exercent une influence sur le routage :
Polaire

Importer une polaire Vagues

Importer

boat_Imoca2015.csv ~  Serveur de polaires Polaire de vagues | <Aucun>

Supprimer
Supprimer . .
Paramétres mer croisée

Efficacite au pres 100 % Hauteur houle minimum 1,0 m

Efficacité au portant 100 % (ATE]S ETITE T & 45°
houle supérieur & =

Efficacilté la nuit 100 % > dans mer 100%
croisée par défaut ®

Meilleurs angles
Rafales

® Auto O Forcé
Si les rafales sont plus fortes que le vent de

Auto L) Force alors l'eflicacité de Ia polaire est de

Moteur et changement:

Moteur

Vioteur si vitesse

inferieure a LU i

Vitesse au moteur 4.0 nds

[0 changements d'amure

pendant

pendant
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Efficacité au pres et au portant : un coefficient peut étre appliqué sélectivement a la polaire.

Efficacité la nuit : De la méme fagon un coefficient a la polaire peut étre indiqué pour les périodes de
nuit.

Meilleurs angles : Normalement qtVIm calcule lui-méme les angles de meilleures remontées/descente
au vent, ces valeurs peuvent étre forcées.

Parametres Vagues et Rafales : voir le chapitre Parameétres des vagues et des rafales

Utilisation du moteur : dans I'exemple ci-dessus, si la vitesse a la voile chute en dessous de 2 nceuds, le
moteur est mis en route et le bateau avancera a 4 nceuds de maniére constante, jusqu’a ce que la
vitesse a la voile repasse au-dessus de 2 noeuds. Une fois le routage converti en route, les périodes de
moteur seront représentées en pointillés.

Les parameétres de virements/empannages sont pris en compte par la route et le routage. A noter que
mettre 100% (ou 10%) pour 3 vacs signifie que la route ou le routage considérera qu'il est impossible de
virer plusieurs fois pendant 3 vacations (15 minutes dong, si le paramétre vacation est celui par défaut).
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ROUTAGES AVEC GRIBS ENSEMBLE
Le routage peut également utiliser les données des gribs « Ensemble » (voir Gribs ensemble).

Il est possible de router avec les données « Controle », « Moyenne » ou « Médian ». Il est également
possible de créer des routages multiples utilisant toutes les données des gribs « Ensemble ».

Par exemple ceci est un routage multiple utilisant le Controle et tous les Membres d'un grib GEFS :

With raw data

odoho
odoho

More options

Circumvent angle pe % duringthe  ofi

multithreading
ilable)

16
Show best route during calculation Default options

Alternative routes

Alternative routes number 0 Divergence threshold (minimum difference percentage)

M Forecast modification (what if...)

From this date

Wind strengtl 0 ~ from Grib Offset grib forecast 0 h

dmum wind speed ‘Reflectivity B Auto Zoom

Min Max Max ' es max height 100.0 m
Beating 0. Okdt: 00.0kt: Okt t: max CAPE 0 kg —.—

Reaching 0.0 00.0kte 00.0kte Okt Max Reflectivity -1000 dBZ
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MODULES ROUTES

INTRODUCTION

Les routes sont des lignes reliant des points (POls dans qtVIm). Elles peuvent étre crées de toutes piéces
a la main, issues de la conversion d'un routage en route, ou bien encore importées d’autres systémes,
dans différents formats.

Elles utilisent les gribs (éventuellement corrigés, voir Correction des gribs) pour calculer un chemin
entre deux POls, en prenant en compte la polaire du bateau et le mode de navigation vers les POls. Le
pas du calcul est défini dans le menu « gtVIm->configuration->bateau et instruments », la valeur par
défaut étant 5 minutes.

Par défaut les POlIs d'une route sont atteints par la route dans |'ordre alphabétique de leurs noms. On
peut également utiliser un numéro d’ordre pour chaque POI.

Les zones en pointillées sur la route correspondent aux moments ou le bateau navigue au moteur.
Il existe 3 modes de navigation pour rejoindre un POI :

e |Le mode VBVMG : ce mode consiste a faire de l'orthodromie (route directe) si les conditions
météo et la polaire le permettent. Si la polaire indique que le vent se trouve hors des limites
VMG (pres trop serré ou vent arriére trop abattu), la route suivra le meilleur angle de remontée
ou de descente du vent (tirera des bords ou empannera automatiquement)

e Le mode VMG : ce mode utilise la formule VMG (ou plus exactement VMC) pour rejoindre le POI.

e Le mode ORTHO : ce mode ira vers le POl en mode orthodromique méme si cela implique
d'étre trop face au vent.

Editer

Supprimer
Marque->WP : maitai
Routage vers ce POI

Non simplifiable

Route
Laylines
Plus d'options B Copier
Tracer un cap
Tracer une estime Grib

Centrer sur le POI

Mode de navigation vers ce POI VB-VMG

Tracer/Editer une ligne avec un autre POI B-RMG

Tracer un cerce orthodromique au bateau

Ces modes de navigation se sélectionnent individuellement par le menu contextuel des POls, ou leur
édition.
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CREER UNE ROUTE MANUELLEMENT OU EDITER UNE ROUTE EXISTANTE

La création manuelle d'une route se fait par le menu Routes->Créer une route, ou bien si la route existe
déja par le menu Routes->Editer une route, ou encore par son menu contextuel (clic droit).

Route Tab

Nom Taile et couleur

Route

Point de départ de la oute Date et heure de départ de la mute

@ Du bateau @ Date et heure de la demiére MAJ de la position

® Depuis fa 18re margue ® 2 |3 date du grib

Efficacité polaire 100,
® Date fie

Appliquer

Options

@ Foerloute @  retier les POE avant le WP acti I Détecter les colisions avec les cotes et les barrigres

T o T e Distance minimale pendant & simplification et loptimisation 0,00 NM =

Cacher la route et tous ses POk @ POE par ordre aphabétique Auto 200m pendant simplfication et optimisation

. Afficher les flaches de vent aux POl ® POE par numéro de séguence Mode de navigation
. Echelle minimum . 0 @ Automatigue ® VBVMG @ BYMG @ Ortho

Activer la route

Plusieurs options sont disponibles, en particulier la date et le lieu de départ de la route. On peut
également choisir de ne pas afficher les POls intermédiaires, ou de ne pas détecter la collision avec les
terres. Il est également possible de modifier les données du grib, ou d'ajuster la polaire pour cette route
particuliére, ou de demander I'utilisation d'une polaire différente de celle de son bateau.

Il est possible d'indiquer une échelle minimum, auquel cas la route ne s'affichera qu’a partir d'un certain
niveau de zoom.

Une fois la route créée manuellement, il faudra lui ajouter les POIs également a la main, par le menu
contextuel des POls ou par I'édition des POls.

Jei-: et

Edite-r'

Supprimer
Margue->WP : maitai
Routage vers ce POI
Mon simplifiable

Route P ¥ Aucune route

Laylines Route

Plus d'options




CONVERTIR UN ROUTAGE EN ROUTE

A la fin du calcul d'un routage, il est possible et fréquent de convertir celui-ci en route (voir la

documentation sur le module routage).

WAPAIQOY =
{3/ L s @) waieal|

G “7'm‘5 82 wh

Grand-Léjon
\(5)WR 20s18/14M

Certains POls apparaissent en rouge sur ces routes issues de routages. Ce sont les points non-
simplifiables générés par le routage, et qui ne peuvent pas étre enlevés a cause de la proximité avec les
cotes ou des barrieres.

Il est quasiment toujours nécessaire d'ajuster ces points a la main, ou d’en rajouter, pour faire en sorte
que la route évite tous les dangers (les cartes gshhs utilisées par qtVIm pour détecter la cote n'étant pas
assez précises).

DETECTION DES COLLISIONS AVEC LA TERRE ET LES BARRIERES

Si I'option est cochée, la route détecte les collisions avec les terres ou les barriéres. Dans ce cas le
trongon de route apparaitra en rouge.




SIMPLIFICATION, OPTIMISATION ET COMPLEXIFICATION

Il est possible de demander a qtVIm de simplifier une route, ou bien de I'optimiser. La simplification
posséde deux modes : optimum et maximum. Le mode optimum enléve les points inutiles de fagon
stricte, alors que le mode maximum utilise un algorithme permettant d’enlever plus de points, parfois
en dégradant légérement I'ETA finale. Ces actions peuvent étre demandées par I'édition de la route, ou
bien par son menu contextuel.

Attention : la qualité de ce processus est également déterminée par le paramétre de routage
associé. Pour obtenir une qualité maximale il faut que ce parameétre automatique soit désactivé ou
a son maximum de qualité.

il
L )

| e
Editer la route Route

Activer la route Route
Montrer les pois intermédiaires
Cacher la route

Simplfier 3 route

Optimiser la route Apolauer

&, Zoom sur la route
Outil régle
Tracer une estime Grib
¥ - Nouveau POI
Rajouter des POIs

érence XTE

r la route Route

@  Activeriaroute

Les processus de simplification et d’optimisation évitent la collision avec les terres ou les barriéres, avec
éventuellement une distance minimale aux traits de cotes. Attention : les traits de cotes chargés
dépendent du niveau de zoom. Il est trés possible qu’a un niveau de zoom donné ¢a ne touche rien
et qu'avec plus de détails a un niveau de zoom différent la route coupe les terres.

Si une zone sur la carte est sélectionnée avant la simplification ou l'optimisation, seuls les POls dans
cette zone seront traités.

Il est également possible de demander une complexification de la route. Dans ce cas un nouveau POl va
étre inséré entre chaque POl existant, et une optimisation sera générée.
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AJOUTER/RETIRER DES POIS A LA ROUTE

Il est possible de rajouter des POls a la route en éditant un POl ou en se servant de son menu contextuel.
On peut de la méme fagon retirer un POI de la route.

Il est également possible de rajouter un POI sur la route par le menu contextuel de celle-ci.

Editer la route Routage3
Cacher les POIs intermédiaires
Simplifier la route

Optimiser la route

Copier la route

~, Zoom sur la route
Tracer un cap
Tracer une estime Grib

= Nouvelle Marque

& Supprimer la route Routage3

Dans ce cas un point sera introduit sur la route entre les 2 POIs de ce trongon de route. Le cas échéant
un nom sera calculé pour permettre la continuité de |'ordre alphabétique.

DEPLACER LES POIS DE LA ROUTE

Les POIs de la route se déplacent de la méme fagon que les POIs n’appartenant a aucune route. En
cliquant dessus et en relachant un cercle rouge puis bleu apparait, a partir de ce moment le POI est
déplagable a la souris. Ceci permet d'éviter de bouger accidentellement les POIS, mais une option dans
la configuration générale permet d'autoriser le déplacement immédiat des POls, sans devoir
appuyer/relacher d'abord.

Va7 65

W 62 wi

RO9 31 mai-01:46| ¢4
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MODE DE NAVIGATION DE LA ROUTE

Il est possible de forcer le mode de navigation pour tous les POls de la route

@ Figerlaroute Retirer les P actif A Tt = e sl

Distance minimale pendant la smpiification et ['op! tion 0,00 NM =
Cacher les POIs intermédiaires

)endant simplfication et optimisation

@ cacherlaroute et to S 30 rdre alphabétique

@  Afficher les fldches de vent aux POIs (O POIs par numéro de séquence Automatigue BVMG O Ortho

En automatique le mode de navigation dépend du mode indiqué dans chaque POI de la route. Les
autres modes forcent le mode de navigation pour tous les POls de la route.

Une application intéressante est par exemple la création d'une route en mode orthodromique si vous
voulez limiter le nombre de changements d’amure. Si vous créez une route de ce type avec 2 points
intermédiaires et I'optimisez, vous avez obtenu la meilleure route avec au maximum 2 empannages ou
virements de bord.

AFFICHAGE DES FLECHES DE VENT SUR LES POIS

Il est possible d'afficher une icone a c6té de chaque POI d’'une route, qui représente le vent au moment
du passage. Ce symbole change de couleur si le passage a lieu la nuit. Leur taille est ajustable dans les
options générales de routes.
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EXTRAPOLATION DE LA POSITION DU BATEAU SUR LA ROUTE

En changeant la date du grib, ou en activant I'animation du grib, la route fait apparaitre un point qui
correspond a la position du bateau a cette date.

Cette caractéristique permet également de comparer |'évolution de la position du bateau entre
plusieurs routes.

Il est également possible d'afficher une fenétre d’information détaillée sur les conditions rencontrées a
ce point.

L'infobulle de la route indique les conditions météo qui seront rencontrées a ce point, au moment du
passage. Le symbole avec la fleche de vent change de couleur si I'heure de passage se situe pendant la
nuit. Elle affiche également le jeu de voiles en cours, si les options de sélection des voiles ont été
configurées.

Les données en jaune sont des données corrigées par I'écart entre le vent mesuré (celui des
instruments) et le vent du grib, a la position du bateau.
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TABLEAU DE MARCHE

En éditant une route, il est possible de consulter le tableau de marche de la route, qui contient

beaucoup d‘informations. Le bouton "apermet de configurer quelles colonnes sont affichées ou
cachées.

Attention : Les informations « vent » affichées au niveau de la route prennent en compte le vent
généré par le courant si des données « courants » sont disponibles. Il est donc normal qu’elles soient
différentes des données purement « vent » contenues dans les données Grib.

Il est possible d’exporter ce tableau au format CSV, pour I'exploiter ensuite avec un tableur.

Le dernier onglet présente les statistiques suivantes :

Distance orthodromique 21418 NM Distance parcourue 248 15 NM
SOG (min/moy/max) 4,85/8,05/10,11 nds TWS (min/moy/max) 466/913 /12,36 nds
TWD {moy) 283° CAPE (moy/max)
Courants (min/moy/max) Vagues (max)
Temps de navigation 1 jours 6h 55min Moteur
Muit 0 jours 9h 40min (31,3%) Pluie
Virements/Empannages 12 /11 Prés 0 jours 19h 25min (62,85

Portant O jours 7h 55min (25 Largue 0 jours 3h 30min (11,3

Changements de voiles 6 Voiles plus utilisees GV + Genois (62,

Sur les versions PC il est possible de savoir quels coefficients ont été appliqués sur la vitesse polaire, en
plagant la souris sur le champ STW.
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% Paramétres Route

O EcartHDG

PLUIE NI

10,03 nd 0.00 kg

10,07 0.00 kg/m2

10,11

10,14

nds E 10.1

amee A

Les données météorologiques de la route peuvent étre affichées sous forme d’histogramme. Cette
fonction n’est pas disponible sur les versions 32 bits Windows et Linux.
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ACTIVER UNE ROUTE

Il est possible de rendre une route active. Dans ce cas la route activera le premier POI pour en faire le
WP actif. Lorsque le POI sera atteint, c’est-a-dire dans un rayon configurable de ce POI, ce point sera
retiré de la route et le POI suivant sera automatiquement activé.

Route Tableau de marche Histogrammes
Nom
Routagel maitai

Taile et couleur

23| E

Point de départ de la route |  Date et heure de départ de la route [ Corrections vent/polaire

O Du bateau O Date et heure de la derniégre MAJ de la position | Tws
[® Depuis la 1&re marque || O A la date du grib
@) Date fixe 01/11/2020 09:37:07 =

Efficacité polaire  100,0 %

Ajouter des POIs
Options
Figer la route Retirer les POIs avant le WP actif Détecter les colisions avec les cétes et les barriéres
Cacher les POIs intermédiaires Distance minimale pendant la simplification et loptimisation 0,00 NM =
Cacher la route et tous ses POIs ® POIs par ordre alphabétique LT ZoTT) pETAETE SIS TR & O

Afficher les fidches de vent aux POIs O POIs par numéro d

@ Activerlaroute

L'activation d’une route la définira également comme référence XTE.
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REFERENCE XTE

Une route peut étre définie comme « référence XTE » par son menu contextuel.

Editer la route Routing 1
Activer la route Routing1
Maontrer les pois intermédiaires
Cacher la route
Simplifier la route
Optimiser la route

pier la route

%, Zoom sur la route

Outil régle
Tracer une estime Grib
Nouveau POI
Rajouter des POls

Démarrer référence XTE

® Supprimer la route Routing1

Lorsqu’une route a été définie ainsi, I'instrument XTE montre la distance en métres entre le bateau et le
point le plus proche de cette route. La position théorique du bateau est également affichée sur la ligne
pointillée représentant la route au moment du démarrage XTE. Le mode XTE peut étre annulé via le
menu Routes.

. s

MAITAI_WINDOWS
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COMPARATEUR DE ROUTES

Par le menu « routes->Comparateur de routes », il est possible de charger plusieurs routes et de les
comparer entre elles en fonction de beaucoup de criteres.

HANNUEL

i, Ty TN
_ "l‘,-.:m- Pt e
Le module de routage dans sa fonction multi-routage appelle cette fonction automatiquement. Il est

possible d’exporter ce tableau au format CSV pour I'étudier ensuite avec un tableur.

A noter que la notion de pluie est soumise a un seuil paramétrable dans les options générales, onglet
route.

EXPORTATION ET IMPORTATION DE ROUTES

Il est possible d’exporter et d'importer des routes dans une grande variété de format, kml et gpx étant
les plus connus et utilisés. Les routes importées sont figées automatiquement pour ne pas recalculer et
donc perdre les informations de temps de passage contenus dans les fichiers. Ce statut particulier est
désactivable dans les paramétres de la route.

Sur iOS une route exportée se retrouve dans le dossier de partage iTunes, et s'appelle toujours
gtVImRoute.gpx ou gtVImRoute.kml, etc. suivant le format choisit. Une route a importer doit étre
déposée dans ce dossier, et doit avoir un nom de fichier différent de « qtVImRoute ».
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PARAMETRES GENERAUX ET CHAMPS PERSONNALISES

L’écran de configuration général comprend un onglet route, qui permet de définir les options générales
applicables par défaut a toutes les routes.
ral Bateau et Instruments  Connexions NMEA AIS  Cartes Routes Grib | Internet
Genéral Champ

Champs Formule

[ Champs personnalisés

Mom court Nom Unités Accumulé par
Derniére valeur
Derniére valeur
Derniére valeur
¥ Données par fichier polaire

Parcourir

CHAMPS PERSONNALISES DE LA ROUTE

L'écran de configuration générale permet de définir 3 champs personnalisés. Ces valeurs seront
calculées a chaque pas de la route, et sont visibles dans le tableau de marche, les statistiques de routes,
et I'info-bulle de la route. Ces champs sont calculés a partir d'une formule fournie par I'utilisateur. Cette
formule se présente sous la forme d'un code Javascript, et peut utiliser les valeurs suivantes :

ETA (date du calcul), LON/LAT (Longitude et Latitude du bateau), CTW (Cap sur l'eau), STW (Vitesse
sur |'eau), COG (Cap sur le fond), SOG (Vitesse sur le fond), TWD (Direction vent réel), TWS (Vitesse
vent réel), TWA (Angle au vent réel), AWS (Vitesse vent apparent), AWA (Angle vent apparent), CS
(Vitesse courants), CD (Direction courants), DNM (Distance a la prochaine marque), CNM (Cap vers la
prochaine marque), ENG (moteur actif), GUST (Vitesse des rafales), DAYL (Jour/Nuit), CLOUD (% de
couverture nuageuse), AIRT (température de |'air), PREC (taux de précipitations), CAPE (Cape), WMH
(Hauteur des vagues max), WMD (Direction des vagues max), WCH (Hauteur des vagues combinées),
LDIS (distance parcourue lors de cette vacation), PLON/PLAT (Longitude/Latitude du POI actif), ICE
(densité de la glace)..

De plus, il est possible d'indiquer un fichier au format polaire. Si cette option est activée, une donnée
CPOL sera générée en interpolant la polaire avec le couple (TWS, TWA).

PERM_o PERM_1, ..., PERM_g sont 10 valeurs permanentes initialisées a zéro lors du premier pas, et
que vous pouvez utiliser pour stocker des valeurs d'un pas de calcul a I'autre.
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Champs personnalisés
Nom court Nom Unités Accumulé par
AMP Ampéres A Derniére valeur ~
POWER Power Moyenne -

Aucune -

Données par fichier polaire

C:/Users/maitai/Downloads/3MVW_power pol Parcourir

* 0.514444;

TWD

S * Math.pow(myAWS, 3); //puissance instantanée WS

m TWA

On a donc 3 champs que I'on nomme, et que I'on peut utiliser ensuite dans le script, par son nom court.

Il est possible ainsi de calculer beaucoup de choses, les possibilités étant quasi infinies. Par exemple, le
script suivant calcule la production de courant par une éolienne (tres théorique) :

var myAWS = AWS * 0.514444; //knots to m/s
if (AWS > 30.0)
myAWS = 20.0 * 0.514444;
var S = 1.0; // surface
var rendement = 0.2; // rendement
var P = 0.0;
1if (AWS > 6.0 && AWS < 40.0)
P = 0.37 * rendement * S * Math.pow(myAWS, 3); //puissance instan-
tanée
P=P/ 12.0 // Rmpere
AMP = P;

Le premier champ est spécial, il supporte également un tableau des valeurs précédentes. Vous pouvez
donc accéder a ces valeurs en préfixant son nom court par « PREV_ ». Par exemple imaginons que vous
vouliez compter le nombre de changements d’amure : vous définissez 2 champs nommés (par exemple)
LTWA et VIRS, puis un script tel que celui-ci :

LTWA = TWA;
var pTWA = 0.0;
var nb = PREV_LTWA.length;
if (nb > 0)
pTWA = PREV _LTWA[nb - 1];
VIRS = 0.0;
if (pTWA * TWA < 0)
VIRS = 1.0;
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En définissant I'accumulation de VIRS comme étant sa somme, vous obtenez le nombre de virements
et empannages a chaque point de la route.

Une autre fagon de faire, plus efficace, serait de se servir d'une des variables « permanentes » :

VIRS = 0.0;

if (PERM 1 * TWA < 0)
VIRS = 1.0;

PERM 1 = TWA

Vous pouvez également définir des fonctions, que vous pouvez appeler dans votre script, par exemple :

function myPow3(i){return Math.pow(i, 3);}

Les valeurs ainsi calculées se retrouve dans le tableau de marche de la route, dans les statistiques de la
route et dans I'info-bulle de la route. Le comparateur de route utilise les valeurs d’accumulation de ces
champs, qui peuvent étre « total », « moyenne », « intégration » ou « derniere valeur ».

@® Interval 5 min

11°05°20W ) 0.90A
11°0520W 0.90A
11°05°20°W 5 0.88A
11°0520°W 0.86A

POI 260.79 NM 3 11°0520"W 0.83A

Route: Route
End ETA: 18 mars 09:10

POI 260.35 N 11°05°20W 0.80A

POl 259.91 N 11°05°20°W 5

1 days 14 hours 0 minutes J o 250 T170520W

POl 25905 N 11°0520"W
| POl 258 62 11°0520"W

ETA: 17 mars 15:35 TWA: -87.1° " o0 I ©

e 11°0520W

0 days 20 hours 25 minutes — —

A i ] - POl 257.37 N 11°0520W 5
CC'C‘J J05.9% SC”:‘J 8.‘."'{‘5 4 POI 256.97 NI = 11°0520W
T'Iuﬂul'E]: 33 = 'I'ws: 12_5kt5 POI 256,56 NI 4* 11°0520°W 5

° AWS: 15 3kts 7 S

11°05°20°W 5

AMP: 3.0A AVGAMP: 1.3A - —
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MODULE PARCOURS

Un parcours est une suite de points représentant par exemple une suite de marques a franchir.

Faram
Nom

Pathway

Taille et couleur

Date et heure de départ du parcou

@ Heure de la derniére MAJ de la p

@ Date fixe

Point de départ du parcours

Du bateau

® Depuis la 1ére marque
M Contréle sécurité

nce Max 30 m Distance Min
Options

Fermer le parcours Inverser l'ordre Ordre des POIs

Cacher les POIs intermédiaires Cacher la ligne & P

par ordre alphabétique

Cacher le parcours et to Echelle minimum  1: s par numéro de séquence
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Un POI peut appartenir a plusieurs parcours, ou plusieurs fois au méme parcours.

Il est possible d'insérer des points dans un segment ou a la fin du parcours via son menu contextuel. Un
parcours peut également étre fermé ou inversé.

L’exportation et I'importation se fait via le menu « Parcours ».
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ROUTAGE SUR PARCOURS

Un parcours peut servir de support a un routage, auquel cas un routage (puis éventuellement une route)
sera généré en suivant les points automatiquement. Il est possible de préciser si les points de parcours
sont franchis par le routage « au plus prés » ou de facon plus large, dans |’écran d’édition des POls

UTILISATION DES PARCOURS COMME OUTIL DE MESURE

Un parcours peut étre utilisé pour mesurer des distances et des angles. Les informations sont visibles
dans l'info-bulle du parcours, et dans celles des POls lors du déplacement des points.

De POI_010 046,5°(T) 84,3 nm

vers POI_030 160,1°(T) 25,4 nm

Total 110 nm
L3

A noter que via son menu contextuel, un parcours peut devenir déplagable a la souris ou au doigt.
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EDITION ET EXPORTATION DES PARCOURS

Les parcours peuvent étre édités et les informations sur chacune des parties le constituant affichées via
I'onglet « Information et Gestion ». L'ajout, la suppression et |'ordre des POls se font via cet onglet.

Par s Information

Distance totale 16
Temps total 5 heures 36 mins 45 secs
Distance entre le premier et le dernier POI 8,2 nm
Distance du bateau au premier POI 4,0 nm
. Vue réduite

De a o ment (! istance e Temp ETA

1 myBoat POL_010 051,6° 4,05 nm 3,0 nds 1 heure 20 mins 54 secs 15 aolit-19:26

2 POI_010 POL 020 5 546 nm 2,0 nds 2 heures 43 mins 49 secs 15 aolit-22: NfA  NfA
3 POI_020 POI 030 239,20 3,40 nm 5,0 nds 40 mins ao M/ A NfA NfA

4 POL_030 POI_040 209,5° 3,42 nm 4,0 nds 51 mins 17 secs 15 aoiit-23:42 NfA N/A

X

er Plan de Parcours

0K Annuler

Le bouton « données temps réel » utilise la vitesse de rapprochement (CMG) du bateau vers la premiére
marque et ensuite la vitesse du bateau (SOG) entre les POls suivants. Les informations COG, TWA et
voile concernent le trajet vers le prochain POI. COG peut étre différent de Relévement si par exemple le
POl a atteindre est face au vent, en fonction de la polaire du bateau.

Distance totale 15,2 nm
Temps total 1 heure 30 mins 15 secs
Distance entre le premier et le dernier POI 8,2 nm
Distance du bateau au premier POI 3,0 nm

Données temps réel | Vue réduite

Vaile

1 myBoat POL_010 9,3 nds GV + Sym
2 POL_010 POI_020 2,18 nm 10,3 nds 12 mins 41 secs GV + Genois

3 POL_020 POI_030 20 4,71 nm 10 7 mins 21 secs (t-19:26 o GV + Genois

4 POL_030 POI_040 220,4° 5,28 nm 10,3 nds 30 mins 41 secs 15 ao(it-19:56 220,4° GV + Genois

er Plan de Parco

Annuler
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Le bouton « Vue réduite » permet d'afficher ces données en mode instruments, avec juste les
informations nécessaires :

. |
\ Blissons \39 Meéaban
8 FRE

e :

Y

[P S

2 POIOT0 POI_020 GV + Genois

020 P 471 nm 9 mi s 15 a0l 252,07 GV + Gel

4 POI_030 POI_040 528 nm 96nds 33 mins9secs 15aolt-20:04 2204° GV + Genois

Datawell MKllig-81 £3
el § Q
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ACTIVATION DES PARCOURS

Un parcours peut également étre activé, ce qui signifie que le premier point deviendra le WP actif, et
que qtVIm passera automatiquement au WP suivant lorsque le bateau sera dans le rayon d'arrivée
défini pour chaque POI. Il est possible de forcer I'activation du POI suivant via le menu contextuel du
parcours.

R Edierle parcours Pathway

v Activer le parcours Pathway
Activer le POI suivant
Créer un routage pour ce parcours
Cacher les POIs intermeédiaires
Cacher le parcours

I Copier le parcours

*.,, Zoom sur le parcours
Outil régle
Tracer une estime Grib
Nouwveau POIL
Rajouter des POIs
Démarrer référence XTE

® Supprimer le parcours Pathway

Contrairement a la route qui utilise le grib et la polaire du bateau pour calculer des ETAs, le
parcours utilise la vitesse instantanée du bateau pour calculer les dates de passage aux POls. Le
parcours est donc particuliérement bien adapté a la navigation au moteur.

L’'ETA au WP actif est calculée en fonction de la vitesse de rapprochement (VMCQ), et les ETAs aux points
suivants utilisent la vitesse du bateau.
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L'info-bulle des POls affiche également I'ETA sous forme de date.

Si un POl appartient plusieurs fois a un parcours, seule sa premiére ETA est affichée. Pour connaitre les
autres dates de passage il faut éditer le parcours et afficher les informations, qui sont mises a jour en
temps réel.
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Paramétres  Information

Distance totale 698 nm
Temps total M/A
Distance entre le premier et le dernier POI 2,3 nm
Distance du bateau au premier POI 685 nm

De 3 Relévement (T) Distance Vitesse Temps

1 myBoat POL_010 286,0° 684,9 nm 0,0 nds N/A
2 POL_010 POL_020 347,8% 3,08 nm 0,0 nds N/A
3 POL_020 POL_030 079,0° 3,05nm 0,0nds N/A
4 POL_030 POL_040 172,6° 3,22nm 0,0nds N/A

5 POL_040 POI_050 220,7® 3,54nm 0,0nds N/A

Exporter Plan de Parcours

A noter que l'information XTE (Cross Track Error) est également calculée. Dans ce cas c’est la distance
la plus courte entre le bateau et le segment en cours du parcours.
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CONTROLE DE SECURITE

Il est possible de demander de dessiner un contrdle de sécurité autour du parcours.

3 o4
1 T 27 ) Tq
5

15

Paramétres  Infc
Nom
Parcours maitai

Taille et couleur

Date et heure de départ du parcours

@ Heure de la derniére MAJ de la position
® Date fixe

Point de départ du parcours

@ Du bateau
@ Depuis la 1ére marque

[ Contréle sécurité
Distance Max 500 m 5 Distance Min 100m <
Options

Fermer le parcours ~ -
P Ordre des POIs

Inverser l'ordre

® POIs par ordre alphabétique

Cacher les POIs intermédiaire| , )
© POIs par numéro de séquence
Cacher le parcours et tous s

Ajouter des POIs Exporter G Supprimer tous les autres POIs

La distance maximale correspond a ce que qtVIm va scanner comme obstacles (rouges) ou dangers
(oranges). En cas de collision détectée avec un obstacle il va réduire la largeur de la zone jusqu'a la
distance minimale et donc indiquer une zone de sécurité plus petite. S'il n’est pas possible d’éviter le
danger a la distance minimale la zone passe en rouge.
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POIS ET BARRIERES

POIS (POINTS OF INTERESTS)

INTRODUCTION

Les POlIs sont des points placés sur la carte. lls peuvent faire partie d'une route, étre utilisés comme
points de départ et d'arrivée d’'un routage, comme WP actif du bateau, etc.

CREATION/EDITION D'UN POI

Nom et type de la marque Valider
POI_0300] Centrer
Annuler
Fosition
Supprimer
Latitude MNord 29¢@ 11,1810" < Latitude (dd,dd)
Longitude Ouest x 4 ~ Longitude (dd,dd) -55,760661 © o
Rayon d'arrivée 50,00 m = . ZE:EpU aume pres a Babor Verrouillé . Echelle minimum 1:50 000000

Cercles
0 £ & une distance de 1,0000 NM 2
M Route

Non défini Numéro de séquence dans la route 0 Copier

. Mode de navigation |VB-VMC Coller

B Parcours

Pathway

Commentaire

- ]

Image Galerie

L'édition d'un POl se fait par clic droit sur le POl et son menu contextuel.

On peut dans cet écran positionner le POI précisément par ses coordonnées, |'assigner a une route ou a
un parcours, en faire le WP actif du bateau, le rendre non-simplifiable ou changer le mode de navigation
vers ce POI (voir la documentation sur le module Routes).

[l existe 3 types de POI : le POI Classique, le POl Marque et le POI Balise. La seule différence étant leur
couleur sur la carte.

Il est également possible de copier/coller un POl ou de centrer la carte sur ce POI.

La création d'un POI peut également se faire par clic droit sur la carte (ou avec le pinpoint 9 pour les
versions mobiles).
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Il est possible d'indiquer une échelle minimum, auquel cas le POI ne s'affichera qu’a partir d'un certain
niveau de zoom.

Le déplacement d'un POI peut également se faire a la souris (ou au doigt sur les versions mobiles). Sur
les versions PC, lors du déplacement d’un POI, appuyer sur MAJ avant de relacher repositionne le POl a
sa position initiale.

Il est également possible de saisir un commentaire et de joindre une image, qui s'afficheront dans
I'infobulle du POL.

Les indications « Passer aussi prés que possible » et « Laisser a (non spécifié/Tribord/Babord) » sont
utilisées uniquement lors d'un routage sur parcours. Si le parcours est inversé alors les indications
Tribord/Babord seront inversées également.

GESTION DES POIS
L’écran de gestion des POls permet de supprimer, exporter, éditer, ou center sur un POI.

W Gestion des POls ? *
Tous Aucun 0/ 6 POIs sélectionnés

Commentaire Distance

Balise 121 nm
Marque 130 nm
POI 158 nm
Committee 12,8 nm
Buoy 16,9 nm
POI 146 nm

Editer Centrer Suppression

Archives Export GPX Fermer

Les POls contenus dans la zone de sélection seront automatiquement sélectionnés au lancement du
dialogue.

A partir de cet écran, il est possible d’appeler la fonction d’archivage de POls, qui permet de stocker des
POls dans une bibliotheque
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% Archives POIs ? X

O solent 155 Pois
11
12
1A
1B
1C
50°40'18"N 01°54'01"W
MS Amlin
1D
1E

ar

[ . |
Nouvele archive Supprimer Charger dans qtVim
Export GPX Import GPX Coller POIs

OK

Pour insérer des POIs dans une archive, ils doivent étre préalablement sélectionnés dans I'écran
précédent (Gestion de POls).

MENU MARQUES

Le menu Marques permet différentes actions concernant les POls
Ma*‘kunes Contribuer Aide
Ajouter une margue
Ajout en masse
Coller une margue
Importer
Gestion des marques Ctrl+Mm
Supprimer des marques par type...

Sauvegarder POIs et routes Ctrl+5

Recharger POIs et routes Ctri+R

En particulier il est possible d’'importer des points en provenance d'autres sources ou bien GPX.
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AVURNAV

Via le menu « Cartes » il est possible de demander I'affichage des AVURNAVs (Avis Urgents aux
Navigateurs) et AVINAVs pour les zones « Navarea 2 », Cherbourg (Manche), Brest (Atlantique) et
Toulon (Méditerranée). Le bouton « Recharger » permet de recharger les derniéres données
téléchargées.

Ajout en m
Coller une marque
Importer

Gestion des margues Ctrl+M

Supprimer des marques par type...

AVURNAV
Sauvegarder PI m Cherbourg
Recharger POIs et routes Ctrl+R Brest
Toulon
Supprimer tout
Garder uniguement dang

Recharger

Les AVURNAVs apparaissent en rouge, les AVINAV en bleu.

!I!_gll ES

Catégorie HYDROGRAPHIC SURVEY
Publiée

Information

DEUX BATIMENTS DE 1A MARINE NATIONALE DU 05/09/2024 AU
24/10/ 2024 MAINTENIR UNE DISTANCE D'AU MOINS 500 METRES AVEC
LES BATIMENTS DE 1A MARINE NATIONALE EN RAISON DU REMORQMIAGE
D'INSTRUMENTS SCIENTIFIQUES zone défimitée par : 46-32.00N
002-08.00W 46-32.00N 002-00.00W 45-42.00N 002-02.00W 45-42.00N
0032-08.00W

@ Ignorer @ Danger |

Fermer
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Il est possible d'utiliser les Avurnavs comme des dangers ou des obstacles. En tant que obstacle le
routage ou la route les traitera comme des barriéres, en tant que dangers différentes alarmes pourront

se déclencher.

Les données pour |'outre-mer ne sont pas encore disponibles et seront ajoutées lorsqu’elles le seront.
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MENU CONTEXTUEL D'UN POI

Editer

Supprimer

Routage vers ce POI

Mon simplifiable

Outil régle

Pos ner le grib a I'ETA
Route

Laylines

Plus d'options + B Copier

Météogramme Tracer une estime Grib
Données grib Centrer sur le POI

Marque-=WF : myBoat

La plupart des actions relatives au POI sont accessibles via son menu contextuel (pour les actions
«tracer un cap » ou « tracer une estime grib » voir le chapitre sur 'Environnement de qtVIm).

270



TRACER DES LIGNES ENTRE LES POIS

Il est possible de tracer une ligne entre les POls, qui peut étre matérialisée pour I'orthodromie ou la
loxodromie.

- ) Tracer une ligne entre deux POls ? 4

\ POl a connecter PO

’d Y FoIZ] r—
- Reset 1.~

o ] Supprimer O Ortho
la ligne @® Loxo

Annuler

- T

Une fois connectée la ligne affiche dans son infobulle différentes informations (la direction de la ligne
dans les 2 sens, et la distance).

Taille et couleur

3 114 -

Cette information s'affiche également lors du déplacement d'un POI.

Une utilisation trés pratique de cette fonction consiste a l'utiliser pour placer des points acquis par
relévement. On place un POl sur le bateau, et le 2eme dans la direction relevée. Une fois que le bateau
s'est suffisamment déplacé on place une deuxiéme ligne de la méme fagon avec le nouveau relévement.
Idéalement répéter la manceuvre pour avoir 3 ou 4 lignes et I'endroit ou les lignes se croisent représente
la position de I'objet relevé.
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TRACER UN CERCLE ORTHODOMIQUE PASSANT PAR LE BATEAU

Il est également possible de tracer un cercle orthodromique ayant pour centre le POI et passant par le
bateau.

Ce cercle permet par exemple de visualiser le retard ou I'avance de bateaux en régate, en approche
d’'une marque de parcours par exemple.

o e @ ) »

Réf: 12/11/2018 06!

lun. 12/11/2018 15-?1‘2/1“20" 15.25.4:

urc

_‘Uﬂ(l\
%  dunio-86 s
Y mysteryd4 13! r
g
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LAYLINES

Il est possible de matérialiser les laylines a partir d’'un POI, soit en utilisant les valeurs du grib, soit en
utilisant les données reques des flux NMEA. La layline « grib » apparait en pointillés.

Les points noirs matérialisent la meilleure cible sur la layline, et les labels contiennent les informations
concernant le point de croisement. Le courant est pris en considération.

Les variations de la layline « NMEA » sont également représentées, permettant au skipper de décider
plus précisément des changements d’amure. La durée de I'historique des laylines est configurable dans
les options générales, onglet « bateau ». Il est possible de remettre a zéro I'historique des laylines via le
menu contextuel du POL.
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BARRIERES

L'ajout et la gestion des barriéres se fait par le menu « Barriéres ».

Eiarrié;res Marques Contrik

Ajouter un ensemble de barrigres
Verrouiller les barrigres surla carte
Ajouter une barriére

Paramétres

Supprimer

Exporter

Imparter

Les barrieres se positionnent a la souris (ou au doigt sur les versions mobiles). Une fois posée il est
possible de déplacer les points, d’en rajouter ou enlever, de fermer la barriére, etc. Il est également
possible de saisir manuellement la position des points de barriere, par leur menu contextuel.

e Wk ._235

Wks §
{17 2
Port- Ha,lugdeq ---.6-':'01
Plateau l?iu_r Oc(2)WR.6s1 1/8M
HEL
rwdeaux

{a eignouse: 13 Wk

s‘ ®-~Dir FLWR ™
4s15/11M B
{20; Wk =l =
/\ -‘16 “bra \
\ <.\D/) i',w-.--" Wk \
\ o
) X oo
Pointe de 3 o ]

~a
&

Les barriéres sont prises en compte par le module Routages et peuvent servir a forcer un passage, a
délimiter une zone interdite a la navigation, etc.

Une action du menu Barriéres permet de les verrouiller, de fagon a éviter de déplacer les points par
erreur.
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Une barriere fermée peut également étre définie comme « zone de ralentissement ».

I - Mb\-“ e \

FIE s

A
F,r'- (4)WRG 125 4y,

L9, 7Tm16-10M
{1y,
'%v»mn

16;
673) wk g e

y >

i73 ; Obstns

14, / (275) 22

<21 Obstn

21

v Barriére fermée
Zone de ralentissement (40%)

Editer
Pointe dé ,.
1701 .

Supprimer la barriére
Dans ce cas routes et routages pourront traverser la barriére, mais le coefficient de ralentissement sera
appliqué a la polaire.

J

Cette fonctionnalité est utilisée par exemple pour définir des zones de sargasses.

275



MODE BATCH

Il est possible d’ouvrir un fichier grib dans 'emplacement 1, directement depuis la ligne de commande.

Il est également possible de demander a qtVIm d’enchainer des commandes, soit par le menu, soit par
la ligne de commande.

Pour ce faire il faut placer les commandes dans un fichier xml, par exemple :

“<runs>
<run-=
<startMmea>true</startNmea>
<nmealLogFilermyNmea. txt</nmealogFile>
</run>
<run>
<userMessage>*Nmsa started</userMsssage>
</run>
<run>
<waltre0</wait>
</run>
<run-=
<quit>true</quit>
</run>
Ffrunsb

Ce petit exemple va lancer 'acquisition NMEA, en enregistrant tout le flux dans un fichier, puis afficher
un message et ensuite aprés 60 secondes va quitter qtVIm. Il est possible de le lancer via le menu qtVIm,
ou bien directement de la ligne de commande, par exemple :

gtVim run.xml

Les commandes sont contenues dans une balise <runs></runs>, et chaque bloc est contenu dans une
balise <run><frun>
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BALISES RECONNUES

<quit>true</quit> <!--gtVIm exit -->
<wait>seconds</wait> < !-- attendre n secondes -->
<waitUntil>MM/dd/yyyy hh:mm:ss</waitUntil> < !-- attendre jusqu’a cette date (UTC) -->
<userMessage>texte</userMessage> < I-- afficher un message -->

<takeScreenShot>fileName</takeScreenShot> <!-- Prend une copie d’écran et sauve dans fileName -->

Note : Ces 5 balises sont exclusives, c'est-a-dire qu’elles doivent étre seuls dans leur bloc <run></run>.

<exportRoutesLogs>true</exportRoutesLogs > < !-- Exporte les tableaux de marche de toutes les
routes-->
<exportFolder>folder</exportFolder> <!-- Répertoire d'export (facultatif)

Note : Ces 2 balises doivent étre uniques dans leur <run></run>

<startNmea>false</startNmea> < !-- démarre ou arréte I'acquisition NMEA -->
<nmealogFile>fileName</nmealLogFile> < !-- Nom du fichier pour enregistrer NMEA -->
<closeAllGribs>true</closeAllGribs> < !-- Ferme tous les gribs -->
<clearAllRoutes>true</clearAllRoutes> < !-- Suppression de toutes les routes -->
<gribSlot1>fileName</gribSlot1> < I-- Fichier grib a charger dans |"emplacement 1 -->
<gribSlot2>fileName</gribSlot2> < !-- Fichier grib a charger dans |"emplacement 2 -->
<gribSlot3>fileName</gribSlot3> < !-- Fichier grib a charger dans ["emplacement 3 -->
<routingName>nom</routingName> < !--Nom du routage a créer -->

<startPoint>nom POI de départ</startPoint> <!-- Sinon présent le routage part du bateau -->
<endPoint>nom POI d'arrivée</endPoint> < !-- Arrivée du routage a créer -->
<startDate>MM/dd/yyyy</startDate> < !-- Date de départ (UTC) MM/DD/YYYY -->
<startTime>hh:mm:ss</startTime> < !-- Heure de départ (UTC) -->
<noRouteOutsideScreen>true</noRouteOutsideScreen> < !-- true par défaut -->
<multiRouting>true</multiRouting> < I-- Multi routage activé (false par défaut) -->
<generateRoutes>1</generateRoutes> < !-- Nombre de routes a générer -->
<stepDays>1</stepDays> < !-- Pas jours (multiroutage) 1 par défaut-->
<stepHours>o</stepHours> < !-- Pas heures (multiroutage) -->
<stepMins>o</stepMins> < I-- Pas minutes (multiroutage) -->
<comparatorCsvFile>fileName</comparatorCsvFile> < !-- fichier sortie comparaison -->
<convertToRoute>false</convertToRoute> < !-- Conversion en route (routage simple) -->

<autoSimpOptim>false</autoSimpOptim> < I-- Avec simplification/optimisation -->
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EXEMPLES

LANCEMENT D'UN MULTIROUTAGE

<runs>

<run-=
<clearhllRoutes>trus</clearfllRoutes>
<gribSlotl>C:/Users/maitai/Downloads/201%0522 095140

_.grb</gribS8lotl>
<gribS8lot2»</gribSlotl>
<gribSlot3r</gribsSlotid>
<routingName>myRoutingName</routingName>
<startPoint>startP0I</startPoint>
<endPointr>endP0OI</endPoint>
<startDate>05/22/201%</=startDate>
<startTime>06:00:00</startTime>
<noRoutefutsideScresen>true</noRouteCutsideScresn>
“<multiRouting>truse</multiRouting>
<generateRoutes>2</generateRoutes>
<stepDays>l</stepDays>
<comparatorCsvFile>

myRouteSummaryFileName . csv</comparatorlsvFile>

</ run>

</runs>

LANCEMENT D'UN ROUTAGE SIMPLE ET CONVERSION EN ROUTE

krun}
<closeklleriks>truse</closebllGrikss>
<clearkllRoutesrtrue</clear2l1Routes>

<grib8lotl>C:/Users/maitai/Downloads/20190522 095140
_.grb</gribSlotl>

<gribS8lotir</gribSlotl>

<grib8lot3r</gribSlot3>

<routingNams>*myRoutingName</routingNams>
<endPointrendP0I</endPoint>
<startDate>05/23/2019</startDate>
<startTime>0&6:00:00</startTime>

<noRouteCutsideScreen>true</noRouteCutsideScreen®>
<multiRouting>false</multiRouting>
<convertToRouter*true</convertToRoute>
<autoSimpOptimrtruse</autoSimpOptim>

</run>
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QTVLM COMPANION

qtVIm Companion est une application Android également compatible avec Android Wear et servant de
répétiteur pour les instruments, la cartographie, I'alarme Ancre, etc.

Il existe également une version pour iOS, seulement pour iPhones et iPads.
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http://download.meltemus.com/qtvlm/companion_documentation_fr.pdf

TUTORIELS VIDEOS

Plusieurs tutoriels vidéo ont été réalisés (merci a ChrisCata), et sont disponibles sur YouTube, ici :
Tutoriels vidéo

Egalement en Anglais beaucoup de tutos vidéos sur la page YouTube de David Burch (Starpath) :
https://www.starpath.com/qtVIm/qtVIm_playlist.html (a noter qu’il est possible de demander des sous-
titres en Frangais).
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https://www.youtube.com/playlist?list=PL1bBDBNG5pVa6MA20Qmhhl2bB6itzVKQp
https://www.starpath.com/qtVlm/qtVlm_playlist.html

